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Disclaimer and Warning

Congratulations on purchasing your new DJI
safety and your legal rights and responsibilities. Carefully read this entire document and all safe and lawful
practices provided by DJI. Visit the DJI official website (http://www.dji.com) to download the full version

I™ product. The information in this document affects your

of the user manual and carefully read all instructions and warnings therein before assembling, setting
up, and using this product. Failure to read and follow instructions and warnings in the above documents
or a lack of strong awareness of safety during the operation may result in serious injury to yourself or
others, or damage to your DJI product or damage to other objects. This document and all other collateral
documents are subject to change at the sole discretion of SZ DJI Technology Co., Ltd. (DJI). They may be
updated, changed, or terminated without prior notification. For up-to-date product information, visit http://
www.dji.com and click on the product page for this product.

DJlis a trademark of SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. and its affiliated companies. Names of products,
brands, etc., appearing in this document are trademarks or registered trademarks of their respective
owner companies.

Do Not Modify or Alter the Gimbal and Camera

The ZENMUSE™ L1 has been calibrated specifically for the designated camera and lens before leaving the
factory. No physical or mechanical modification or adjustment of the gimbal is required or recommended. Do
not add any other component or device to the camera such as a filter or lens hood.

The L1 is a delicate instrument. Do not disassemble the gimbal or camera as this will cause permanent
damage.

Only Use Compatible Aircraft

Only use the L1 with specified compatible DJI aircraft. The L1 will be compatible with more aircraft in
the future. Check the Zenmuse L1 User Manual for the latest information on compatible aircraft. To
optimize the performance of the gimbal, download the latest DJI Pilot app and update to the latest aircraft
firmware. Otherwise, the L1 may not function properly.

Safe Use

Make sure to operate your aircraft in the safest manner possible. Observe the procedures contained in the
user manual and the online tutorials to mount and connect the gimbal to your aircraft. Respect the AMA
Model Aircraft Safety Code.

By using this product, you hereby signify that you have read this disclaimer and warning carefully and
that you understand and agree to abide by all terms and conditions of this document and all relevant
documents of this product. You agree that you are solely responsible for your own conduct while using
this product, and for any consequences thereof. You agree to use this product only for purposes that



are proper and in accordance with all applicable laws, rules, and regulations, including international and
domestic airspace regulations, and all terms, precautions, practices, policies, and guidelines DJI has
made and may make available.

DJI accepts no liability for damage, injury, or any legal responsibility incurred directly or indirectly from the
use of this product. The user shall observe safe and lawful practices including, but not limited to, those
set forth in the user manual.

Warnings
. Be careful when using the L1 in conditions with low visibility such as foggy or stormy weather. In such

conditions, the detection range may be reduced.

N

DO NOT touch the optical window of the L1. Dust and stains on the optical window can negatively
affect the performance. Use compressed air, isopropyl alcohol, or a lens cloth to clean the optical
window correctly. Refer to the user manual for more information on how to clean optical windows. DO
NOT use substances containing alcohol, benzene, thinners, or other flammable substances to clean or
maintain the RGB Mapping Camera or Auxiliary Positioning Vision Sensor.

DO NOT drop the L1.

©@

In the Box

Gimbal and Camera Storage Case x 1 Lens Cleaning Cloth x 1
(inc. microSD card) x 1

Introduction

The Zenmuse L1 integrates a LIVOX™ LiDAR module, a high-accuracy IMU, and an RGB mapping
camera on a 3-axis stabilized gimbal. When used with specified compatible DJI aircraft and DJI
TERRA™, the L1 offers a complete solution that gives real-time 3D data throughout the day, which
efficiently captures the details of complex structures and delivers highly accurate reconstructed models.



Overview

Gimbal Connector

Pan Motor

LiIDAR

RGB Mapping Camera
Auxiliary Positioning Vision
Sensor

microSD Card Slot

. Tilt Motor

Roll Motor

S

® N o

Installation

1. Remove the gimbal cap and lens protector.

2. Press the button on the aircraft used for detaching the gimbal and camera. Rotate the gimbal cap on
the aircraft to remove.

3. Align the white dot on the gimbal with the red dot on the aircraft and insert the gimbal.

4. Rotate the gimbal lock to the locked position by aligning the red dots.




& * Make sure the gimbal connector on the aircraft is positioned correctly when mounting.
Otherwise, the camera cannot be mounted.

* Only remove the L1 after powering off the aircraft.

* Remove the L1 by pressing the button on the aircraft used for detaching the gimbal
and camera.

* Make sure the microSD card slot cover is firmly in place to prevent dust or moisture
entering during usage or transportation.

* To avoid burns, DO NOT directly touch the camera case when powering on.

* Detach the gimbal from the aircraft during transportation or storage. Otherwise, the
service life of the damper balls may be shortened or they may even be damaged.

Camera Controls

Remote Controller

The MATRICE™ 300 RTK remote controller is used as an example below. Adjust the tilt of the
gimbal using the left dial and adjust the pan using the right dial. Press the shutter button or
record button to take photos or record video. Toggle the 5D button to adjust the EV value. The
customizable C1 button can be used to recenter the gimbal and the customizable C2 button can
be used to switch between the main and auxiliary screen.

Left Dial

Record Button

Shutter Button

Right Dial

5D Button

Customizable C2 Button*®

N o r 0N

Customizable C1 Button*®

* The function of this button can be customized.



DJI Pilot App
The touch interface can be used for capturing photos, recording videos, and viewing playback
Professional photography configurations are also available.

ip  in-Flight (RTK)

Shuter

1/1000

glp in-Flight (RTK RTK ¥ il &l HO'il

sBS

* The software interface may need to be updated. Make sure to update to the latest version.

1. Live HD Video 6. Camera Settings

2. Camera Type 7. Recording Mode (Shutter/Video Record/Point Cloud Record)
3. Camera Parameters 8. Shooting Button (Shutter/Video Record/Point Cloud Record)
4. Focus Mode 9. Playback

5. Auto Exposure Lock 10. Parameter Settings

6



11. Camera/LiDAR Toggle 14. Color Palette

12. Single/Side-By-Side View Toggle 15. Model Preview Button
13. Calibration Flight Button 16. Pause Button
Usage

Users can create a flight mission to record point cloud data in DJI Pilot and import the recorded data into
DJI Terra for high-precision model reconstruction.

Preparation

1. Make sure the L1 is installed correctly on the aircraft and that the aircraft and remote controller are linked
after powering on.

2. Go to camera view in DJI Pilot, select eee, then RTK, choose the RTK service type, and make sure that
the status of RTK positioning and heading both display “FIX”.

3. Before recording data, it is recommended to warm up the L1 for 3 to 5 minutes after powering on.
Confirmation will be received in the app when the payload INS IMU has warmed up.

Setting Camera Parameters

1. Go to the camera view in DJI Pilot and select [CAMERA],

2. Select = to adjust the camera parameters according to the surroundings. Make sure the photo will be
well exposed.

Recording Point Cloud Data

To record point cloud data, create a Mapping or Linear Flight Mission or begin a manual flight. A Mapping

Mission is used as an example.

1. Enter the mission flight screen in DJI Pilot, select Create Mission, and then &2 to choose a Mapping
mission.

2. Tap and drag on the map to adjust the area that will be scanned.
3. Edit the parameters for a LIDAR Mapping mission or Photogrammetry mission. A LIDAR Mapping mission
is used as an example.

A. Select Zenmuse L1 and then LIDAR Mapping.

B. Set the Advanced Settings, Payload Settings, and other parameters. It is recommended to set the
Side Overlap (LIDAR) to 50% or above, the Scanning Mode to Repetitive, the altitude to 50-100 m, the
flight speed to 5-10 m/s, and enable Calibration Flight.

4. Select A to save the mission and select © to upload and execute the flight mission.



5. Power off the aircraft after the mission is completed and remove the microSD card from the L1. Connect
it to a computer and check the point cloud data, photos, and other files in the DCIM folder.

Read the Zenmuse L1 User Manual for more information about manual flight, setting parameters
for a Photogrammetry mission, and recording point cloud data by Linear Flight Mission.

Reconstruction in DJI Terra

Follow the steps below to reconstruct point cloud data in DJI Terra.

[

. Launch DJI Terra, select New Mission, and create and save a point cloud post-processing mission.

Select @@ in the mission editing view and import the folder from the microSD card. The folder will be

named after the time the point cloud data was recorded.

> @

Click to start reconstruction and wait until it is completed.

In the reconstruction page, users can open the current mission folder using the keyboard shortcut

“Ctrl+Alt+F" to find the file and check the result of the reconstruction.

Q Read the DJI Terra User Manual for more information about how to configure and use

reconstruction in DJI Terra.

Specifications

General

Product name

Dimensions

Weight

Power

IP Rating

Supported Aircraft

Operating Temperature Range

Storage Temperature Range
System Performance
Detection Range

Point Rate

ZENMUSE L1

1562x110x169 mm

930+10 g

Typical: 30 W; Max: 60 W

P54

Matrice 300 RTK

-20°t0 50° C (-4° to 122° F)

0°to 50° C (32° to 122° F) (when using RGB mapping camera)
-20° t0 60° C (-4° to 140° F)

450 m @ 80% reflectivity, O kix

190 m @ 10% reflectivity, 100 kix
Single return: max. 240,000 pts/s
Multiple return: max. 480,000 pts/s




Horizontal: 10 cm @ 50 m
Vertical: 5cm @ 50 m
Real-Time Point Cloud Coloring Coding  Reflectivity, Height, Distance, RGB

System Accuracy (RMS 10)*

LiDAR
Ranging Accuracy (RMS 1o)* 3cm@ 100 m
Maximum Returns Supported 3
Scan Modes Non-repetitive scanning pattern, Repetitive scanning pattern
FOV Non-repetitive scanning pattern: 70.4° (horizontal) x 77.2°
(vertical)
Repetitive scanning pattern: 70.4° (horizontal) x 4.5° (vertical)
Laser Safety Class 1 (IEC 60825-1:2014) (Eye Safety)
Inertial Navigation System
IMU Update Frequency 200 Hz
Accelerometer Range 89
Angular Velocity Meter Range +2000 dps

Yaw Accuracy (RMS 10)*
Pitch/Roll Accuracy (RMS 10)*
Aucxiliary Positioning Vision Sensor

Real-time: 0.3°, Post-processing: 0.15°
Real-time: 0.05°, Post-processing: 0.025°

Resolution

FOV

RGB Mapping Camera
Sensor Size

Effective Pixels

Photo Size

Focal Length

Shutter Speed

1ISO

Aperture Range
Supported File System
Photo Format

Video Format

Video Resolution
Gimbal

Stabilized System
Angular Vibration Range
Mount

1280x960
95°

1in

20 MP

5472x3078 (16:9), 4864x3648 (4:3), 5472x3648 (3:2)
8.8/24 mm (equivalent)

Mechanical shutter speed: 1/2000-8 s
Electronic shutter speed: 1/8000-8 s

Video: 100-3200 (auto), 100-6400 (manual)
Photo: 100-3200 (auto), 100-12800 (manual)
/2.8 - /11

FAT (<32 GB); exFAT (>32 GB)

JPEG

MOV, MP4

H.264, 4K: 3840 x 2160 30p

3-axis (tilt, roll, pan)
+0.01°
Detachable DJI SKYPORT




Controllable Range
Operation Modes

Data Storage

Raw Data Storage
Supported microSD Cards

Recommended microSD Cards*™

Post-Processing Software
Supported Software
Data Format

Tilt: -120° to +30°, Pan: +320°
Follow/Free/Re-center

Photo/IMU/Point cloud/GNSS/Calibration files

microSD: Sequential writing speed 50 MB/s or above and UHS-|
Speed Grade 3 rating or above; Max capacity: 256 GB

SanDisk Extreme 128GB UHS-| Speed Grade 3

SanDisk Extreme 64GB UHS-| Speed Grade 3

SanDisk Extreme 32GB UHS-| Speed Grade 3

SanDisk Extreme 16GB UHS-I Speed Grade 3

Lexar 1066x 128GB U3

Samsung EVO Plus 128GB

DJl Terra

DJI Terra supports exporting standard format point cloud
models:

Point cloud format: PNTS/LAS/PLY/PCD/S3VIB

* The accuracy was measured under the following conditions in a DJI laboratory environment: after a
5-minute warm up, using Mapping Mission with Calibration Flight enabled in DJI Pilot, and with the RTK
in FIX status. The relative altitude was set to 50 m, flight speed to 10 m/s, gimbal pitch to -90°, and each

straight segment of the flight route was less than 1000 m. DJI Terra was used for post-processing.

** The recommended microSD cards may be updated in future. Visit the DJI official website for the latest

information.

This content is subject to change.

DJl'is a trademark of DJI

Download the latest version from
http://www.dji.com/zenmuse-I1

Copyright © 2021 DJI All Rights Reserved.
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RETE, BE, BB, BY

3cm@ 100 m

3

FESHMH, EEAM

JEESHE. 70.4° (KF) x 77.2° (\BE)
ESAM: 704° (KF) x 45° (BH)
Class 1 (IEC 60825-1:2014)

200 Hz
89
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95°

1385
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Lexar 1066x 128GB U3

Samsung EVO Plus 128GB
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Copyright © 2021 ASBEIRT KiLFTH
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wgm}%f&ﬁ;ﬂ&iﬂi@ﬁqﬂy HEETOERAE ERT, SANSSERRRERSHIE

SESCN

REZELETERIEE, NRBINEGIHEHRTF, FFHHEE
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oy
fE#EThEE

EizgRihl

LA MATRICE™ 300 RTK i@fzgEA4f, &k, AERSIRHIaNKIMNTBRE;: BBHR. &
SRR HIIRHEIAIRINIRE; TMEIRINCIAAE EV 18; BaTiRil C1 eJEEARIE, METEE C2 etk
FHBE.

R

. SRR

. HERIRE
=t

. AR

. BETThAEIZE C2°
BaTIRERER C1°

N O s W N

O o Jo

" RSAIRETTE T BT AR

22



DJI Pilot fEFRf2=ti=Hl

FRIZHIAMR, SREEERESS, BIRHE NS

£l i (RTK)

dp it (RTK

TRENETHRREN, BURNIRERE.

1. BPESERE
2. fEHmRE)
3. A28
4. HEEiER
5. BEIRIEE
6. EHREEE

73008 /R | BRRAREUIRIIR
8. 1HHR / SR | BATRIRBUGIH

o

EE A AE o

9. EiE

10. SRS HRE

11. 1B / BRI

12 BEE / gERRR
13. ZEMRITIRE

14. BEMR

15. {RETAE IR

16. EieikiH
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(£

fEFETIE DJI Pilot BRI RITERRBMTER, BEM DIl Tera EITHEEHEE.

fERES

1. R L BRIERZERIIANE, (KFERBAIBEIERSER, WRmE kY.

2. X DJI Pilot FEFIRRFENRITNE > oo > RTK, BIEHE RTK RIFLER, HR RTK NEMFE™
MBS FIX.

3. (i L1 R EEETER 3-6 Di#, App REMGESRTEHIEEERETH, BRHBERRE.

REEHESH
1. #\ DJI Pilot FEFAZ FEIAUTNE > , EEEENE.
2. B T, ARSI, BIRBRIZNER.,

RIAUERGT (RESUEMMSRIT) RFDRITESURRBTEN . LEREEAH):
1. X DJI Pilot EFRXFERATNE > [RBIME |, B2 S @RERIAER.
2. FHEME LR RENER.
3. #7458 LiDAR Mapping ( @) 5§ Photogrammetry ( IESZEIE ) (FFEHIZEL. LA
A JBIEIRHS | Zenmuse L1 |, #A%% B4 [ LIDAR Mapping | .
B SREESSHRE. SRREUREHRE, EERSOEERA 50% UL, BEsEE
B, RATSER 50-100 K, RATIEES 5-10m/s, BB [ 1RERIT| -
4. 3582 A GETE(ERS, BB O LEMGLRTRITER.
5. RATIEF ERIZRIEATRITESE it L1 ARCIB RN BAGER, BJ7E DCIM XiEFhigiR iR
BT, AMNRAUREEXE.
Q Rl Zenmuse L1 (EAEFM, BRELASEHSERE. ERNBRITOFIRITRH

BIERS B0

DJI Terra #&E

BRI TSR GRHETRE.

1. 847 DI Terra > [ #iER(ERE | , BRUSSTAMTEREBIBUEE.

2. [E(EFHRIE/ T, 265 M, E microSD FhLARERISEGRANER K,
3. Bh%2 [ BRIAEE | , SERIESEMN.

4. {EFREERE Ctri+Alt+F 1T B RIERME R L, BERERIER.

Q 958 DJI Terra (EAEFM, THE DJI Terra FEAREMERA A,

24



g2y

esw
ERE
RY
EE
RRNEER
[BEES
STIEHE
BERE
HERE
Figtae
81

BZERE

RYEHEE (RMS 10) *

EPBSESE FEiRst
BIEEFETERE (RMS 10) *
REZELIRYE
FREE

FOV

NRZ2FR
BIESRAR
IMU B3R5
IEEEER
REEER
FAIFEHERE (RMS 10) *

50D / HERHERERE (RMS 10) *
SEBTEAIARM

R

Fov

Alatai

REBIE R

BHEE

FHRRT

jSis)

ZENMUSE L1

1562 x 110 % 169 mm

930+10¢g

30W (—fRfE) , 60W (BAfE)

1P54

Matrice 300 RTK

-20C E 50T (BI@IEMIE(TIRIRIRES 0C £560T)
20C Z 60C

450 m @ 80%, Okix

190 m @ 10%, 100 kix
B[EIK: &K 240,000 B/ #
K 480,000 2 / #
FEFSHEE: 10cm @50 m
BEBEE: 5cm@50m
REIE, BE, B, HYE

3cm@100m
3
IEEERE, EERE

JEEEIRM: 70.4° (KF) x 77.2° (EH)
iR 704° (KF) x 45° (EH)
Class 1 (IEC 60825-1:2014 )

200 Hz

+8 g

+2000 dps

BPBS: 0.3°, #ZEIE: 0.15°
BDBS: 0.05°, #&MRIE: 0.025°

1280 x 960
95°

1385

2000 &

5472x 3078 (16:9); 4864 x 3648 (4:3); 5472 x 3648 (3:2)
8.8 mm/ 24 mm (3% )
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RPIERE HERIERPI: 1/2000 - 8's
EFIRFI: 1/8000 -8

1SO k. 100-3200 (E®) , 100 - 6400 ( F#))
B8k 100-3200 (EB®)) , 100 - 12800 ( F&h)

SelEl /2.8 - /11

TIREERG FAT (<32GB) , exFAT (>32GB)

[B gt JPEG

FRIERX MOV, MP4

SRERRATIE H.264, 4K: 38402160 30p

25

38 (iF0. R, FB)

+0.01°
REFH DJI SKYPORT 14
R R R AA: -120° 2 +30°, F#: +£320°
IBIEEE BRAE / B/ BIE

R /IMU/ BREE L /GNSS i/ ISUEIRR

microSD & ; ExASZIE 256 GB B, IEFRBAHEE =50 MB/s,
{BEEEIEE) UHS-| Speed Grade 3, AfEFRIEEHERAF.
HERSGETFRREE SanDisk Extreme 128GB UHS-| Speed Grade 3

SanDisk Extreme 64GB UHS-I Speed Grade 3

SanDisk Extreme 32GB UHS-I Speed Grade 3

SanDisk Extreme 16GB UHS-I Speed Grade 3

Lexar 1066x 128GB U3

Samsung EVO Plus 128GB
HERIBE
XSiEwEE A5EE
BHE SREERA B TIREIE Y
EETH8(. PNTS/LAS/PLY/PCD/S3MB #&=0

455338, {F3 DJI Piot MAMEBAEENUN (FIRUSERT) |
. EAIH0% -90° | FUE-PESEESEER 1000 X,

© FEHERZEY DJ| EERETELL T
RTKRAEA FIX, ERSIEEEE
{F3 D Terra A T/E R

* RETIRLEHT, BiEa D) BIEETES.

HE A LATE DJI BT I B RhEA
http://www.dji.com/zenmuse-I1

ABMEERN, BFBTEN.

DJI 2ASBRIFHIRTR,

Copyright © 2021 A3BRIFT KRiEFRE
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REFESSUESE

DIMBRECHEAVLEEFELTHYRLESTEVET, ABTIE. 1—H—DRLEH JUENIHET
CEEICEATIBREMYBR>TVET, THEAFIC. CTONELKICEEEL, DINRET Z2RE
TEENEERAECOVTOFBELERER BFHREV, RRREMIIIT, REL. HBHTS
A DA RRY T 7HA b (http//www.diicom) &Y, I—HF—<Za7)lE4r>O—FL, I
TOIEREESE L BTIFEEL ABICEHIN TV RIEREESICRDED DIIBE. Fald
BIFPOREMITHT ZRWALSAE XKML TV BHE. TESFPAEDACEGEGDEY, DI
WRPEABRDOMICBEESZ Y TEENLBHY ET, XEBLTZOMINTOMEEIL SZ DJI
Technology Co., Ltd (DJ) JREDHBTEEINZTLHBYET, TNl BaIDBEHG LI,
B/ BB HIRENZGED G Y £T . RIOEBERIC DOV TIE http//Awww.dji.com (£ 7 72 A LT,
FRRITHET DREXN—IEI U w7 LTTREEL,

DJI 1& 8Z DJI TECHNOLOGY CO., LTD. LU Z DEFERHDERTY . AEICEHEN TV DR R
TV KR ENRIE. ZTOREETHHEHOBEREIGERERTT.

IVNIV&AATE, MILEVBELEY LEVWTLEEY

ZENMUSE™ L1 [, AASHIUL Y AEREDREICF v U TL—2 3> LTHELE T, MENH
EREAMAMNI. & L<EDVNVOFRERET, #EINTOERA, DIV R—F Y bPFN
AR (TAIVE— LYXT—=R5E) ZAASITGEMLENTREN,

L1 IIREBEBTT. I/ ULPAATEDRLEVTIREL, BETELEVREHNELZEND DY
£,

EfREDH 2B EOHEFERLTILEY

L1 IHEE S N EIRMEDDH S DI IETOMER L TIREL, LHERER. &2 OBEICHIST
BFETT, BIRMEDD BEEDEFIERICONTIE Zenmuse L1 1—HF—< Z 27 )L EREELTL
EEV, IVINVOMEEESBLT ICIE. REFTO DI Plot 77U EA T O— KL, SHOMKT 7
—LY T TICEH L TLREEL, BHICEHTNTOEWNGE. LI AERICHELEVEELB Y ET,

ReGER
TEBRIRLIITATHREERIEL T EE V. I3 UWERKICIRY 5 TBRY Blcd,. 1—9
—RZATARF Y SAYF 1 U TLOFIRRE S TREL,

FUREBHBIT B LI LY FEOREFESLUVESE L (Fidr, AXEBLUOARRDINTD
EEXEICGEHIN TV 2FBRNEZERL, IBFI R LICRE LI EHBEENET, ARROER
FOTEIE TNICHSRERICE. I—Y—HD2ENICEEZESLICRBIS0DELET. BAT
NBINTCDHE RUBLUERZIET L TARREERT B L L 610, ERSLUERDZERS.
DUATNETICRB LT, RSBRBHTZERNOLEM. R2LOIH. EAKE AHBLUH
A RIA RS T LICEETHEDELET,
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ARROBAICEY BEEIEHENICRET HBE. BE. BLUTOMENEEITH LT, DI
—IEEEEVERA, 1Y —lE I—P—<ZaT7ILOREZFELHET S (el ThITRE
LBV | RETRENGERAEZIETI 200DE LET,

¥-3

=]

BYREXGEDFARPBVEKET U 2EATZHEFIEL TLLEL. TOL SRR TIE

AR E BETHEE A B Y £ T,

L1 DHFET 4 2 RUIEBNGENTREV, 2V« 2 FUDIET Y DFNSHEICRREERIE
FHEEMDB Y ETHFET 1Y FUERELSBFANT BICIE ERES. A Y 7OEIL 7)ba—)b,
£FL YA OREFRLTIEEWN HEV 1Y FUDBFANDOFBICOVTIE L1 01—
—RIaT7IVEBBLTLIEEWN, RGBBY Y EYIHASEEMBIAIEY 3 VY —DHEFA
NPRFIT, TIVDA—IV/ ANy /20— EORIRENEZ ST LD EER LAV T ZEL,

L EBEEBEVTZEL,

= g

N

&)

i) 2 b

IUINVEAAS AR — R x1 LY ZXBY -7 AR x1
(microSD H— FE&L) x1

@

iECsIc

Zenmuse L1 1d, LIVOX™ 8D LIDAR EY 21—/, SHE IMU, BLURGBR Y EYIHAS%E 38
IVINVRABZESAY—ITHELTVE T, L1Id FBE SNz DI BN S#HES & U DI TERRA™
EHATRHE 1 BRUTIVEA LD D F—2 & RE L, EEEEETEHERNIHEAETF v IF
v— LT, BREOBEEETIVEENTARERY )1—YavERRLET,
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BE

1LIYNVaARTB—

2. \VEE—4—

3. LIDAR

4. RGBRYEVITHAS

5. HBHRAMIEY 3 v —
6. microSD A— FX@w k
7. FIVhEE—2—

8. O—/L#E—52—

XY 44

LIV Fry TELYX TOT I 22BN LET,

2. BERDRZ VERL T VNV AASERINLET, BIEDI /vy T2ELTERYH
LEY.

3. VYNV EDBVREBE EDFRNEEEDET. YV UVERALET,

4. FRVEDMBAES L3I, Y/ubaysEQy VBE CEILE T,
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& e MYUMITFBLEEGE, BEDIZ/VARIZ—DNELERBEETNTNSHT EERRLT
REV, Z5THWEE. AASERINIFEIENTEE A,
c BTREDEREA TICLTHS L1 ZBYUSLTIREY,

fi;/r/\\)b&bfﬁﬁﬂi YNTEICERT 2HEORZ Y ZRLT L1 ZRYA LTS
TEL,

o AP IEBEIRITEPEINASHEWVEL ST microSD #— FZXOw bDA/N—
DLW EBMYMIFSNTVNR T EEBBLTILEL,

o KGEB S Tetd, BREAND EERAA ST —RICEEMNEWTZEWL,

o AR K LIRS Y VL EBED SIYNA L TENTLREW, 42 /{—R—)L
DFEBHES G BIBLIEVIZEZNHLHYET,

H A S FlE

RS

LUFOBITIE. MATRICE™ 300 RTK X EMAEER L TWE T, £4 A VILTIV/IILOF)L b ERZL,
BAAVIVCN\VERELES, Vv 2—RE2VERTEEEZRE L. BER2 Y E2HT EHER
HERIELET., 5D RZVEUBZ T, EVIEZRELE T, HRAZLRZY C1EERLTI N
WEBEYE) YT L ARZLREY C2EFALTAS VEREBHEEEZTYEZ 2T EHTE
3

1. ELAY)V

2 fRERR >

3Ty vR—REY
4 /AL

5.5D RA >

6. HAZLRZ > C2*
7. HARZ LR C1*

B o Jo

T TORE Y DBEEE. DRI A A TEES,
30



DJI Pilot 7 7V
2y FEEC. FEEY BERY /BENTEET. TOOFERELIBTEET.

g in-Flight (RTK) .l HDYl

Shutter &V
1/1000 03

= BN

12— sBs

11—+ LiDAR

£ in-Flight (RTK)

VINIITAVE=T I - ADEHFHVEEBEN DYV ET. BT RH/N—T aVICEHRL TR

TN,

1. 547 HD B@ 6. WA SEE
2. HASORES 7.REE—F vy a—/BERK SEHRY)
B AATINTGA—H— 8B AL Y (Vv v ia—/BEEY, REHEY)
4. T+—HAE—F 9. B4

5. A—F&EE (AE) OvY 10 /8T A—2—FKE
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11. 4>/ LiDAR & 14. /5=y k

12,1 B/ 2 Bl &g 15. EFIVTLEa—REY
18. Fv T L= arRiTRa > 16. —BHZLERZ >
fERAGE

DJI Pilot TRBf 7 — 2% 5cixd BRITI v > 3 VEMER L, 58 LTc7— %% Dl Terralc A >~ R— kL.
EBRETETIVEBRRET ST LN TEET,

#fE

18I L AELCEYAT SN, BREANTRICEE L EGEHRN) > 7 EH THHT LML
TLEEL,

. DJI Pilot DAASE1—%ZRE, eeer 2y TLTHEET. ZOHK, RIKZERL, RIKY—EX
B TEECET, RIKDAIEEEFDEHDRAT—2AN [FIX) ERTFENTNDHT LEREL
TLEEL,

TR ERERRT BRI, BREANTI~6NMU ZUA—I VI Ty /T2 LEHTTH
LET, RAO—FINSIMUDY +—LTvIHRETISHE 77 CREBEMNEZELES,

N

@

AASINGA—B—/TE

.DJIPiot DA ASE1—%FE, [ EERLET,

ZEERL. ARBEICEDE T AXSIASTA—2—%FARLET, BETHEEOBHI+HT
HBTELEMERLTIEEL,

IS

RET—20OER

SET—AERRTBHIC. IvEVITELIERITHEI v 3 v EERT B0, X217 IVRITE

BALE T, LUTFTl. IvEYIZvyavaflé LTERLET,

.DJIPilot D= w3 VRTEEERE. [T vy ary&ER]EERL. SERD. JvEY I3y

VavEERLET,

Ry TEEZY TSI LT AF vV TBTUT7EHLELES,

LDARI Y EY T Iy avEftdBHEABI v a VDN A—2&FELE T, LT T

LDARR v EY T2y avaflE LTHERBLET.

A. Zenmuse L1 F3ZIR L. LIDARR v EV I EEIRLET,

B. FHERE. XA O— FRE. BLUOZOMD/NTA—2—EJELET, ¥4 FZ v (LDAR)
& 50% U ElC. AF v E—FEREIC. BEZ 50~ 100 m (T, FRITHEE 5 ~ 10 m/s [ZFRTE L.
Fr T L= avRITEBNCT BT LEBTIHLET.

AERRLCI vy aveREL OZBRLGRTI v ave7y /a— LT #TLET,

@ N

>
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5. Zv¥avRETH BEOEREAF 7ICL. L1 H5 microSD A— FERUELEY, ZDSDH—
R/l AV L. DCIM 7 4 ILIRDR[E T —52. BHEEDT 74 )V aRLET.

v aAVRADINIA—Z—RED. MTHI VY a P aTIVRITTORE
SR Z5EMIE. Zenmuse L1 I—H—<Za7)LEBBLTIEEL,

DJI Terra THIESE

WTFOFEIC LA > T, DIl Tera CRET —2EBHEELET,

1.DJI Tera ZAEE) L. $ARS v a v aBIRL, S8BT —2OBINES v 3 VAR L. RFELET,

2. 2y aViREEE C W ZERL. microSD A— FHSEEDT 4 )V EEAVR—FLET, T4
AR, REET—ADRREINBEICEYES,

8.7y LTBHEREMIEL. TTIHETRHIELET,

4. BREENR—IT. F—R—F¥Ya—rhHv b+ (Cri+At+F) EERLT. WEDI v a v T +)bd%
BE. 77V ERDY, BERERERDBT LN TEET,

o8, RIATIVRET. SEAIRI Y Y aVBAONSA -2 —REDP, RITHI VY3V TORY
'Q" TF—RERICEY BaEE. Zenmuse L1 I—H—<Z a7 ILETEHI LT,

iR

—#&
f e ZENMUSE L1
PEPS 152x110x169 mm
E 930+ 10g
Bh TRAE 1 30W, A :60W
1P ik P54
POIIY: 223 Matrice 300 RTK
BFRFRERR -20°C ~ 50°C
0°C ~50°C (RGB < 27 H A SEMES)
RERBRERR -20°C~ 60°C
Y RT LVERE
IRFNEEE 450 m @ 2545 80%. O kix
190 m @ 445 10%. 100 kix
RE VG B— L ERK 240,000 KA b /F

RIVF YR = |A 480,000 KA > /B
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Y RATLKEE (RMS 10

UTIVEA LRBERZ— )V TE—R

LiDAR

BIEEEE (RMS 10)
&R 2—>
RF¥VE-F
BEA (FOV)

L—t—ZaH
BYERTAS R T L

IMU DSEFTBE
NEREETODEEE
AREFTORE
I—FEERMS10)

ey F,/O—UEE RMS1 0 )
WEAIMIEY 3> —
BRIRE

REFA (FOV)

RGBX v EYIHAAS
o=t X

BIEER

[EEPEPS

£ REERE

vy R—RE

1ISO

%) EE

KIS 7 A I AT L
BB+ —< v b
HET 4 —< v b
HERERE

PZA%
BEILT AT I

A SNEE
AT

JKFEFTHE 110 cm @50 m
FEEAM 1 5cm @50 m
R§TE. BE. B RGB

3cm @100 m

3

FRERAF v INE—2 REAF+VIN2—>
HERBRAF v /IN2—2 1704° (KF) X 77.2° (EBE)
REAF v >I882—> 170.4° OKF) X 45° (FE)
2> A1 (EC60825-1:2014) (BRI 2REEE)

200 Hz

+8g

=+ 2000 dps

UTIVEA [0 0.3% HI0LEE 1 0.15°

U7 )VRA L\ 1 0.05° IR : 0.025°

1280960
95°

1AVF

20 MP

5472x3078 (16:9), 4864x3648 (4:3). 5472x3648 (3:2)
8.8 mm/24 mm (35mm ¥#H)

ARZHIVY vy 2—FE 1 1/2000 ~ 8
BFV v v R —FE : 1/8000 ~ 8 7

B8 1 100~ 3200 (E®) . 100~ 6400 (F&)
EH 1 100~3200 (E#) . 100~ 12800 (%)
F2.8 - F11

FAT (<32 GB). exFAT (>32 GB)

JPEG

MOV, MP4

H.264. 4K : 3840x2160 30p

3% (FIV . O—)b. /XV)
+0.01°
HZ Y 4 LATAE/ DJI SKYPORT
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HRAERTREEEE FIV b 1-120° ~+80° ( /\V: t 320°

BIEE—F J4A—/T7)— /By

F—RARL—

Raw 7—42 & kL— BH/IMU /SR8 CNSS /F+vTL—>3>T71)b

KFIE microSD A— K microSD : ETERRE 50 MB/s I EH D UHS-| AE— K&
SA3ULE. BRARE 1 256 GB

H#ESE microSD A — K SanDisk Extreme 128GB UHS-| AE— K7 5 X 3

SanDisk Extreme 64GB UHS-| AE— K7 35X 3
SanDisk Extreme 32GB UHS-| AE— K7 5 X 3
SanDisk Extreme 16GB UHS-| AE— K2 5 X 3
Lexar 1066x 128GB U3

Samsung EVO Plus 128GB

BB I YT

WSV 7 ko7 DJI Terra
F—RT 4=k DJi Terra l&, 12#£7+—< v FORBETIVOTYI ZR— b
(5

RBEET +—<w b | PNTS/LAS/PLY/PCD/S3MB

ESDEDYVF—LT VT
v avf RIKZA7—%
. FATIL— F DB ERRED

* ZORER. DI TREEICT, LA'F@%FM\%’GE\O’(U%HK
#. DJIPilot TFv U T L— 3 URITRAMIC LISREET
AHNFIX DIREE, 1B 60 m. FRATRE 10 m/s, =
1000 m LUFITERE, DJI Terra ZHAVIETHER.

** HESE microSD A — FIERIE. SBBHENZAEEEADY FT, BHOBRICOVTEL DIDLRR
TA b THEREEN

//\)M:\/? -90

BRI TRELY 4o ra— LT REWL

http://www.dji.com/zenmuse-I1
FRBEEBEINBTLDHBIET,
DJI (&, DJI DBIFETT,
Copyright © 2021 DJI All Rights Reserved
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IR AR H ED

D™ AMHES FoisHFMM ZALRLCH 2 2Me] HEE ALSXIe otx2 22 ¢ Hal W el
Gers o|ELct DM FMBsHEalE 2 A MAet etdst HYsh Al wiol oist 2E HWES
Fo| ZA 2iof FHAIL. DJI B4 YALo| E(http:/mww.dji.com)E Y25H0] AFR A} ol R MA HES
Cl22Estn, =8, A% Y ALS Hoj| o w ol Us ZE XZDT ZI AIES Fo| 27 gofA. 2
BAML XA % FT A S T wEX| piL A T b Algtoll Tt QA0 HEE HR, ALBAL £
= ChE ALol MZbsiA| Chx| 7L DUI HIE e 20 e of2 237 &4 = A& ch o] 84 Y
7|E} 2 & £4= ¢l M= SZ DJI Technology Co., Ltd.(DJI)2| TH= Zj2kol| et A& 4= &L Ch A
© S8 glo] HlolE, W £ SRE 5 UF U 2 HE YLEE =52 hitp//www.dji.comS

HEstod 2 HMFol st HF #o|X|E 22ty AR,

b
[

DJI= SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. ¥ it Abs|Ate] AE Lt B 2o LiEtLHE H
Selolg2 42t s £+Fstes FlAte dEO|HHY S5 atmelct

Y & JtoEt JHE s WE ZX

ZENMUSE™ L12 Fg stojat ¥ 2l=oll HE 5 SH3| Ze|=ajo|dE Fof ZnEvct &del 2|
H A NE £ HEe el Destx| ghon] ARsIA| etaLch It |

s

El 7N 4Lt 77| 7| o A2,

n
2
e
m
23
Bl
Hob
In
oin
1o
N

o
o
o
El
o
N
N
©

vch Zdolut Fto2te EalistR| oAl ST Ed e =g 5 gt

S8 J[Hetet A8 TS

HAIE DIl 28 7| Ho LIS ALESHNAIR. L1

Aol chet 24l e L1 ALSK o w ol M Zelsts 4 A&t

DJI Pilot ¥4S ch22 =511 241 7|H EHUO S H0|ESHNAIR. OF

o24e = AGLcH

OHEEH AL

I|HE 7hsEt 7hE Qs WA o2 mASHAIR, S J|Hof A U iZste{ ALSA} o wd

2etel FE2ldof Lot 2le MAE EFSNAIR

HES AI8sts A2 2 1X At A 4105 Fo| 27 U0 o] BAM| ZE o2 U HE A 2E

EAME olsist E57|2 Sofft Aoz LFFUCh ?shs & ME2| Atgnt phadst 7stol Wel |

Oz Qs 2E Zojof| sl SXtH ez Melzlcks o Sofghdct L8, I A F IF FHES 2§

st 2 E sieh M, A2 S8 DJoIM ML MIshs ZE oFEh oA, Atef, Ml gl x| &lof mat

HEG 252 2 MES AEste Aol Selgtct

DJI= & HMES Algoz ol 2N = Moz W mls, A £ 2E HA aelof thsl of
| t&UCh ALSAE AL R o w0l WAIE W8S ZE5HX|2 olof REHE|X| b ok



oy
K

1. @7} 7 7Lt Botet 7| F2k Zo| ZHAIM 0| R AEfollM L18 ALZ & uhE FoSHIAIR. of2fEt =
ZollM= Zx| M7t Z0iS 5= AFHCh

2.L19] Ztatg ohx|X| opy A2, Zetatol piX|ot dF0| 2oH M50 Xl &g oA 5= A&
Hck et
37, 014Z2E AAL E£E UX WS AL2510| A S 2 HASHYAIR. HstE Ha Uy
ol CHEH ApMIEH LHE S L1 AISK iR BESHIAIR. LA S, WM, Al £= J|E 7teld 20|
ZatE 2M 2 JlEtE S7u, RGB W Ftoijah, 8= ZXIMY 8| MM SS Mu|six| oA

3.L18 WolER|A| OfdAI2.

FYE

2 ol 7ot HaAolA x1 BAl= Zeld Hx1

(microSD 7+= Z &) x 1

JAN
290
Zenmuse L12 LIVOX™ LiDAR 2.&, &Y IMU, % RGB o™ 7}0|2tE 35 otafs) &l ol St ME
elu|ct. WA|E DJI 28 7|H| & DJI TERRA™MQL 8| AFR6HE 22, L12 So|ut ol & 2585 2x8
o ME HEE RENoR 2S5t0] 1T 2 MUSH TN ZHS MM 4 JTE AAIZE3D Ho[EE

Hasshe st FH2 MBI

37



e

FERELE

o 2E

LiDAR

RGB oh& 7}oi|2t

Bx ZXAE v A
microSD 7t= &%
ElE 2E

£ 2F

® NGO, 0N

ph
oo
T
rm
o
I
aj
T
o
N
o
=
30
rir
i}
nE
i
o
]
i
X
N
[
i
o

38



& o I Al 7IH|o] HE AUETL 2HIE IR0 A=K HOISHYAIRL, THX| ofoH Jio|2tS F=tg
IEF

+ g7l gk,

< 1% Helg B Folet L18 E2shAR

< L18 22lsteie 2|60l gl B % slolel 2RAS HES L2yl

< Al £ 28 B0l Bl £717H S017}H 2= S microSD 1S &R {7} ehers| DS
of =R HelstiAle.

« S4B Tsp| SIsH, HUS F 0f FHel2t AOIAB M BESHK opyAle,

- 22 B3 Fos YUS JN2RE 2SN, TUX gou Y gel A2 $90| Hot
XAt ATol 248 45 AsUC

7tz ®lof

=37|

MATRICE™ 300 RTK Z=Z 7|7} o2l o Aloj| AbSELICh. 1% Cho|d S AL 3st0f RlHe| HES i
QEZ Clo|d S ALE5t0] WE EHBLCh ME] tHE EE =5 HES 58 AIZIg ®WIL SYME =5
Sl3LCh 5D HES A0 EV 248 ZHELCL $& MY B{EC1g Af%ﬁm EEEI=N 2

SE A0 HE HT B E C28 ALESt0q oel steint B 5tpd Ato| & Mg 4= AUF L Ch

1. 2% cto|d

2. =3t H{E

3. ME{ HE

4. 22% clo|d

5.5D HE

6. %% d¥ BEC2*

7. %5 d¥ HECH

COR PP B s . ) i ,
B oot o
=

* 0| {EQ| 7|52 AFEXIZE XIFE 2= AUSLICH

39



DJI Pilot ¥

Ef%| QlE{H|0| A& AL

op

In-Flight (RTK)

!

:
E

In-Flight (RTK)

op

HIAI2,

}

E7

|0 A= 0]

f

IZES0] 2lE

R

6. 7toij2t &

FRs (MESYL

=3

7.

2.7zt 78
3. 7toi|2} of 74

4+

Tl

H

9. Zh 44

40



11. 7}oll2H/LIDAR Z & 14, MA TaE
12, chtets| 27| M 15. 2E oj2| 27| B E
13. 22| =22f 0] | &(Calibration Flight) = 16. YA HA| HE
AlSH

AHZAHE DJI Pilot Ol M B| 3 25 YA ZolE 22t HIO|E S 7|58 = o g HI0|E/E DJI Terra
2 7tMe 1y 2 P Hol| AL E 5 dFUCt.

ZH|
cL1of ZIHofl 28t dX|= AR Belstn, MY A T I|H Y =B717F AS=HO| AEX] &eld

O ghct.

2. DJI Pilot 0l M ‘Ftoi[2t 7’2 0|53l eee OIO|ZE F21, RTK'E FT2U LM RTK A& RS o
eigtct. RTK XM & 2h80] FIX'R EA|S AR &olstA|7| vizct,
3. Cloje 7|5 A, Hel A &

L1 S 2 3~5 2 St o g5tz FAECH. THO|ZE INS IMU o 2t2
Al &fol E'II*I"IE HollA =4

Ftoiiat ofoie s 4F
1. DJI Pilot il A ‘Ztoi|2t 2 o] Satm, [ Fhoiet 12 Mefgiuct.

2. =olo|2g F2m Fi ol Wil Fioet il s = EUCH AR &0l & =YX Btelsl
of gfuict.

ZOIE Z22E Ho|Ef 7|2

=OIE 22t E Hlo|E[E 7Sl , ofE £ MY u|Y AL E MY L S5 8|YS AR,

Ui R o2 AL RELICH,

. DJI Pilot ol A 25 b8l A5l Agstn ‘P MA'g MEfstD S oto| 28 MEs oiE e s

=g

I

A ZolM F2n cefias] AseE XHS =-E U,

LIDAR ¥ I F = ALRl Z2k 2 Fof Cfst o742 HEHFHAIR . LIDAR ofjE 'S o=

At REUCH.

A. Zenmuse L1 S ME{5t T LIDAR WEH S MEFHAAIR .

B. 13 4%, Hol2= MA, 7|6t oSS MYRCH & L
AW BE, NEE 50~100m 2, 8| £ & 5~10m/s 2 HE5t1, 5E"Elt' o] bl & 2t
LRSI

4.7 00|2S 52 AR E XMTSIL, 0010|122 s2{H| ARE 2= U AWFct.

LR % 7% M2 1T microSD L= L1 oM HELCh, ZFEof

O|E{, AtZl, DCIM {2 7|t ot & & Qlghict.

w

<

4



gy AR ER, 4YIYE £8 ZOIS Bo0 HoIE JISE 18 o e 430l
YT X ME M E = Zenmuse L1 AFR A} i 2 2101FA|7] BRRILICH .

icl

5t

DJI Terra of| Al XA
DJI Terra Of|Af 3 CHA|I S w2t

¢IE 22t = dlolH

m\m
2
4
0z
)
=+
30
oy
L
o

]

ES
1. DJI Terra & A&3t0, ‘M 1S (New Mission) 2 AlEi5tT ZolE S22IRE 2| YRE MM5T

X E et
2. AR HE FHojlA{ | Ot0| 22 T2 1 microSD FtE0|M ECE 7bM S ct. 0 0|52 ZolE 22t
SEHo|E7t 7B E AlZte R HEELC.
3. 226l ATd S Alztst etz & wintx| 7|chefof ghct.
4. M7 Fo|X|o|M AFSRHE 7| EE HEZ 717| Cri+AI+F S ALS 3l & T E0E 2of mjdg 30
MM Aot golet 4 UFHct.
Q DJI Terra AL At Ol 57210 A DJI Terra 74 & W 74 ArZSof 2HsH Of XiMEH MBS =
: QISHMAIL .
AL
Ayt
HEY ZENMUSE L1
37| 152 x 110 x 169 mm
24 930+10g
== 2k 30 W, 2|CH 1 60 W
PS3 IP54
x| 7] Matrice 300 RTK
s 2z 9 -20~50 °C
0~50 ° C (RGB oi& 7toil2t AL Al)
-20~60 ° C

AlAE HetT (RMS10)*

MAjZt EolE S22 e Ag
LIDAR
Hal 53 MeT (RMS 10)

450 m @80% BHAFS , 0 kix
190 m @10% BHAHE , 100 kix
chl 2= : =|CH 240,000 pts/s
C}= 2= : |cH 480,000 pts/s
+HE:10cm @50 m

%2 :5cm @50 m

HHAHE, 0|, 72|, RGB

3cm @100 m

42



2f|o|x etdd

B e Al A"

IMU g{E[0| E F a4
JhETA e

24T ol He

2 H&% (RMS10)*
x| /& XM= (RMS10)*
Hx ZX| MY HIE MM
Stz

FOV

RGB oi& 7toi[2t

MM 37|

#E o4

ARZE 37|

=8 7zl

ME &5
1SO
ESIPIETE

x|@ utel A~

APl Thel B4

ok o g4
UM HUE
oy

orE st AlAE
HEY HS He
O2E

Hof 7ts el
IFE 2=

G|O|Ef X7 &

214 elolef x4 & x|

3

Hlghs A7 e g A7 afE

Hlghs AZH OfE 704 ° (FH ) x 77.2° (F7)
dhs AZH I 1704 ° (7H ) x4.5° (F3)
22~ 1 (IEC 60825-1:2014) (= ofl 2tF %)
200 Hz

+8g

+2000 dps

AAJZE:03°, #X2]:0.15°
AlAIZE:0.05°, F%{2| : 0.025°

1280 x 960
95°

121%|

20 MP

5472 x 3078 (16:9), 4864 x 3648 (4:3), 5472 x 3648 (3:2)

8.8 mm/24 mm ( &H&t)

I|HIA ME{ &= : 1/2000~8 &

HAF ME &5 : 1/8000~8 &

-S4 :100 ~ 3200 ( A+ ), 100 ~ 6400 ( &
AFZL: 100 ~ 3200 (A+S ), 100 ~ 12800 (&)
1/2.8 ~ /11

FAT 32 ( =32 GB), exFAT (>32 GB)

JPEG

MOV, MP4

H.264, 4K (3840 x 2160) 30p

ElE :-120°~+30°, # :+£320°

e/ =2/ et 8y

AREL MU/ ZQIE 2282 = /GNSS/ 22| 2afo| M oh




X| &l == microSD 7t=

& microSD 7h= **

X2 2AZE o]

microSD: A} 47| £ = 50MB/s 0|4
&, 2|o) 82 :256 GB

SanDisk Extreme 128GB UHS-I Speed Grade 3
SanDisk Extreme 64GB UHS-| Speed Grade 3
SanDisk Extreme 32GB UHS-| Speed Grade 3
SanDisk Extreme 16GB UHS-| Speed Grade 3
Lexar 1066x 128GB U3

Samsung EVO Plus 128GB

,UHS-I &= §2 30|

R =Els 2ZESOf DJI Terra
cilofE @4 DJI Terra & EZ Al ZoIE 2P 2E RIS X|
QlstL|ch
FEQIE Z2t2E Al : PNTS/LAS/PLY/PCD/S3MB
* MEZE DI AT M Chg 2t ZHE|UGLICH BIAE =2 : DJI Piloto 2| Eajo] 4 | &’
M5, RTK FIX MEf2 0fE P E ALEsH 5 2 ofd & . AlCi & 50m, | & == 10m/s, Z'E |
X -90 °2 MAMYou vlYH2o| zt M B8 H2E 1000m 0|2t FX 2| &el2 DJI Terra
E Al ggLIct.
** HE microSD FtE= 8% AUH0|EE £ AFLC. 24 H2E= DJI B4 HAto|EE AESIAZ| B

2uct.

EA B CR2E:
http://www.dji.com/zenmuse-I1
EE] LIct

DJIE= DJIS] SEJLCH
Copyright © 2021 DJI All Rights Reserved

P
+ U

of =

44



Haftungsausschluss und Warnhinweise
Vielen Dank, dass Sie sich fur ein Produkt von DJI™ entschieden haben. Die hier enthaltenen Informationen
betreffen Ihre persénliche Sicherheit sowie Ihre gesetzlichen Rechte und Pflichten. Bitte lesen Sie vor dem
ersten Gebrauch dieses Dokument sowie alle von DJI zur Verfiigung gesteliten Unterlagen Uber den sicheren
und rechtmaBigen Gebrauch sorgfaltig durch. Besuchen Sie die offizielle Website von DJI (www.dji.com), um
die vollstandige Version des Benutzerhandbuchs herunterzuladen, und lesen Sie vor dem Zusammenbauen,
Einrichten und Verwenden des Produkts die darin enthaltenen Anweisungen und Warnungen sorgféltig
durch. Die Nichtbeachtung der in den genannten Dokumenten enthaltenen Anweisungen und Warnungen
oder ein Mangel an guten Sicherheitskenntnissen wahrend des Betriebs kann zu schweren Verletzungen
der eigenen Person oder anderer oder zu Schaden an Ihrem DJI-Produkt oder anderen Objekten in der
néheren Umgebung fiihren. Dieses Dokument und alle zugehorigen Dokumente kénnen nach eigenem
Ermessen von SZ DJI Technology Co., Ltd. (DJI) jederzeit gedndert werden. Diese kénnen ohne vorherige
Benachrichtigung aktualisiert, gedndert oder als nichtig erklart werden. Aktuelle Produktinformationen finden
Sie auf www.dji.com, indem Sie dort auf die Seite fur dieses Produkt klicken.

DJI ist eine Marke von SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. und seinen Partnerunternehmen. Namen von
Produkten, Marken usw., die in diesem Dokument enthalten sind, sind Warenzeichen oder eingetragene
Warenzeichen der jeweiligen Eigenttimer.

Modifizieren Sie weder den Gimbal noch die Kamera

Die ZENMUSE™ L1 wurde vor Auslieferung speziell fiir das vorgesehene Obijektiv bzw. die vorgesehene
Kamera kalibriert. Technische oder mechanische Modifizierungen bzw. Anderungen des Gimbals sind nicht
erforderlich und werden nicht empfohlen. Befestigen Sie keine anderen Komponenten oder Geréte wie Filter
oder Gegenlichtblende an der Kamera.

Die L1 ist ein empfindliches Instrument. Bauen Sie den Gimbal oder die Kamera nicht auseinander, da dies
zu dauerhaften Schéden flihrt.

Nur mit einem kompatiblen Fluggerat verwenden

Verwenden Sie die L1 nur mit den angegebenen kompatiblen DJI-Fluggeréten. Die L1 wird in Zukunft mit
weiteren Fluggeraten kompatibel sein. Sehen Sie im Benutzerhandbuch der Zenmuse L1 nach den neuesten
Informationen zu kompatiblen Fluggeréten. Um fir eine optimale Leistung des Gimbals zu sorgen, laden Sie
die aktuelle DJI Pilot App herunter und aktualisieren Sie die Firmware des Fluggerats auf die neueste Version.
Andernfalls funktioniert die L1 mdglicherweise nicht korrekt.

Sichere Verwendung

Stellen Sie sicher, dass Sie Ihr Fluggerét so sicher wie moglich betreiben. Befolgen Sie die Anweisungen
im Benutzerhandbuch und in den Online-Tutorials, um den Gimbal an Ihrem Fluggerat zu befestigen und
anzuschlieBen.

Mit dem Gebrauch des Produkts bestétigen Sie, dass Sie den Haftungsausschluss und die Warnhinweise
aufmerksam gelesen und den Inhalt verstanden haben und mit den allgemeinen Geschéftsbedingungen
dieses Dokumentes und allen relevanten Dokumenten dieses Produkts einverstanden sind. Sie stimmen
zu, dass Sie beim Gebrauch des Produkts die alleinige Verantwortung fir Ihre Handlungen und alle
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daraus entstehenden Folgen tragen. Sie erklaren sich damit einverstanden, das Produkt ausschlieBlich flir
sachgerechte Zwecke zu nutzen, die allen geltenden Gesetzen, Regelungen und Vorschriften, einschlieBlich
internationaler und nationaler Luftraumverordnungen, sowie allen aktuellen wie kiinftigen Bedingungen,
SchutzmaBnahmen, Praktiken, Richtlinien und Empfehlungen von DJI entsprechen.

DJI tbernimmt keine Haftung fur Sachschéden oder Personenschaden sowie keine juristische
Verantwortung fir Schaden, die direkt oder indirekt mit dem Gebrauch des Produkts in Zusammenhang
stehen. Der Anwender muss sowohl die in dem Benutzerhandbuch beschriebenen als auch alle anderweitig
gultigen Praktiken fur sicheren und rechtmaBigen Gebrauch einhalten.

Warnhinweise

. Seien Sie vorsichtig bei der Verwendung der L1 bei schlechten Sichtverhéltnissen wie Nebel oder
stlirmischem Wetter mit Regen. Unter solchen Bedingungen kann die Erfassungsreichweite verringert sein.
Bertihren Sie AUF KEINEN FALL die Sensorscheibe der L1. Staub und Flecken auf der Sensorscheibe
kénnen die Leistung beeintréchtigen. Verwenden Sie Druckluft, Isopropylalkohol oder ein Reinigungstuch
fir das Objektiv, um die Sensorscheibe ordnungsgemas zu reinigen. Weitere Informationen zum Reinigen
der Sensorscheibe befinden sich im Benutzerhandbuch der L1. Verwenden Sie KEINE Substanzen, die
Alkohol, Benzol, Verdinner oder andere brennbare Substanzen enthalten, um die RGB-Kamera oder die
Sichtsensoren zu reinigen oder zu warten.

Lassen Sie die L1 NICHT fallen.

S

@

Lieferumfang

Gimbal und Kamera Transportkoffer x 1 Reinigungstuch x 1
(inkl. microSD-Karte) x 1

Einflihrung

Die Zenmuse L1 umfasst ein LIVOX™-LiDAR-Modul, eine hochprazise IMU und eine RGB-
Kartierungskamera auf einem stabilisierten 3-Achsen-Gimbal. In Verbindung mit bestimmten
kompatiblen DJI-Fluggeraten und DJI TERRA™ stellt die L1 eine Komplettidsung dar, die den ganzen
Tag Uber Echtzeit-3D-Daten liefert, die Details komplexer Strukturen effizient erfassen und hochprazise
rekonstruierte Modelle liefern.
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Ubersicht

1. Gimbal-Verbindung

2. Schwenkmotor

3. LIDAR

4. RGB-Kartierungskamera

5. Sekundérsensor zur visuellen
Positionierung
microSD-Kartensteckplatz

. Neigemotor

. Rollmotor

© N o

Montage

1. Entfernen Sie die Gimbal-Kappe und den Objektivschutz.

2. Driicken Sie auf die Taste am Fluggerat, die zum Abnehmen von Gimbal und Kamera dient. Drehen Sie

zum Abnehmen die Gimbal-Kappe am Fluggerét.

3. Richten Sie den weiBen Punkt am Gimbal am roten Punkt auf dem Fluggerat aus und setzen Sie den

Gimbal ein.

4. Drehen Sie die Gimbal-Sperre in die Position ,gesperrt*, sodass die roten Punkte Ubereinstimmen

47



& * Achten Sie beim Einsetzen darauf, dass die Gimbal-Verbindung korrekt am Fluggerat
positioniert ist. Andernfalls 1asst sich die Kamera nicht anbringen.

 Entfernen Sie die L1 erst nach dem Ausschalten des Fluggerats.

* Driicken Sie zum Abnehmen der L1 den Knopf am Fluggerat, um den Gimbal und die
Kamera zu losen.

* Achten Sie darauf, dass die Abdeckung des microSD-Kartensteckplatzes korrekt
sitzt, um ein Eindringen von Staub oder Feuchtigkeit wahrend des Gebrauchs oder
Transports zu vermeiden.

e Um Verbrennungen zu vermeiden, berlihren Sie das Kameragehéuse NICHT direkt
beim Einschalten.

* Nehmen Sie den Gimbal fir den Transport oder die Lagerung des Fluggerats vom
Flugzeug ab. Andernfalls kdnnte die Lebensdauer der Dampferkugeln verkurzt oder
die Dampferkugeln selbst sogar beschadigt werden.

Kamerasteuerung

Fernsteuerung

Die Fernsteuerung der MATRICE™ 300 RTK wird im Folgenden als Beispiel verwendet. Passen Sie das
Neigen des Gimbals mit dem linken Radchen und dessen Schwenken mit dem rechten Radchen an.
Drticken Sie zur Aufnahme von Fotos oder Videos die Foto- oder Videoaufnahmetaste. Schalten Sie die
5D-Taste um, um den EV-Wert einzustellen. Die individualisierbare C1-Taste kann zum neuen Zentrieren
des Gimbals verwendet werden und die individualisierbare C2-Taste zum Umschalten zwischen dem
Haupt- und dem Sekundarbildschirm.

Linkes Radchen

Videoaufnahmetaste

Fototaste

Rechtes Rédchen

5D-Taste

Individualisierbare C2-Taste*

N o oA ®w N =

Individualisierbare C1-Taste*

=
6 ]1q7

O o [

* Die Funktion dieser Taste lasst sich frei belegen.
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DJI Pilot App
Uber den Touchscreen des Geréats kénnen Fotos und Videos aufgenommen oder wiedergegeben
werden. Professionelle Foto-Konfigurationen sind ebenfalls verfligbar.

ip  in-Flight (RTK)

Shuter

1/1000

op in-fiight (RTK)

* Die Softwareschnittstelle muss maéglicherweise aktualisiert werden. Achten Sie darauf, auf die neueste
Version zu aktualisieren.

1. Live-HD-Video 6. Kameraeinstellungen

2. Kameratyp 7. Aufnahmemodus (Verschluss/Videoaufzeichnung/
3. Kameraparameter Punktwolkenaufzeichnung)

4. Fokusmodus 8. Aufnahmetaste (Verschluss/Videoaufzeichnung/
5. Automatische Belichtungssperre (AEL) Punktwolkenaufzeichnung)
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9. Wiedergabe 13. Flugkalibrierungstaste

10. Parametereinstellungen 14. Farbpalette

11. Kamera/LiDAR-Schalter 15. Modellvorschau-Taste
12. Schalter fur Einzel/Dual-Kameraansicht 16. Pause-Taste
Verwendung

Sie kénnen einen Flugeinsatz durchfiihren, um Punktwolkendaten in DJI Pilot aufzuzeichnen und diese
Daten fiir eine hochprazise Modellrekonstruktion in DJI Terra zu importieren.

Vorbereitung
. Stellen Sie sicher, dass die L1 Kamera korrekt am Fluggeréat montiert ist und dass das Fluggerat und die

Fernsteuerung nach dem Einschalten verbunden sind

I

Gehen Sie in DJI Pilot zur Kameraansicht, wéhlen Sie eee, dann ,RTK®, wahlen Sie den gewlinschten
RTK-Dienst und stellen Sie sicher, dass der Status der RTK-Positionierung und der Uberschrift in beiden
Féallen ,FIX“ anzeigt.

@

Nach dem Einschalten und vor einer Datenaufzeichnung sollte, die L1 ca. 3-5 Minuten lang aufgewarmt
werden. Eine entsprechende Meldung wird in der App angezeigt, wenn sich die INS IMU der Nutzlast
erwarmt hat.

Kameraparameter einstellen
1. Gehen Sie in DJI Pilot zur Kameraansicht und wahlen Sie (sichtbares Licht).

2. Wahlen Sie ==, um die Kameraparameter entsprechend der Umgebung anzupassen. Stellen Sie sicher,
dass das Foto gut belichtet ist.

Aufzeichnen von Punktwolkendaten

Um Punktwolkendaten aufzuzeichnen, erstellen Sie einen Kartierungs- (Mapping) oder linearen Flugeinsatz

(Linear Flight Mission) oder starten Sie einen manuellen Flug (Manual Flight). Ein Flugeinsatz zur Kartierung

wird als Beispiel verwendet.

. Rufen Sie den Startbildschirm in DJI Pilot auf, wahlen Sie Flugeinsatz (Mission Flight) und dann E, um
einen Kartierungsflug auszuwahlen.

N

Markieren Sie den zu scannenden Bereich auf der Karte durch antippen und ziehen.

@

Bearbeiten Sie die Parameter fir einen LIDAR-Kartierungs- oder einen Photogrammetrie-Einsatz. Ein

Flugeinsatz zur LIDAR-Kartierung wird als Beispiel verwendet.

A. Wahlen Sie Zenmuse L1 und dann LiDAR-Kartierung.

B. Stellen Sie die erweiterten Einstellungen, Nutzlasteinstellungen und andere Parameter ein. Es wird
empfohlen, die Seitentiberlappung (LIDAR) auf 50 % oder héher, den Scanmodus auf Wiederholend,
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die Hohe auf 50-100 m, die Fluggeschwindigkeit auf 5-10 m/s einzustellen und den Kalibrierungsflug
zu aktivieren.
4. Wahlen Sie B, um den Flugeinsatz zu speichern, und wéhlen Sie @, um den Flugeinsatz hochzuladen und
auszufihren.
5. Schalten Sie das Fluggerét nach Abschluss des Flugeinsatzes aus und entfernen Sie die microSD-Karte
aus der L1. SchlieBen Sie die Karte an einen Computer an und tberpriifen Sie die Punktwolkedaten,
Fotos und anderen Dateien im DCIM-Ordner.

Weitere Informationen zum manuellen Flug, zum Einstellen von Parametern fir einen
':Q:' Photogrammetrie-Einsatz und zum Aufzeichnen von Punktwolkedaten mit einem linearem
Flugeinsatz finden Sie im Benutzerhandbuch der Zenmuse L1.

Rekonstruktion in DJI Terra
Fihren Sie die folgenden Schritte aus, um Punktwolkendaten in DJI Terra zu rekonstruieren.

. Starten Sie DJI Terra, wahlen Sie ,Neuer Einsatz“ aus und erstellen und speichern Sie eine
Nachbearbeitungsmission fiir Punktwolken (point cloud post-processing mission).

I

Wéhlen Sie in der Flugeinsatz-Bearbeitungsansicht @ aus und importieren Sie den Ordner von
der microSD-Karte. Der Ordner wird nach dem Zeitpunkt benannt, zu dem die Punktwolkendaten
aufgezeichnet wurden.

©@

Klicken Sie auf ,Rekonstruktion starten“ und warten Sie, bis diese abgeschlossen ist.

&>

Auf der Rekonstruktionsseite kann man den aktuellen Flugeinsatzordner Uber die Tastenkombination
L,Strg+Alt+F* 6ffnen, um die Datei zu finden und das Ergebnis der Rekonstruktion zu tiberprifen.

Q"

Weitere Informationen zum Konfigurieren und Verwenden der Rekonstruktion in DJI Terra finden
Sie im DJI Terra Benutzerhandbuch.

Technische Daten

Aligemein

Produktname ZENMUSE L1
Abmessungen 152 x 110 x 169 mm
Gewicht 930+£10 g

Leistung Regular: 30 W; Max.: 60 W
Schutzart P54

Kompatible Fluggerate Matrice 300 RTK
Betriebstemperatur -20 °C bis 50 °C

0 °C bis 50 °C (bei Verwendung einer RGB-Kartierungskamera)
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Lagertemperatur -20 °C bis 60 °C

Systemleistung
Erfassungsreichweite 450 m bei 80 % Remission, 0 kix
190 m bei 10 % Remission, 100 kix
Punktrate Einzelriicklauf: bis zu 240.000 Punkte/s
Mehrfacher Riicklauf: bis zu 480.000 Punkte/s
Systemgenauigkeit (RMS 10)* Horizontal: 10 cm auf 50 m

Vertikal: 5 cm auf 50 m
Echtzeit-Punktwolken-Farbkodierung Remission, Hohe, Distanz, RGB

LiDAR

Prézision der Entfernungsmessung 3cmauf 100m

(RMS 10)*

Maximale Ricklaufe 3

Scan-Modi Nicht-wiederholendes Abtastmuster, wiederholendes
Abtastmuster

Sichtfeld (FOV) Nicht-wiederholendes Abtastmuster: 70,4° (horizontal) x 77,2°
(vertikal)
wiederholendes Abtastmuster: 70,4° (horizontal) x 4,5° (vertikal)

Lasersicherheit Klasse 1 (IEC 60825-1:2014) (Augensicherheit)

Tragheitsnavigationssystem

IMU-Aktualisierungsfrequenz 200 Hz

Beschleunigungsmessbereich +89g

Winkelgeschwindigkeitsmessbereich +2.000 dps

Giergenauigkeit (RMS 10)* Echtzeit: 0,3°, Nachbearbeitung: 0,15°

Nick-/Roll-Genauigkeit (RMS 10)* Echtzeit: 0,05°, Nachbearbeitung: 0,025°

Sekundérsensor zur visuellen Positionierung

Auflésung 1280 x 960

Sichtfeld (FOV) 95°

RGB-Kartierungskamera

SensorgréBe 1 Zoll

Effektive Pixel 20 MP

Bildformat 5472x3078 (16:9), 4864x3648 (4:3), 5472x3648 (3:2)

Brennweite 8,8/24 mm (aquivalent)

Verschlusszeit Geschwindigkeit des mechanischen Verschlusses: 1/2.000 -8 s
Geschwindigkeit des elektronischen Verschlusses: 1/8.000 - 8 s

ISO Video: 100 — 3200 (autom.); 100 — 6400 (manuell)
Foto: 100 — 3200 (autom.); 100 — 12800 (manuell)

Blendenbereich /2.8 -1/11

Untersttitzte Dateisysteme FAT (<32 GBY); exFAT (>32 GB)
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Dateiformat

Videoformat
Videoaufldsung

Gimbal

Stabilisiertes System
Winkelschwingungsbereich
Befestigung

Steuerbarer Bereich
Betriebsmodi
Datenspeicherung
Speicherung von Rohdaten
Kompatible microSD-Karten

Empfohlene microSD-Speicherkarten™

Nachbearbeitungssoftware
Kompatible Software
Datenformat

JPEG
MOV, MP4
H.264, 4K: 3840 x 2160 mit 30 fps

B-achsig (Neigen, Rollen, Schwenken)
+0,01°

Abnehmbarer DJI SKYPORT

Neigen: -120° bis +30°, Schwenken: +320°
Folgen/Frei/Neu zentrieren

Foto / IMU / Punktwolke / GNSS / Kalibrierungsdateien

microSD: Sequentielle Schreibgeschwindigkeit von 50 MB/s oder
mehr und UHS-I Geschwindigkeitsklasse 3 oder hoher; Maximale
Kapazitat: 256 GB

SanDisk Extreme 128 GB UHS-I Geschwindigkeitsklasse 3
SanDisk Extreme 64 GB UHS-I Geschwindigkeitsklasse 3
SanDisk Extreme 32 GB UHS-I Geschwindigkeitsklasse 3
SanDisk Extreme 16 GB UHS-I Geschwindigkeitsklasse 3

Lexar 1066x 128 GB U3

Samsung EVO Plus 128 GB

DJI Terra
DJI Terra unterstitzt den Export von Punktwolkenmodellen im

Standardformat:
Punktwolkenformat: PNTS/LAS/PLY/PCD/S3VB

* Die Genauigkeit wurde unter den folgenden Bedingungen in einem DJl-Labor gemessen: Nach einer
5-minttigen Aufwérmphase, bei Verwendung eines Kartierungseinsatzes mit aktiviertem Kalibrierungsflug
in DJI Pilot und mit RTK im FIX-Status. Die relative Hohe wurde auf 50 m, die Fluggeschwindigkeit auf
10 m/s, die Gimbal-Neigung auf -90° eingestellt, und jedes geradlinige Flugsegment der Route betrug
weniger als 1000 m. DJI Terra wurde fur die Nachbearbeitung verwendet.

** Die empfohlenen microSD-Karten werden regelmassig aktualisiert. Die neuesten Informationen finden Sie

auf der offiziellen DJI Webseite.

Anderungen vorbehalten.

DJlist eine Marke von DJI.

Laden Sie die neueste Version hier herunter:
http://www.dji.com/zenmuse-I1

Copyright © 2021 DJI. Alle Rechte vorbehalten
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Renuncia de responsabilidad y advertencia

Enhorabuena por la compra de su nuevo producto DJI™. La informacién incluida en este documento
afecta a su seguridad, y a sus derechos y responsabilidades legales. Lea atentamente este documento
completo y todas las practicas seguras y legales proporcionadas por DJI. Visite el sitio web oficial de DJI
(http://www.diji.com) para descargar la versiéon completa del Manual de usuario y lea atentamente todas las
instrucciones y advertencias que contiene antes de montar, configurar y usar este producto. Si no lee ni
sigue correctamente las instrucciones y advertencias de los documentos mencionados o usa el dispositivo
de forma no segura, podria sufrir lesiones importantes o provocarlas a otras personas; igualmente, podria
causar dafos en su producto DJI u otros objetos. Este documento y el resto de documentos colaterales
estan sujetos a cambios a entera discrecién de SZ DJI Technology Co., Ltd. (DJI). Estos podrén actualizarse,
cambiarse o rescindirse sin notificacién previa. Para obtener informacion actualizada del producto, visite
http://www.dji.com y haga clic en la pagina de este producto.

DJI es una marca comercial de SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. y sus filiales. Los nombres de productos,
marcas, etc., que aparecen en este documento son marcas comerciales 0 marcas comerciales registradas
de sus respectivas empresas propietarias.

No modifique ni altere el estabilizador ni la camara

La ZENMUSE™ L1 se ha calibrado especificamente para la camara y el objetivo especificos antes de salir de
fabrica. No se necesita ni se recomienda modificacién fisica ni mecanica alguna del estabilizador. No afiada
ninglin otro componente ni dispositivo a la cdmara, como un filtro o un parasol del objetivo.

La L1 es un instrumento delicado. No desmonte el estabilizador ni la camara, ya que esto causaria danos
irreversibles.

Utilice solamente aeronaves compatibles

Utilice solo la L1 con las aeronaves DJI compatibles especificadas. La L1 serd compatible con méas
aeronaves en el futuro. Consulte el Manual de usuario de Zenmuse L1 para obtener la informacion mas
reciente sobre las aeronaves compatibles. Para optimizar el rendimiento del estabilizador, descargue la
Ultima aplicacion DJI Pilot y actualice la aeronave con el frmware mas reciente. De lo contrario, puede que
la L1 no funcione correctamente.

Uso seguro
Asegurese de pilotar su aeronave del modo mas seguro posible. Siga los procedimientos del manual de
usuario y los tutoriales en linea para montar y conectar el estabilizador a la aeronave.

Al usar este producto, por la presente manifiesta que ha leido detenidamente esta renuncia de responsabilidad
y advertencia, asi como que entiende y acepta cumplir los términos y condiciones establecidos en este
documento y todos los deméas documentos pertinentes de este producto. Asimismo, acepta que es el inico
responsable de su propia conducta al utilizar este producto, asi como de las consecuencias derivadas.
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Acepta usar este producto solo con fines apropiados y de acuerdo con todas las leyes, reglas y normativas
aplicables, incluido el reglamento del espacio aéreo internacional y nacional, asi como todos los términos,
precauciones, practicas, politicas y directrices que haya facilitado y pueda facilitar DJI.

DJI no acepta responsabilidad alguna por dafos o lesiones, ni ningln tipo de responsabilidad legal derivada
directa o indirectamente del uso de este producto. El usuario debera respetar las practicas seguras y legales
incluidas, entre otras, las establecidas en el Manual de usuario.

Advertencias

. Tenga cuidado al utilizar la L1 en condiciones de poca visibilidad, como niebla o tormenta. En tales
condiciones, el alcance de deteccién puede reducirse.

N

. NO toque la ventana éptica de la L1. El polvo y las manchas en la ventana 6ptica pueden afectar
negativamente al rendimiento. Utilice aire comprimido, isopropanol o un pafio de limpieza de objetivos
para limpiar la ventana éptica correctamente. Consulte el Manual de usuario de la L1 para obtener mas
informacion sobre como limpiar las ventanas épticas. NO utilice sustancias que contengan alcohol,
benceno, diluyente ni otras sustancias inflamables para limpiar o mantener la camara de mapeo RGB o el
sensor de visién de posicionamiento auxiliar.

w

. NO deje caer la L1

Contenido del embalaje

Estabilizador y camara Estuche de almacenamiento x 1 Pafio de limpieza de objetivos x 1
(incluye tarjeta microSD) x 1

Introduccién

La Zenmuse L1 integra un médulo LIDAR LIVOX™, una IMU de alta precisién y una cdmara de mapeo
RGB en un estabilizador de 3 ejes. Cuando se utiliza con las aeronaves DJI compatibles especificadas
y DJI TERRA™, la L1 ofrece una solucién completa que brinda datos 3D en tiempo real durante todo
el dia, que captura de manera eficiente los detalles de estructuras complejas y entrega modelos
reconstruidos de alta precision
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Descripcién

1. Conector del estabilizador
2. Motor de paneo

3. LIDAR

4. Cémara de mapeo RGB

5

. Sensor visual de
posicionamiento auxiliar

Ranura para tarjeta microSD
. Motor de inclinacion
. Motor de rotacién

© N o

Instalacion

1. Retire la tapa del estabilizador y el protector del objetivo.

2. Presione el boton de la aeronave que se usa para separar el estabilizador y la camara. Gire la tapa del
estabilizador de la aeronave para quitarla.
3. Alinee el punto blanco del estabilizador con el punto rojo de la aeronave e inserte el estabilizador.

4. Gire el seguro del estabilizador a la posicion de cierre alineando los puntos rojos.
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& * Asegurese de que el conector del estabilizador de la aeronave esté colocado

correctamente al montarlo. De lo contrario, la cdmara no se puede montar.

* Apague siempre la aeronave antes de retirar la L1.

* Retire la L1 presionando el botén de la aeronave para separar el estabilizador y la
cémara.

* Aseglrese de que la cubierta de la ranura para tarjeta microSD esté correctamente
colocada para evitar que entre polvo o humedad durante el uso o transporte.

* Para evitar quemaduras, NO toque directamente la carcasa de la camara al encenderla.

* Separe el estabilizador de la aeronave durante el transporte o almacenamiento. De lo
contrario, la vida Util de los amortiguadores puede acortarse o incluso dafarse.

Controles de la camara

Control remoto

El control remoto MATRICE™ 300 RTK se utiliza como ejemplo a continuacién. Ajuste la inclinacion del
estabilizador con el selector izquierdo y ajuste el paneo con el selector derecho. Pulse el botén del
obturador o el botén de grabacién de video para tomar fotografias o grabar videos. Mueva el boton
5D para ajustar el valor de exposicion. El botén personalizable C1 se puede usar para volver a centrar
el estabilizador, y el botén personalizable C2 se puede usar para cambiar entre la pantalla principal
y la auxiliar.

Selector izquierdo

Botén de grabacion

Boton del obturador

Botén 5D

1

2

3

4. Selector derecho
5

6. Botdn personalizable C2*
7

Botoén personalizable C1*

B o Jo

* La funcion de este botén puede personalizarse.
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Aplicacién DJI Pilot

La interfaz tactil se puede utilizar para tomar fotos, grabar videos y reproducirlos. También cuenta con
configuraciones profesionales de fotografia.

ip  in-Flight (RTK)

Shutter &V

1/1000

gl in-Flight (RTK]

* Es posible que deba actualizar la interfaz del software. Asegurese de actualizar a la Gltima version.

1. Video HD en tiempo real 5. Blogueo automatico de la exposicion

2. Tipo de camara 6. Configuracién de la camara

3. Pardmetros de la camara 7. Modo de grabacién (obturador/grabacion de video/grabacion de nube
4. Modo de enfoque de puntos)
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8. Boton de disparo (obturador/grabacion de video/ 12. Alternar vista individual/lado a lado

grabacion de nube de puntos) 13. Botén de vuelo de calibracion
9. Reproduccion 14. Paleta de colores
10. Configuracién 15. Botén de vista previa del modelo
11. Alternar camara/LiDAR 16. Boton de pausa
Uso

Los usuarios pueden crear una mision de vuelo para registrar informacion de la nube de puntos en DJI Pilot
e importar los datos registrados en DJI Terra para reconstruir el modelo con alta precision.

Preparacion

. Asegurese de que la L1 estd correctamente instalada en la aeronave y de que la aeronave y el control
remoto estan vinculados después de encenderlos.

I

Vaya a la vista de camara en DJI Pilot, seleccione eee, luego RTK, elija el tipo de servicio RTK y
aseglrese de que el estado del posicionamiento y la orientacién de RTK muestran “FIX”.

@

Antes de realizar la captura de datos, se recomienda calentar la L1 durante de 3 a 5 minutos después de
encenderla. La confirmacion se recibira en la aplicacion cuando la carga util INS IMU se haya calentado.

Configuracion de los parametros de la camara
1. Vaya a la vista de cdmara en DJI Pilot y seleccione [ CAVMARA |

2. Seleccione == para ajustar los pardmetros de la camara de acuerdo con el entorno. Asegurese de que la
exposicion de la foto es correcta.

Capturar informacién de nube de puntos
Para capturar informacion de nube de puntos, cree una misién de vuelo lineal o cartografia, o realice un
vuelo manual. La misién de cartografia se toma como ejemplo.

. Entre en la pantalla de vuelo de la misién de DJI Pilot, seleccione la opcion para crear una mision v,
después, pulse & para crear una mision de cartografia.

I

Toque y arrastre en el mapa para ajustar la zona que se escaneara.

@

Edite los pardmetros para una misién de mapeo LIDAR o una misién de fotogrametria. Se utiliza como

ejemplo una misién de mapeo LIDAR.

A. Seleccione Zenmuse L1 y luego mapeo LIDAR.

B. Establezca la configuracién avanzada, la configuraciéon de carga Gtil y otros pardmetros. Se
recomienda configurar la superposicion lateral (LIDAR) al 50 % o mas, el Modo de exploracién a
repetitivo, la altitud a 50-100 m, la velocidad de vuelo a 5-10 m/s y habilitar el vuelo de calibracién.

~

. Seleccione B para guardar la mision y seleccione © para cargar y ejecutar la mision de vuelo.
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5. Apague la aeronave una vez completada la misién y extraiga la tarjeta microSD de la L1. Conéctela a un
ordenador y verifique los datos de la nube de puntos, las fotos y otros archivos en la carpeta DCIM.

Lea el manual del usuario de Zenmuse L1 para obtener mas informacion sobre el vuelo manual,
la configuracion de parametros para una misién de fotogrametria y el registro de datos de nubes
de puntos por mision de vuelo lineal.

Reconstruccién en DJI Terra

Siga los pasos que se muestran a continuacion para reconstruir la informaciéon de nube de puntos en DJI
Terra.

. Inicie DJI Terra, seleccione una nueva mision y crea y guarde una misién de posprocesado de nube de
puntos.

N

. Seleccione Wl en la vista de edicion de la misién e importe la carpeta desde la tarjeta microSD. La
carpeta tendra como nombre la hora en la se capturd la informacion de nube de puntos.

@

Haga clic para iniciar la reconstruccion y espere hasta que se complete.

>

En la pagina de reconstruccion, los usuarios pueden abrir la carpeta de la misién actual con el atajo de
teclado “Ctrl+Alt+F" para buscar el archivo y comprobar el resultado de la reconstruccién.

Lea el Manual de usuario de DJI Terra para obtener mas informacion acerca de cémo configurar
y usar la reconstruccion en DJI Terra.

Especificaciones

General

Nombre del producto ZENMUSE L1

Dimensiones 152 x 110 x 169 mm

Peso 930+ 10g

Potencia Valor medio: 30 W; Valor méx.: 60 W
Proteccion IP P54

Aeronaves compatibles Matrice 300 RTK

Rango de temperatura de funcionamiento De —20 a 50 °C (de -4 a 122 °F)
De 0a 50 °C (de 32° a 122° F) (al usar la camara de mapeo RGB)

Temperaturas de almacenamiento De —20 °C a 60 °C (de —4 °F a 140 °F)

Rendimiento del sistema

Alcance de deteccion 450 m a una reflectividad del 80 %, 0O kix
190 m a una reflectividad del 10 %, 100 kix

Frecuencia de puntos Retorno Unico: Méx. 240 000 pts/s

Retorno multiple: Max. 480 000 pts/s
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Precision del sistema (RMS 10)* Horizontal: 10 cm a 50 m
Vertical: 5cma 50 m

Codificacion de colores de nube de Reflectividad, altitud, distancia, RGB

puntos en tiempo real

LiDAR

Precision de alcance (RMS 10)* 3cma 100 m

Devoluciones méximas admitidas 3

Modos de escaneo Patrén de escaneo no repetitivo, Patrén de escaneo repetitivo

Campo de visién (FOV) Patrén de escaneo no repetitivo: 70.4° (horizontal) x 77.2°
(vertical)
Patrén de escaneo repetitivo: 70.4° (horizontal) x 4.5° (vertical)

Seguridad del laser Clase 1 (IEC 60825-1: 2014) (seguridad ocular)

Sistema de navegacion inercial

Frecuencia de actualizacion de IMU 200 Hz

Rango del acelerémetro 89

Rango del medidor de velocidad angular  +2000 dps

Precision de guifiada (RMS 10)* Tiempo real: 0.3°, posprocesamiento: 0.15°
Precision de cabeceo/rotacion (RMS 10)* Tiempo real: 0.05°, posprocesamiento: 0.025°
Sensor visual de posicionamiento auxiliar

Resolucion 1280x960

Campo de visién (FOV) 95°

Camara de mapeo RGB

Tamarfio del sensor 1in

Pixeles efectivos 20 MP

Tamario de fotografia 5472x3078 (16:9), 4864x3648 (4:3), 54723648 (3:2)

Distancia focal 8,8/24 mm (equivalente)

Velocidad de obturacion Velocidad de obturacion mecénica: 1/2000-8 s
Velocidad del obturador electronico: 1/8000-8 s

1SO Video: 100-3200 (automatico), 100-6400 (manual)
Foto: 100-3200 (automatico), 100-12800 (manual)

Rango de apertura /2.8-/11

Sistema de archivo compatible FAT (<32 GBY); exFAT (>32 GB)

Formatos de fotografia JPEG

Formato de video: MOV, MP4

Resolucion de video H.264, 4K: 3840x2160 30p

Estabilizador
Sistema estabilizado 3 gjes (inclinacion, rotacién, paneo)
Intervalo de vibracion angular +0.01°




Soporte DJI SKYPORT desmontable

Intervalo controlable Inclinacién: de —120° a +30°. Paneo: +320°

Modos de funcionamiento Seguir/Liberar/Volver a centrar

Almacenamiento de datos

Almacenamiento de datos brutos Archivos de fotos/IMU/Nube de puntos/GNSS/Calibracion
Tarjetas microSD compatibles microSD: Velocidad de escritura secuencial de 50 MB/s o

superior y UHS-I con un grado 3 o superior de velocidad;
capacidad méax.: 256 GB

Tarjetas microSD recomendadas™ SanDisk Extreme 128 GB UHS-I con grado 3 de velocidad
SanDisk Extreme 64 GB UHS-I con grado 3 de velocidad
SanDisk Extreme 32 GB UHS-I con grado 3 de velocidad
SanDisk Extreme 16 GB UHS-I con grado 3 de velocidad
Lexar 1066x 128 GB U3
Samsung EVO Plus 128 GB

Software de posprocesado preferido

Software compatible DJI Terra

Formato de datos DJI Terra admite la exportacion de modelos de nube de puntos
en formato estandar:
Formato de nube de puntos: PNTS/LAS/PLY/PCD/S3MB

DJI midi6 la precision en las condiciones de laboratorio siguientes: se llevo a cabo un calentamiento de
cinco minutos; luego con la aplicacion DJI Pilot se utilizo Mision de mapeo habiendo habilitado “Vuelo
de calibracion” y verificado que el estado del RTK fuera “FIX”; la altitud relativa se definié en 50 m; la
velocidad de vuelo se establecié en 10 m/s; la inclinacién del estabilizador se configuré en —90°; cada
tramo recto de la ruta de vuelo tenia una longitud inferior a 1000 m; y el posprocesamiento se realizé con
DJI Terra.

** Es posible que las tarjetas microSD recomendadas se actualicen en el futuro. Visite la pagina oficial de
DJI para obtener la informacion mas reciente.

Descargue la Ultima version en esta pagina web:
http://www.dji.com/zenmuse-I1

El contenido estéa sujeto a cambios.

DJI es una marca comercial de DJI.
Copyright © 2021 DJI. Reservados todos los derechos.
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Clause d’exclusion de responsabilité et mise en garde

Vous venez d’acquérir un nouveau produit DJI™. Félicitations ! Les informations contenues dans ce
document concernent votre sécurité, vos droits et vos obligations. Lisez attentivement ce document
dans son intégralité, ainsi que toutes les pratiques sécuritaires et légales fournies par DJI. Consultez le
site Web officiel de DJI (http://www.dji.com) pour télécharger la version compléte du guide d'utilisateur
et lisez attentivement toutes les instructions et tous les avertissements qu'’il contient avant d'assembler,
de configurer et d'utiliser le produit. Si vous ne lisez pas et ne respectez pas les instructions et les mises
en garde contenues dans les documents ci-dessus ou que vous n'étes pas sensibilisé aux problémes
de sécurité liés a I'utilisation, vous vous exposez ainsi qu’autrui @ des blessures graves et risquez
d'endommager votre produit DJI ou d’autres objets. SZ DJI Technology Co., Ltd. (DJI) se réserve le
droit de modifier, & sa seule discrétion, le présent document et tous les autres documents connexes.
(DJI). lls peuvent étre mis & jour, modifiés sans préavis ou leur utilisation peut étre interrompue. Pour
connaitre les dernieres informations sur le produit, consultez le site http://www.dji.com et cliquez sur la
page produit correspondante.

DJI est une marque commerciale de SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. et de ses sociétés affiliées.
Les noms de produits, de marques, etc., apparaissant dans le présent document sont des marques
commerciales ou des marques déposées de leurs détenteurs respectifs.

Ne modifiez pas ou n’altérez pas la nacelle et la caméra.

La caméra et l'objectif de ZENMUSE™ L1 ont été spécialement étalonnés en usine. Il n’est ni nécessaire
ni recommandé d'effectuer des modifications ou des réglages physiques ou mécaniques sur la nacelle.
N'ajoutez aucun autre composant ou appareil, tel qu'un filtre ou un pare-soleil pour objectif, a la
caméra.

L1 est un instrument fragile. Ne démontez ni la nacelle ni la caméra, sous peine de causer des
dommages irréversibles.

Utilisez uniquement des appareils compatibles

Utilisez uniquement L1 avec un appareil DJI compatible. L1 sera compatible avec davantage d'appareils
a l'avenir. Vérifiez le guide d'utilisateur Zenmuse L1 pour les derniéres informations sur les appareils
compatibles. Afin d’optimiser les performances de la nacelle, téléchargez la derniére application DJI Pilot
et mettez a jour le firmware de I'appareil vers sa version la plus récente. Sinon, L1 pourrait ne pas
fonctionner correctement.

Utilisation sans danger

Veillez & utiliser votre appareil de la maniére la plus stre qui soit. Suivez les procédures indiquées
dans le guide d'utilisateur et dans les didacticiels en ligne pour installer et connecter la nacelle a votre
appareil

En utilisant ce produit, vous confirmez que vous avez lu attentivement la clause d'exclusion de
responsabilité et de mise en garde, que vous comprenez et acceptez de respecter les conditions
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générales du document de ce produit et de ceux qui s'y réferent. Vous déclarez assumer l'entiere
responsabilité de votre comportement lors de I'utilisation du produit ainsi que toutes les conséquences
qui en découlent. Vous vous engagez & utiliser ce produit uniquement dans un cadre légal et adapté,
conformément aux lois et réglementations en vigueur, y compris les réglementations sur 'espace aérien
international et national, dans le respect des conditions, précautions, pratiques, politiques et consignes
publiées par DJI, aujourd’hui et a I'avenir.

DJI décline toute responsabilité quant aux dégats, aux blessures ou aux problémes découlant
directement ou indirectement de I'utilisation de ce produit. L'utilisateur s’engage a respecter les
consignes de sécurité et les pratiques légales, y compris, mais sans s'y limiter, celles énoncées dans le
guide d'utilisateur.

Avertissements

. Faites attention lors de I'utilisation de L1 dans des conditions de faible visibilité, par exemple, par
temps brumeux ou orageux. Dans de telles conditions, la portée de détection peut étre réduite

N

Ne touchez PAS la fenétre optique de L1. De la poussiére et des taches sur la fenétre optique
peuvent nuire a la performance. Utilisez de I'air comprimé, de I'alcool isopropylique ou un chiffon
pour objectif pour nettoyer la fenétre optique correctement. Consultez le guide d'utilisateur de
L1 pour plus d'informations sur le nettoyage des fenétres optiques. N'utilisez PAS de substance
contenant de I'alcool, du benzéne, des diluants ou d'autres substances inflammables pour nettoyer
ou entretenir la caméra de cartographie RVB ou le capteur optique de positionnement auxiliaire.

. Ne faltes PAS TOMBER L1.

w

Contenu de I’emballage

Nacelle et caméra Boite de rangement x 1 Chiffon de nettoyage pour
(inc. la carte microSD) x 1 obijectif x 1

Introduction

Zenmuse L1 comprend un module LIDAR LIVOX™, un IMU de haute précision et une caméra de
cartographie RVB sur une nacelle stabilisée a trois axes. Utilisé avec un appareil DJI compatible
spécifie TERRA™, L1 offre une solution compléte qui fournit des données 3D en temps réel tout au
long de la journée, qui capture efficacement les détails de structures complexes et fournit des modéles
reconstruits hautement précis.
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Vue d’ensemble

1. Connecteur nacelle

2. Moteur panoramique

3. LIDAR

4. Caméra de cartographie RVB
5,

. Capteur optique de positionnement
auxiliaire

Emplacement pour carte microSD
. Moteur d'inclinaison

© N o

. Moteur de roulis

Installation

1. Retirez le cache de la nacelle et la protection d'objectif.

2. Appuyez sur le bouton situé sur I'appareil utilisé pour détacher la nacelle et la caméra. Tournez le
cache de la nacelle situé sur I'appareil pour le retirer.

3. Alignez le point blanc sur la nacelle et le point rouge sur I'appareil, puis insérez la nacelle.

4. Tournez la bride de nacelle pour la faire passer en position verrouillée en alignant les points rouges.
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* Assurez-vous que le connecteur nacelle situé sur I'appareil est positionné
correctement lors du montage. Sinon, la caméra ne peut pas étre montée

* Ne retirez L1 qu’aprés avoir mis hors tension 'appareil.

* Retirez L1 en appuyant sur le bouton situé sur I'appareil pour détacher la nacelle
et la caméra

* Assurez-vous que le cache de I'emplacement pour carte microSD est bien en
place afin d’empécher la pénétration de poussiére ou d'humidité au cours de
I'utilisation ou du transport de I'appareil.

® Pour éviter les bralures, NE touchez PAS directement I'étui de la caméra lors de la
mise sous tension.

* Détachez la nacelle de I'appareil lors du transport ou du stockage. Sinon, la durée
de vie des boules d’amortisseurs peut étre réduite ou les boules peuvent méme étre
endommagées.

Commandes de la caméra

Radiocommande
La radiocommande MATRICE™ 300 RTK est utilisée comme exemple ci-dessous. Réglez l'inclinaison

de la nacelle a I'aide de la molette gauche et ajustez son panoramique avec la molette droite.

Appuyez sur le bouton d'obturateur ou le bouton d’enregistrement pour effectuer des prises de vue, ou

enregistrer des vidéos. Actionnez le bouton 5D pour ajuster la valeur EV. Le bouton personnalisable C1

peut étre utilisé pour recentrer la nacelle et le bouton personnalisable C2 peut étre utilisé pour basculer

entre I'écran principal et I'écran auxiliaire.

Molette gauche

Bouton d’enregistrement
Bouton d’obturateur
Molette droite

Bouton 5D

Bouton personnalisable C2*

N o oA W N =

Bouton personnalisable C1*

O o [

=

* La fonction de ce bouton est personnalisable.
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Application DJI Pilot

L'interface tactile peut étre utilisée pour prendre des photos, enregistrer des vidéos et les lire
Des configurations de photographie professionnelle sont également disponibles.

ip  in-Flight (RTK)

Shuter

1/1000

op in-fiight (RTK)

* 1l peut étre nécessaire de mettre & jour l'interface du logiciel. Assurez-vous de mettre & jour vers la
version la plus récente.

1. Vidéo HD en direct
2. Type de caméra

[

Paramétres de la caméra

~

Mode d'enregistrement (Obturateur/Enregistrement
3. Parametres de la caméra vidéo/Enregistrement de nuages de points)

®

4. Mode Focus Bouton de prise de vue (Obturateur/Enregistrement

5. Verrouillage automatique de I'exposition vidéo/Enregistrement de nuages de points)
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9. Lecture 13. Bouton de vol d’étalonnage

10. Réglage des parametres 14. Palettes de couleurs

11. Commutateur caméta/LiDAR 15. Bouton d’apergu du modele
12. Commutateur de vue unique/cote a cote 16. Bouton Pause
Utilisation

Les utilisateurs peuvent créer une mission de vol pour enregistrer des données de nuages de points dans
DJI Pilot et importer les données enregistrées dans DJI Terra pour une reconstruction de modéle de haute
précision.

Préparation
. Assurez-vous que L1 est correctement installée sur I'appareil et que I'appareil et la radiocommande sont
appairés une fois allumés.

N

. Allez dans la vue caméra dans DJI Pilot, sélectionnez e e e, puis RTK, puis choisissez le type de service
RTK et assurez-vous que I'état du positionnement et de la direction RTK sont tout deux sur « FIXE ».

©@

Avant d’enregistrer des données, il est recommandé de faire chauffer L1 pendant 3 a 5 minutes une fois
allumée. Une confirmation s’affichera dans I'application lorsque I''MU INS de la charge utile est préte.

Réglage des paramétres de la caméra
1. Allez dans la vue caméra dans DJI Pilot et sélectionnez [CAMERA],

2. Sélectionnez — pour ajuster les paramétres de la caméra en fonction de I'environnement. Assurez-vous
que la photo est bien exposée.

Enregistrer des données de nuages de points
Pour enregistrer des données de nuages de points, créez une mission de cartographie ou de vol linéaire ou
lancer un vol manuel. Une mission de cartographie est utilisée comme exemple.

. Entrez sur I'écran de la mission de vol dans DJI Pilot, sélectionnez Créer une mission puis "= pour choisir
une mission de cartographie.

S

Appuyez et glissez sur la carte pour ajuster la zone & scanner.

©@

Modifiez les parametres pour une mission de cartographie ou une mission de photogrammétrie LIDAR.

Une mission de cartographie LIDAR est utilisée comme exemple.

A. Sélectionnez Zenmuse L1 puis Cartographie LIDAR.

B. Définissez les parametres avancés, les paramétres de charge utile et autres parametres. Il est
recommandé de définir la superposition latérale (LiDAR) sur 50 % ou plus, le mode de balayage
sur répétitif, une altitude entre 50 et 100 m, la vitesse de vol entre 5 et 10 m/s et d'activer le Vol

d’étalonnage.
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4. Sélectionnez A pour sauvegarder la mission et sélectionnez © pour charger et exécuter la mission.

5. Eteignez I'appareil une fois la mission terminée et retirez la carte microSD de L1. Connectez-le & un
ordinateur et vérifiez les données des nuages de points, les photos et autres fichiers du dossier DCIM.

Consultez le Guide d'utilisateur Zenmuse L1 pour plus d’informations sur comment définir les

paramétres pour une mission de prise de photos et enregistrer des données de nuage de points
via une Mission de vol linéaire et vol manuel.

Reconstruction dans DJI Terra
Suivez les étapes suivantes pour reconstruire des données de nuages de points dans DJI Terra.

. Lancez DJI Terra, sélectionnez Nouvelle mission et créez et sauvegardez une mission de post-traitement
de nuages de points.

I

Sélectionnez [l dans la vue d’édition de la mission et importez le dossier a partir de la carte microSD. Le
dossier sera nommé selon la date d'enregistrement des données de nuages de points.

©

Cliquez sur démarrer la reconstruction et patientez jusqu’a ce qu’elle soit terminée.

>

Sur la page de la reconstruction, les utilisateurs peuvent ouvrir le dossier de mission en cours grace au
raccourci « Ctrl+Alt+F » afin de trouver le fichier et consulter le résultat de la reconstruction.

Consultez le Guide d'utilisateur Zenmuse L1 pour plus d’informations sur le vol manuel,

comment définir les paramétres pour une mission de photogrammétrie et enregistrer des
données de nuage de points via une Mission de vol linéaire.

Caractéristiques techniques

Parametres généraux

Nom du produit ZENMUSE L1

Dimensions 152 x 110 x 169 mm

Poids 930+ 10g

Alimentation Type : 30 W ; Max. : 60 W

Indice de protection P54

Appareil compatible Matrice 300 RTK

Plage de températures de De -20° a 50°C (de -4° a 122°F)

fonctionnement De 0° a 50°C (de 32° & 122°F) (en utilisant une caméra de

cartographiie RVB)
Plage de températures de stockage De -20° a 60°C (de -4° a 140°F)
Performances du systeme
Portée de détection 450 m a 80 % de réflectivité, 0 kix
190 m a 10 % de réflectivité, 100 kix
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Nombre de points

Précision du systeme (RMS 10)*

Codage des couleurs des nuages de
points en temps réel

LiDAR

Précision de détection (RMS 10)*
Retours maximum pris en charge
Modes Scan

FOV

Sécurité laser

Systéme de navigation inertielle
Fréquence de mise & jour de I'lMU
Plage de 'accélérometre

Retour unique : max. 240 000 pts/s
Retours multiples : max. 480 000 pts/s
Horizontal : 10 cm & 50 m

Vertical : 5.cm a 50 m

Réflectivité, hauteur, distance, RVB

3cmaiom

3

Modeéle de balayage non-répétitif, Modéle de balayage répétitif
Modele de balayage non-répétitif : 70,4° (horizontal) x 77,2°
(vertical)

Modeéle de balayage répétitif : 70,4° (horizontal) x 4,5° (vertical)
Classe 1 (CEI 60825-1:2014) (Sécurité des yeux)

200 Hz
+8g

Plage de mesure de la vitesse angulaire  +2 000 dps

Précision du lacet (RMS 10)*

Précision d'inclinaison/roulis (RMS 10)*

Temps réel : 0,3° ; Post-traitement : 0,15°
Temps réel : 0,05° ; Post-traitement : 0,025°

Capteur optique de positionnement auxiliaire

Résolution

FOV

Caméra de cartographie RVB
Taille du capteur

Pixels effectifs

Ratio Photo

Distance focale

Vitesse d’obturation

1ISO

Plage d’ouverture

Fichier systéme pris en charge
Format de photo

Format de vidéo

Résolution vidéo

1280 x 960
95°

1 po

20 MP

5472x3078 (16:9), 4864x3648 (4:3), 5472x3648 (3:2)
8,8/24 mm (équivalent)

Vitesse d'obturation mécanique : 1/2000 & 8 s
Vitesse d’obturation électronique : 1/8000 a 8 s
Vidéo : 100 a 3 200 (auto), 100 a 6 400 (manuel)
Photo : 100 & 3 200 (auto), 100 a 12 800 (manuel)
/2.8 - /11

FAT (<32 Go); exFAT (>32 Go)

JPEG

MOV, MP4

H.264, 4K : 3 840x2 160 30p

70



Nacelle

Systéme stabilisé

Plage de vibrations angulaire
Support

Plage réglable

Modes de fonctionnement
Stockage de données

Stockage des données brutes
Cartes microSD prises en charge

Cartes microSD recommandées

Logiciel de post-traitement
Logiciels pris en charge
Format des données

3 axes (inclinaison, roulis, pano)

+0,01°

SKYPORT DJI détachable

Inclinaison : -120° & +30°, panoramique : + 320°

Suivre/Libérer/Recentrer

Photo/IMU/Nuage de point/GNSS/Fichiers d'étalonnage
MicroSD : Vitesse d’écriture séquentielle de 50 Mb/s ou
supérieure et UHS-| de classe 3 ou supérieure. Capacité max. :
256 Go

SanDisk Extreme 128 Go UHS-I de classe 3

SanDisk Extreme 64 Go UHS-I de classe 3

SanDisk Extreme 32 Go UHS-I de classe 3

SanDisk Extreme 16 Go UHS-I de classe 3

Lexar 1066x 128 Go U3

Samsung EVO Plus 128 Go

DJI Terra

DJI Terra prend en charge I'exportation des modéles de nuages
de points a format standard :

Format des nuages de points : PNTS/LAS/PLY/PCD/S3MB

* La précision a été mesurée selon les conditions suivantes en environnement de laboratoire DJI : apres
chauffage de 5 minutes, en utilisant une mission de cartographie avec la fonction Vol d’étalonnage activée
dans DJI Pilot et le RTK au statut FIX. L'altitude relative a été définie sur 50 m, la vitesse de vol sur 10 m/s,
I'inclinaison de la nacelle sur -90° et chaque segment droit de la trajectoire de vol était inférieur a 1000 m.
DJI Terra a été utilisé pour le post-traitement.

** Les cartes microSD recommandées peuvent étre mises & jour dans le futur. Rendez-vous sur le site Web
officiel de DJI pour obtenir les derniéres informations.

Ce contenu sujet a modifications.

Télécharger la derniére version sur
http://www.dji.com/zenmuse-I1

DJI est une marque commerciale de DJI
Copyright © 2021 DJI Tous droits réservés.
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Limitazioni di responsabilita e avvertenze

Congratulazioni per I'acquisto di questo prodotto DJI™. Le informazioni contenute nel presente documento
riguardano la sicurezza, i diritti e le responsabilita legali degli utenti. Leggere attentamente I'intero documento
e tutte le pratiche sicure e legali fornite da DJI. Visitare il sito web ufficiale DJI (http://www.dji.com) per
scaricare la versione completa del manuale utente e leggere attentamente tutte le istruzioni e le avvertenze ivi
contenute prima di assemblare, configurare e utilizzare il prodotto. La mancata lettura di tale documentazione
e I'inosservanza delle istruzioni e delle avvertenze in essa contenute, o la mancanza di una profonda
consapevolezza delle norme di sicurezza durante I'utilizzo, potrebbero determinare infortuni gravi per I'utente
o altre persone, nonché danni al prodotto DJI o ad altri oggetti. Il presente documento e tutti i documenti
complementari sono soggetti a modifiche a esclusiva discrezione di DJI Technology Co., Ltd. (DJI). Possono
essere aggiornati, modificati o rescissi senza preavviso. Per informazioni aggiornate su questo prodotto,
visitare http://www.dji.com e accedere alla pagina corrispondente.

DJI & un marchio registrato di SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. e delle sue societa affiliate. | nomi di prodotti,
i marchi e altre informazioni simili menzionati nel presente documento sono marchi o marchi registrati delle
rispettive societa proprietarie.

Non modificare, né alterare lo stabilizzatore e la fotocamera

ZENMUSE™ L1 & stato calibrato appositamente per I'utilizzo con la fotocamera e I'obiettivo designati prima
di lasciare la fabbrica. Non & richiesta o consigliata alcuna modifica o regolazione fisica 0 meccanica dello
stabilizzatore. Non montare altri componenti o dispositivi, come un filtro o paraluce sulla fotocamera.

L1 & uno strumento delicato. Non smontare lo stabilizzatore o la fotocamera in quanto cid potrebbe comportare
danni permanenti.

Utilizzare esclusivamente con aeromobili compatibili

Usare L1 esclusivamente con un aeromobile DJI compatibile. L1 sara compatibile con altri aeromobili in futuro.
Per le informazioni pit recenti sugli aesromobili compatibili, consultare il Manuale d’uso di Zenmuse L1. Per
ottimizzare le prestazioni dello stabilizzatore, scaricare la versione piti recente dell’app DJI Pilot ed eseguire
I'aggiornamento del firmware dell’aeromobile. In caso contrario, L1 potrebbe non funzionare correttamente.

Utilizzo sicuro

Assicurarsi di utilizzare I'aeromobile in modo sicuro. Osservare le procedure illustrate nel manuale d’uso e nei
tutorial online per installare e connettere lo stabilizzatore all’aeromobile.

Utilizzando il prodotto, I'utente dichiara di aver letto attentamente le limitazioni di responsabilita e le
avvertenze e di comprendere e accettare i termini e condizioni del presente e dei documenti pertinenti
a questo prodotto. L'utente riconosce di essere I'unico responsabile della propria condotta durante
I'utilizzo del prodotto e di eventuali relative conseguenze. L'utente accetta di utilizzare il presente prodotto
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esclusivamente per scopi leciti e conformi a tutte le leggi, le normative e a tutti i regolamenti vigenti, compresi
i regolamenti sullo spazio aereo internazionali e nazionali, e nel rispetto di tutti i termini, le precauzioni,
le pratiche, le politiche e le linee guida che DJI ha reso o pud rendere disponibili.

DJI declina ogni responsabilita per danni, infortuni o altre responsabilita legali direttamente o indirettamente
imputabili all’'utilizzo del prodotto. L'utente & tenuto a osservare pratiche di condotta sicure e legittime,
ivi comprese, a titolo esemplificativo ma non esaustivo, quelle elencate nel manuale d’'uso.

Avvertenze

. Fare attenzione quando si usa L1 in ambienti dalla scarsa visibilita, come in presenza di nebbia
o temporali. In tali circostanze, il campo di rilevamento potrebbe subire delle riduzioni.

N

NON toccare la finestra ottica di L1. La polvere e le macchie sulla finestra ottica possono influire
negativamente sulle prestazioni. Usare aria compressa, alcool isopropilico o un panno per obiettivi per
pulire correttamente la finestra ottica. Per ulteriori informazioni sulla procedura di pulizia della finestra
ottica, consultare il Manuale d'uso di L1. NON utilizzare sostanze contenenti alcol, benzene, diluenti o
altre sostanze infiammabili per pulire o sottoporre a manutenzione la telecamera di mappatura RGB o il
sensore visivo di posizionamento ausiliario.

@

NON lasciare cadere L1

Contenuto della confezione

Stabilizzatore e fotocamera Custodia di stoccaggio x 1 Panno per la pulizia
(comp. scheda microSD) x 1 dell'obiettivo x 1

Presentazione

Zenmuse L1 integra un modulo LIVOX™ LiDAR, un IMU ad alta precisione e una fotocamera RGB
per mappatura montata su uno stabilizzatore a 3 assi. Quando viene usato in combinazione con gli
aeromobili DJI compatibili e DJI TERRA™, L1 offre una soluzione completa che consente di ottenere
dati 3D in tempo reali durante l'intera giornata, cosi da acquisire i dettagli su strutture complesse in
modo efficiente, e creare modelli ricostruiti altamente accurati
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Panoramica generale

1. Connettore dello stabilizzatore

2. Motore di rotazione orizzontale

3. LIDAR

4. Fotocamera per mappatura RGB

5. Sensore di visione del posizionamento
ausiliario

Vano per scheda microSD

. Motore di inclinazione

. Motore di rollio

® N o

Installazione

1. Rimuovere la copertura protettiva dello stabilizzatore e il copriobiettivo.

2. Premere il pulsante sull'aeromobile per rimuovere lo stabilizzatore e la fotocamera. Ruotare la copertura
protettiva dello stabilizzatore presente sull’aeromobile per rimuoverla.

3. Allineare il puntino bianco sullo stabilizzatore a quello rosso sull’aeromobile e inserire lo stabilizzatore.

4. Ruotare il blocco dello stabilizzatore fino alla posizione di blocco allineando i puntini rossi.
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& * Accertarsi che il connettore dello stabilizzatore presente sull’aeromobile sia posizionato

correttamente durante il montaggio. In caso contrario, non sara possibile montare la fotocamera.

* Rimuovere L1 solo dopo aver spento I'aeromobile.

* Rimuovere L1 premendo il pulsante sull'aeromobile per staccare lo stabilizzatore e la fotocamera.

 Assicurarsi che il coperchio del vano per scheda microSD sia saldamente in posizione, onde
impedire I'ingresso di polvere o umidita durante I'uso o il trasporto.

 Per evitare ustioni, NON toccare direttamente la custodia protettiva della fotocamera durante
I'accensione.

* Staccare lo stabilizzatore dall’aesromobile durante il trasporto o quando viene riposto. In caso
contrario, la durata dei cuscinetti dell’ammortizzatore potrebbe ridursi o i cuscinetti stessi
potrebbero subire danni.

Comandi della fotocamera

Radiocomando

Nell'esempio qui di seguito si fa uso del radiocomando MATRICE™ 300 RTK. Regolare I'inclinazione
dello stabilizzatore girando la rotella sinistra, quindi regolare il panorama con la rotella destra. Premere
il pulsante di scatto o di registrazione per scattare foto o registrare video. Premere il pulsante 5D per
regolare il valore EV. E possibile usare il pulsante personalizzabile C1 per ricentrare lo stabilizzatore e il
pulsante personalizzabile C2 per passare dalla schermata principale a quella ausiliaria e viceversa.

Rotella sinistra

Pulsante di registrazione
Pulsante di scatto
Rotella destra

Pulsante 5D

Pulsante personalizzabile C2*

N oM LN

Pulsante personalizzabile C1*

B o Jo

* E possibile personalizzare la funzione di questo pulsante.
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App DJI Pilot
E possibile usare I'interfaccia tattile per scattare foto, registrare video e riprodurre immagini. Sono inoltre
disponibili configurazioni di fotografia professionali

ip  in-Flight (RTK)

Shuter

1/1000

op in-Fiight (RTK)

* Potrebbe essere necessario aggiornare I'interfaccia del software. Accertarsi di eseguire I'aggiornamento
alla versione pil recente.

1. Video live in HD 6. Impostazioni fotocamera

2. Tipo di fotocamera 7. Modalita di registrazione (Otturatore/Registrazione
3. Parametri della fotocamera video/Registrazione di nuvole di punti)

4. Modalita di messa a fuoco 8. Pulsante di scatto (Otturatore/Registrazione video/

5. Blocco automatico dellesposizione Registrazione di nuvole di punti)
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9. Riproduzione 13. Pulsante di calibrazione del volo

10. Impostazione parametri 14. Tavolozza colori

11. Attiva/disattiva fotocamera/LiDAR 15. Pulsante di anteprima del modello
12. Alterna vista singola/affiancata 16. Pulsante di pausa

Utilizzo

Gli utenti possono creare una missione di volo per registrare i dati della nuvola di punti in DJI Pilot e
importare i dati registrati in DJI Terra per la ricostruzione del modello ad alta precisione.

Preparazione
. Assicurarsi che L1 sia installato correttamente sul velivolo e che il drone e il radiocomando siano collegati
dopo I'accensione.

N

. Vai alla sezione “Visualizzazione della fotocamera” in DJI Pilot, seleziona e ee, quindi RTK, scegli il tipo di
servizio RTK e assicurati che lo stato del posizionamento RTK e la direzione visualizzino entrambi “FIX”.

©@

Prima di registrare i dati, si consiglia di lasciar riscaldare L1 per circa 3-5 minuti dopo I'accensione. La
conferma verra ricevuta nell'app quando il payload INS IMU si & riscaldato.

Impostazione dei parametri della fotocamera

1. Vai alla sezione di visualizzazione della fotocamera in DJI Pilot e seleziona [FOTOCAMERA| .
2. Selezionare = per regolare i parametri della fotocamera in base all'ambiente circostante. Assicurati che la
foto sia ben esposta.

Registrazione dati della nuvola di punti
Per registrare i dati della nuvola di punti, creare una mappatura o una missione di volo lineare o iniziare un
volo manuale. Una missione di mappatura viene utilizzata come esempio.

. Accedi alla schermata di volo della missione in DJI Pilot, seleziona Crea missione, quindi "3 per scegliere
una missione di mappatura.

~

Tocca e trascina sulla mappa per regolare |'area che verra scansionata.

©

Modifica i parametri per una missione di mappatura LiDAR o una missione di fotogrammetria. Una

missione di mappatura LIDAR viene utilizzata come esempio.

A. Seleziona Zenmuse L1 e poi LIDAR Mapping.

B. Impostare le impostazioni avanzate, le impostazioni del carico utile e altri parametri. Si consiglia
di impostare la Sovrapposizione laterale (LIDAR) al 50% o superiore, la Modalita di scansione su
Ripetitivo, I'altitudine a 50-100 m, la velocita di volo a 5-10 m/s e abilitare il volo di calibrazione.

>

Seleziona A per salvare la missione e seleziona © per caricare ed eseguire la missione di volo.

77



5. Spegnere il velivolo al termine della missione e rimuovere la scheda microSD dall'L1. Collegala a un
computer e controlla i dati della nuvola di punti, le foto e altri file nella cartella DCIM.

Leggere il Manuale utente Zenmuse L1 per maggiori informazioni sul volo manuale, I'impostazione
dei parametri per una missione di fotogrammetria e la registrazione dei dati delle nuvole di punti

tramite Linear Flight Mission.

Ricostruzione in DJI Terra
Segui i passaggi seguenti per ricostruire i dati della nuvola di punti in DJI Terra.

. Awia DJI Terra, seleziona Nuova missione, crea e salva una missione di post-elaborazione della nuvola di
punti.

I

Seleziona [l nella visualizzazione di modifica della missione e importa la cartella dalla scheda microSD.
La cartella avra il nome dell'ora in cui sono stati registrati i dati della nuvola di punti.

@

Fare clic per awiare la ricostruzione e attendere il completamento.

>

Nella pagina di ricostruzione, gli utenti possono aprire la cartella della missione corrente utilizzando la
scorciatoia da tastiera “Ctrl+Alt+F” per trovare il file e controllare il risultato della ricostruzione.

Leggi il manuale utente di DJI Terra per avere ulteriori informazioni su come configurare e

utilizzare la ricostruzione in DJI Terra.

Specifiche tecniche

Informazioni generali

Nome del prodotto ZENMUSE L1

Dimensioni 162x110x169 mm

Peso 930+10g

Potenza Generale: 30 W; Max: 60 W

Classe IP P54

Aeromobili supportati Matrice 300 RTK

Intervallo di temperatura operativa Tra -20°C e 50°C
Tra 0°C e 50°C (quando si utilizza una telecamera di mappatura
RGB)

Intervallo temperatura di stoccaggio Tra -20°C e 60°C

Prestazioni del sistema

Campo di rilevamento 450 m @ riflettivita del 80%, 0 kix
190 m @ riflettivita del 10%, 100 kix

Frequenza dei punti Ritorno singolo max.: 240.000 pts/s

Ritorno multiplo max.: 480.000 pts/s
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Orizzontale: 10 cm @ 50 m
Verticale: 5 cm @ 50 m

Codifica della colorazione della nuvola di  Riflettivita, altezza, distanza, RGB
punti in tempo reale

LiDAR

Precisione del sistema (RMS 10) *

Precisione sulla distanza (RMS 10) * 3cm@100m

Ritorni massimi supportati 3

Modalita di scansione Modello di scansione non ripetitiva, modello di scansione
ripetitiva

Campo visivo (FOV) Modello di scansione non ripetitiva: 70,4° (orizzontale) x 77,2°
(verticale)
Modello di scansione ripetitivo\a: 70,4° (orizzontale) x 4,5°
(verticale)

Sicurezza del laser Classe 1 (IEC 60825-1:2014) (Sicurezza per gli occhi)

Sistema di navigazione inerziale

Frequenza di aggiornamento IMU 200 Hz
Intervallo dell'accelerometro 89
Intervallo misuratore velocita angolare +2000 dps

Precisione di imbardata (RMS 10) *
Precisione beccheggio/rollio (RMS 10) *  Tempo reale: 0,05°, Post-produzione: 0,025°

Tempo reale: 0,3°, Post-produzione: 0,15°

Sensore di visione del posizionamento ausiliario

Risoluzione
Campo visivo (FOV)

Fotocamera per mappatura RGB

Dimensioni del sensore
Pixel effettivi
Dimensioni foto
Lunghezza focale
Velocita dell’otturatore

1ISO

Intervallo di apertura
File system supportato
Formato foto

Formato video
Risoluzione video

1280x960
95°

1 pollice

20 MP

5472x3078 (16:9), 4864x3648 (4:3), 54723648 (3:2)
8,8/24 mm (equivalente)

Velocita dell’otturatore meccanico: 1/2000-8 s

Velocita dell'otturatore elettronico: 1/8000-8 s

Video: 100 - 3.200 (automatica); 100 - 6.400 (manuale)
Foto: 100 - 3.200 (automatica); 100 - 12.800 (manuale)
/2.8 - f/11

FAT (<32 GB); exFAT (>32 GB)

JPEG

MOV, MP4

H.264, 4K: 3840 x 2160 30p
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Stabilizzatore

Sistema stabilizzato 3 assi (inclinazione, rollio, panorama)

Intervallo di vibrazione angolare +0,01°

Supporto DJI SKYPORT removibile

Distanza controllabile Inclinazione: da -120° a +30°, Rotazione orizzontale: +320°
Modalita operative Follow/Libero/Ricentra

Archiviazione dati

Archiviazione dati raw Foto/IMU/Nuvola di punti/GNSS/File di calibrazione

Schede microSD supportate microSD: Velocita di scrittura sequenziale 50 MB/s o superiore
e classificazione UHS-I Speed Grade 3 o superiore; Capacita
massima: 256 GB

Schede microSD consigliate™ SanDisk Extreme 128GB UHS-| Speed Grade 3
SanDisk Extreme 64GB UHS-I Speed Grade 3
SanDisk Extreme 32GB UHS-| Speed Grade 3
SanDisk Extreme 16GB UHS-| Speed Grade 3
Lexar 1066x 128GB U3
Samsung EVO Plus 128GB

Software di post-produzione

Software supportato DJl Terra

Formato dati DJI Terra supporta I'esportazione di modelli di nuvole di punti di
formato standard:
Formato nuvola di punti: PNTS/LAS/PLY/PCD/S3MB

La precisione ¢ stata misurata nelle seguenti condizioni in un ambiente di laboratorio DJI: dopo un
riscaldamento di circa 5 minuti, utilizzando Mapping Mission (Missione di mappatura) con Calibration Flight
(Clibrazione del volo) abilitato in DJI Pilot e con RTK in stato FIX. L'altitudine relativa & stata impostata a
50 m, la velocita di volo a 10 m/s, I'inclinazione dello stabilizzatore a -90 ° e ogni segmento rettilineo della
rotta di volo era inferiore a 1000 m. DJI Terra ¢ stato utilizzato per la post-elaborazione.

** Le schede microSD consigliate potrebbero essere aggiornate in futuro. Visitare il nostro sito web ufficiale
per consultare le notizie pit aggiornate.

EE Scaricare I'ultima versione da
http://www.dji.com/zenmuse-I1

Il contenuto di questo manuale & soggetto a modifiche.

DJI & un marchio registrato di DJI.
Copyright © 2021 DJI Tutti i diritti riservati
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Disclaimer en waarschuwing

Gefeliciteerd met de aankoop van uw nieuwe DJI™

-product. De informatie in dit document betreft uw
veiligheid en uw wettelijke rechten en plichten. Lees véér gebruik dit hele document zorgvuldig door,
evenals alle veilige en wettelijke praktijken die DJI heeft verstrekt. Bezoek de officiéle DJI-website
(http://www.dji.com) om de volledige versie van de gebruikershandleiding te downloaden. Lees ook alle
instructies en waarschuwingen daarin zorgvuldig voordat u dit product installeert, instelt en gebruikt. Het niet
lezen en opvolgen van de instructies en waarschuwingen in de genoemde documenten of het ontbreken
van een sterk veiligheidsbewustzijn gedurende het gebruik kan leiden tot ernstig letsel bij uzelf of anderen,
of tot schade aan het DJI-product of schade aan andere voorwerpen in de omgeving. Dit document en alle
overige documentatie kunnen naar eigen goeddunken van SZ DJI Technology Co. Ltd gewijzigd worden. (DJI).
Ze kunnen zonder voorafgaande kennisgeving worden bijgewerkt, gewijzigd of beéindigd. Ga voor actuele
productinformatie naar http://www.diji.com en klik op de productpagina van dit product.

DJl is een handelsmerk van SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. en hieraan gelieerde bedrijven. Namen van
producten, merken enz. die in dit document opduiken zijn handelsmerken of gedeponeerde handelsmerken
van hun respectieve bedrijven die eigenaar zijn.

Wijzig of verander de gimbal en camera niet

De ZENMUSE™ L1 is speciaal gekalibreerd voor de betreffende camera en lens voordat hij de fabriek
verlaat. De gimbal hoeft niet fysiek of mechanisch te worden veranderd of aangepast, en dit wordt dan ook
afgeraden. Voeg geen andere componenten of apparaten, zoals een filter, lenskap, enz., aan de camera toe.

De L1 is een kwetsbaar instrument. Demonteer de cardanische ophanging of camera niet, omdat deze
permanente schade kan veroorzaken.

Gebruik alleen compatibele drones

Gebruik de L1 alleen met gespecificeerde compatibele DJI-drones. De L1 zal in de toekomst compatibel zijn
met meer drones. Controleer de gebruikershandleiding van de Zenmuse L1 voor de laatste informatie over
compatibele viiegtuigen. Download de nieuwste DJI Pilot-app en update de nieuwste dronefirmware om de
prestaties van de gimbal te optimaliseren. Anders functioneert de L1 mogelijk niet correct.

Veilig gebruik
Zorg ervoor dat u uw drone op de veiligst mogelijke manier bestuurt. Volg de procedures in de
gebruikershandleiding en de online tutorials om de gimbal op uw drone te monteren en aan te sluiten

Door het gebruik van dit product geeft u te kennen dat u deze disclaimer en waarschuwing zorgvuldig
hebt gelezen en dat u begrijpt en ermee akkoord gaat dat u zich dient te houden aan alle hierin gestelde
algemene voorwaarden en bepalingen. U gaat ermee akkoord dat u tijdens het gebruik van dit product
zelf verantwoordelijk bent voor uw eigen gedrag en voor de mogelike gevolgen daarvan. U gaat ermee
akkoord om dit product uitsluitend voor gepaste doeleinden te gebruiken en in overeenstemming met alle
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toepasselijke wetten, regels en voorschriften, waaronder internationale en nationale luchtruimverordeningen,
en alle voorwaarden, voorzorgsmaatregelen, gewoonten, beleidsregels en richtlijnen die DJI heeft opgesteld
en beschikbaar heeft gesteld.

DJI aanvaardt geen aansprakelijkheid voor schade, letsel of enige wettelijke verantwoordelijkheid die direct

of indirect voortvloeit uit het gebruik van dit product. De gebruiker dient zich te houden aan veilige en wettige
praktijken, inclusief, maar niet beperkt tot hetgeen in deze veiligheidsrichtlijnen wordt beschreven.

Waarschuwingen
1. Wees voorzichtig bij het gebruik van de L1 in omstandigheden met slecht zicht, zoals mist of stormachtig
weer. In dergelike omstandigheden kan het detectiebereik gereduceerd zijn.

N

Raak het optische venster van de L1 NIET aan. Stof en viekken op het optische venster kunnen de
prestaties negatief beinvioeden. Gebruik perslucht, isopropylalcohol of een lensdoekje om het optische
venster correct te reinigen. Raadpleeg de gebruikershandleiding van de L1 voor meer informatie over
het reinigen van optische vensters. Gebruik GEEN stoffen die alcohol, benzeen, verdunningsmiddelen of
andere ontvlambare stoffen bevatten om de RGB-mappingcamera of de extra positioneringszichtsensor
schoon te maken of te onderhouden.

Laat de L1 NIET vallen.

@

In de doos

Gimbal en camera Opbergdoos x 1 Lensreinigingsdoekje x 1
(incl. microSD-kaart) x 1

Inleiding
De Zenmuse L1 integreert een LIVOX™ LiDAR-module, een zeer nauwkeurige IMU en een RGB-
mapping-camera op een 3-assige gestabiliseerde gimbal. Bij gebruik met gespecificeerde compatibele
DJI-drones en DJI TERRA™ biedt de L1 een complete oplossing die de hele dag realtime 3D-gegevens
levert, die efficiént de details van complexe structuren vastlegt en die zeer accurate gereconstrueerde
modellen levert
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Overzicht

Gimbalconnector

Panmotor

LiDAR

RGB-mapping-camera

Extra positioneringszichtsensor
microSD-kaartsleuf
Kantelmotor

@ NGO AN

. Rolmotor

Montage

1. Verwijder de gimbal-dop en lensbeschermer.

2. Druk op de knop op de drone die wordt gebruikt om de gimbal en camera los te koppelen. Draai de
gimbal-dop op de drone om deze te verwijderen

3. Lijn de witte stip op de gimbal uit met de rode stip op de drone en plaats de gimbal.

4. Draai de gimbalvergrendeling naar de vergrendelde positie door de rode stippen uit te ljnen.
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&  Zorg ervoor dat de gimbalconnector op de drone correct is gepositioneerd tijdens het

monteren. Anders kan de camera niet worden gemonteerd.

* Verwijder de L1 pas na het uitschakelen van de drone.

* Verwijder de L1 door op de knop op de drone te drukken om de gimbal en camera
los te koppelen

® Zorg ervoor dat de klep van de microSD-kaartsleuf stevig op zijn plaats zit om te
voorkomen dat stof of vocht tijdens gebruik of transport binnendringt.

* Raak de camerabehuizing tijdens het inschakelen NIET rechtstreeks aan, om
brandwonden te voorkomen.

* Ontkoppel de gimbal van de drone tijdens transport of opslag. Anders kan de levensduur
van de demperballen worden verkort of kunnen deze zelfs beschadigd raken.

Camerabediening

Afstandsbediening

De MATRICE™ 300 RTK-afstandsbediening wordt hieronder als voorbeeld gebruikt. Pas de kanteling
van de gimbal met de linker draaischijf aan en pas de richting met de rechterdraaischijf aan. Druk op
de ontspanknop of opnameknop om foto’s te maken of om video's op te nemen. Verschuif de 5D-knop
om de EV-waarde aan te passen. De aanpasbare C1-knop kan worden gebruikt om de gimbal opnieuw
te centreren en de aanpasbare C2-knop kan worden gebruikt om te schakelen tussen het hoofd- en
hulpscherm.

Linkerdraaiknop

Opnameknop

Sluiterknop

Rechterdraaiknop

5D-knop

Aanpasbare C2-knop*

N o oA W N =

Aanpasbare C1-knop*

B o Jo

* De functie voor deze knop kan worden aangepast.
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DJI Pilot-app
De touchinterface kan worden gebruikt voor het maken van foto's, het opnemen van video's en het
afspelen. Er zijn ook professionele fotografieconfiguraties beschikbaar.

ip  in-Flight (RTK)

Shuter

1/1000

op in-Fiight (RTK)

* De software-interface moet mogelijk worden bijgewerkt. Zorg ervoor dat u bijwerkt naar de nieuwste versie.

1. Live HD-video 6. Camera-instellingen

2. Cameratype 7. Opnamemodus (sluiter/video-opname/Point
3. Cameraparameters Cloud-opname)

4. Scherpstelmodus 8. Opnameknop (sluiter/video-opname/Point

5. Automatische belichtingsvergrendeling Cloud-opname)
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9. Afspelen 13. Knop Kalibratie viucht

10. Parameterinstellingen 14. Kleurenpalet

11. Schakelen tussen camera/LIDAR 15. Model voorbeeldknop
12. Schakelen tussen enkele/zij-aan-zij-weergave 16. Pauzeknop
Gebruik

Gebruikers kunnen een vluchtmissie aanmaken om puntenwolkdata in DJI Pilot op te nemen en de
geregistreerde gegevens in DJI Terra importeren voor zeer nauwkeurige modelreconstructie.

Voorbereiding
. Zorg ervoor dat de L1 correct op de drone is geinstalleerd en dat de drone en de afstandsbediening na
het inschakelen worden gekoppeld.

N

Ga naar de cameraweergave in DJI Pilot, selecteer eee, vervolgens RTK, kies het RTK-servicetype en
controleer of de status van RTK-positionering en -richting beide “VAST” weergeven.

©@

Het wordt aanbevolen om de L1 na het inschakelen 3 tot 5 minuten op te warmen voordat u gegevens
opneemt. Bevestiging zal worden ontvangen in de app wanneer de INS IMU-lading is opgewarmd.

Parameterinstellingen van de camera
1. Ga naar de cameraweergave in DJI Pilot en selecteer .

2. Selecteer — om de cameraparameters aan te passen aan de omgeving. Zorg ervoor dat de foto goed
belicht is.

Opnemen van puntenwolkdata
Om puntenwolkdata op te slaan, maakt u een mapping- of lineaire viuchtmissie aan of begint u een
handmatige vlucht. Er wordt een mappingmissie als voorbeeld gebruikt.

. Ga naar het scherm viuchtmissie in DJI Pilot, selecteer Aanmaken missie en kies vervolgens = een
Mappingmissie.

2. Tik en sleep op de kaart om het gebied dat wordt gescand aan te passen.
3. Bewerk de parameters voor een LIDAR-mappingmissie of fotogrammetrie-missie. Er wordt een LIDAR-
mappingmissie als voorbeeld gebruikt.
A. Selecteer Zenmuse L1 en vervolgens LIDAR-mapping.
B. Stel de geavanceerde instellingen, laadinstelingen en andere parameters in. Het wordt aanbevolen om
de zildelingse overlap (LIDAR) op 50% of hoger in te stellen, de scanmodus op Herhalen, de hoogte op
50 - 100 m, de viiegsnelheid op 5 - 10 m/s, en de kalibratieviucht in te schakelen.
4. Selecteer B om de opdracht op te slaan en selecteer om de viuchtopdracht © te uploaden en uit te voeren.
5. Schakel de drone uit nadat de missie is voltooid en verwijder de microSD-kaart uit de L1. Sluit hem aan
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op een computer en controleer de puntenwolkgegevens, foto's en andere bestanden in de DCIM-map.

Lees de gebruikershandleiding van de Zenmuse L1 voor meer informatie over het instellen van
parameters voor een missie voor foto-opnamen en het vastleggen van puntenwolkdata van

punten door Linear Flight Mission en handmatige viucht.

Reconstructie in DJI Terra

Volg de onderstaande stappen om puntenwolkdata in DJI Terra te reconstrueren.

1. Start DJI Terra, selecteer New Mission (Nieuwe missie), maak een nabewerkingsmissie in de puntenwolk
aan en sla deze op.

2. Selecteer [ in de opdrachtbewerkingsweergave en importeer de map van de microSD-kaart. De map
krijgt een naam volgens het tijdstip waarop de puntenwolkdata zijn vastgelegd.

3. Klik hierop om de reconstructie te starten en wacht tot deze is voltooid.

4. Op de reconstructiepagina kunnen gebruikers de huidige opdrachtmap openen met de sneltoets
“Ctrl+Alt+F” om het bestand te vinden en het resultaat van de reconstructie te controleren.

, Lees de gebruikershandleiding van de Zenmuse L1 voor meer informatie over handmatig
,Q vliegen, het instellen van parameters voor een fotogrammetrie-missie en het vastleggen van
puntenwolkdata door een lineaire viuchtmissie.

Technische gegevens

Algemeen

Productnaam ZENMUSE L1

Afmetingen 1562x110x169 mm
Gewicht 930+10g

Vermogen Typisch: 30 W; max.: 60 W

IP-classificatie
Ondersteunde drone

Bereik van bedrijfstemperatuur
Opslagtemperatuurbereik
Systeemprestaties

Detectiebereik

Aantal punten

P54
Matrice 300 RTK
-20 tot 50 °C

0° tot 50° C (bij gebruik van RGB-mappingcamera)

-20 tot 60 °C

450 m bij 80% reflectie, O kix
190 m bij 10% reflectie, 100 kix
Enkele retour: max. 240.000 pts/s

Meervoudige retour: max. 480.000 pts/s
Horizontaal: 10 cm bij 50 m
Verticaal: 5 cm bij 50 m

Systeemnauwkeurigheid (RMS 10)*
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Realtime kleurcodering voor puntenwolk  Reflectie, hoogte, afstand, RGB

LiDAR

Nauwkeurigheid bereik (RMS 10)*
Maximaal aantal ondersteunde
retourneringen

Scanmodi
Gezichtsveld

Laserveiligheid
Inertienavigatiesysteem
Updatefrequentie IMU

Bereik versnellingsmeter

Bereik hoeksnelheidsmeter
Slingernauwkeurigheid (RMS 10)*
Pitch/Roll-nauwkeurigheid (RMS 10)*
Zichtsensor voor hulppositionering
Resolutie

Gezichtsveld
RGB-mappingcamera

Grootte sensor

Effectieve pixels

Fotogrootte

Brandpuntsafstand

Sluitertijd

1ISO

Diafragmabereik

Ondersteund bestandssysteem
Bestandsindeling foto
Bestandsindeling video
Videoresolutie

Gimbal

Gestabiliseerd systeem

Bereik hoektrilling

Monteren

3 cm bij 100 m
3

Niet-herhalend scanpatroon, herhalend scanpatroon

Niet-herhalend scanpatroon: 70,4° (horizontaal) x 77,2°
(verticaal)

Herhalend scanpatroon: 70,4° (horizontaal) x 4,5° (verticaal)
Klasse 1 (IEC 60825-1:2014) (oogveiligheid)

200 Hz

89

+2000 dps

In realtime: 0,3°, nabewerking: 0,15°
In realtime: 0,05°, nabewerking: 0,025°

1280 x 960
95°

1in

20 MP

5472x3078 (16:9), 4864x3648 (4:3), 54723648 (3:2)
8,8/24 mm (equivalent)

Mechanische sluitertijd: 1/2000-8 sec.
Elektronische sluiter: 1/8000-8 sec.

Video: 100-3200 (auto); 100-6400 (handmatig)
Foto: 100-3200 (auto); 100-12800 (handmatig)
/2.8 - /11

FAT (<32 GB); exFAT (>32 GB)

JPEG

MOV, MP4

H.264, 4K: 3840x2160 30 p

3-assig (kantelen, rollen, pannen)
+0,01°
Afneembare DJI SKYPORT
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Bestuurbaar bereik
Bedrijfsmodi
Gegevensopslag

Opslag ruwe data
Ondersteunde SD-kaarten

Aanbevolen microSD-kaarten

Software voor nabewerking
Ondersteunde software
Gegevensindeling

Tilt: -120° tot +30°, Pan: +320°

Volgen/Vrij/Opnieuw centreren

Foto-/IMU-/puntwolk-/GNSS-/kalibratiebestanden

microSD: Sequentiéle schrijfsnelheid 50 MB/s of hoger en UHS-I
snelheidsgraad 3 of hoger; max. capaciteit: 256 GB

SanDisk Extreme 128 GB UHS-I snelheidsklasse 3

SanDisk Extreme 64 GB UHS-I snelheidsklasse 3

SanDisk Extreme 32 GB UHS-I snelheidsklasse 3

SanDisk Extreme 16 GB UHS-I snelheidsklasse 3

Lexar 1066x 128 GB U3

Samsung EVO Plus 128 GB

DJl Terra

DJI Terra ondersteunt het exporteren van puntenwolkmodellen
met standaardformaatpunten:

Indeling puntenwolk: PNTS/LAS/PLY/PCD/S3VB

* De nauwkeurigheid werd gemeten in een laboratoriumomgeving bij DJI onder de volgende
omstandigheden: na een opwarming van 5 minuten, met gebruik van een mappingmissie met
kalibratieviucht ingeschakeld in DJI Pilot, en met de RTK op status VAST (FIX). De relatieve hoogte was
ingesteld op 50 m, viiegsnelheid op 10 m/s, gimbalkanteling op -90°, en elk recht stuk van de viiegroute
was minder dan 1000 m. DJI Terra werd gebruikt voor de nabewerking.

** De aanbevolen microSD-kaarten kunnen in de toekomst worden bijgewerkt. Bezoek de officiéle website

van DJI voor de laatste informatie.

Download de nieuwste versie vanaf
http://www.dji.com/zenmuse-I1
De inhoud van dit document kan gewijzigd worden

DJl'is een handelsmerk van DJI
Copyright © 2021 DJI. Alle rechten voorbehouden.
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Declaracao de exoneracao de responsabilidade e aviso

Parabéns por ter adquirido o seu novo produto da DJI™. As informagées contidas neste documento afetam
a sua seguranga e os seus direitos legais e responsabilidades. Leia cuidadosamente este documento
na integra e todas as praticas de seguranca e legais fornecidas pela DJI. Visite o website oficial da DJI
(http://www.dji.com) para transferir a versdo completa do manual do utilizador e ler atentamente todas as
instrugoes e avisos no mesmo antes de montar, configurar e utilizar. A nao leitura e o incumprimento das
instrucdes e avisos contidos nos documentos acima indicados ou a falta de consciéncia da seguranga
durante a operagdo podem resultar em ferimentos graves para si ou terceiros, em danos ao seu produto
da DJI ou danos noutros objetos que se encontrem nas proximidades. Este e todos os outros documentos
de garantia estao sujeitos a alteragao ao critério exclusivo da SZ DJI Technology Co., Ltd. (DJI). Podem
ser atualizados, alterados ou finalizados sem notificagéo prévia. Para obter informagdes atualizadas sobre
o produto, visite http://www.dji.com e clique na pagina de produto relativa a este produto.

A DJI é uma marca comercial da SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. e das respetivas empresas afiliadas.
Todos os nomes de produtos, marcas, etc., incluidos no presente documento sa@o marcas comerciais ou
marcas comerciais registadas das respetivas empresas detentoras.

Nao modifique nem altere a suspensédo carda e a camara

O ZENMUSE™ L1 foi calibrado especificamente para a camara e a lente designadas antes de sair
da fabrica. Nao é necesséria ou recomendada qualquer modificagdo ou ajuste fisico ou mecanico da
suspensdo carda. Nao adicione qualquer outro componente ou dispositivo a camara, tal como um filtro ou
cobertura de lente.

O L1 é um instrumento delicado. N&o desmonte a suspensao carda ou a camara, uma vez que isso podera
causar danos permanemes.

Utilize apenas drones compativeis

Utilize o L1 apenas com aeronaves DJI compativeis especificadas. O L1 serd compativel com mais
aeronaves no futuro. Consulte o Manual do Utilizador do Zenmuse L1 para obter as informacdes mais
recentes sobre aeronaves compativeis. Para otimizar o desempenho da suspensao carda, descarregue a
aplicacao DJI Pilot mais recente e atualize o firmware mais recente da aeronave. Caso contrdrio, o L1 pode
n&o funcionar corretamente.

Utilizagao segura
Certifique-se de que opera o drone da forma mais segura possivel. Observe os procedimentos contidos no
manual do utilizador e nos tutoriais online para montar e ligar a suspenséo cardé ao seu drone.

A utilizagao deste produto significa que o utilizador leu cuidadosamente esta declaragédo de exoneragédo de
responsabilidade e o aviso e que compreende e aceita cumprir os termos e condigdes deste documento e
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de todos os documentos relevantes deste produto. O utilizador concorda que é o Unico responsével pela
sua conduta durante a utilizagdo deste produto e pelas possiveis consequéncias dai resultantes. O utilizador
compromete-se a utilizar este produto apenas para os fins que sejam aceitéveis e estejam em conformidade
com todas as leis, regras e regulamentagdes aplicaveis, incluindo regulamentos internacionais e nacionais do
espago aéreo e todos os termos, precaucdes, préticas, politicas e diretrizes que a DJI fez e pode disponibilizar.

A DJI ndo assume qualquer responsabilidade pelos danos, ferimentos ou quaisquer responsabilidades
legais decorrentes direta ou indiretamente da utilizacdo deste produto. O utilizador deve observar as
préticas seguras e legais, incluindo, entre outras, as apresentadas no manual do utilizador.

Avisos
. Tenha cuidado ao utilizar o L1 em condigdes de baixa visibilidade, tais como nevoeiro ou tempestades.

Nessas condiges, o intervalo de detegé@o pode ser reduzido.

S

. NAO TOQUE na janela ética do L1. O pé e as manchas na janela ética podem afetar negativamente
o desempenho. Utilize ar comprimido, alcool isopropilico ou um pano de limpeza de lentes para limpar
corretamente a janela dtica. Consulte 0 Manual do Utilizador do L1 para obter mais informagdes sobre
como limpar janelas éticas. NAO utilize substancias que contenham alcool, benzeno, diluentes ou outras
substancias inflamaveis para limpar ou manter a camara de mapeamento RGB ou o sensor de visdo de
posicionamento auxiliar.

. NAO deixe o L1 cair.

w

Incluido na embalagem

Suspensdo carda e camara Estojo de armazenamento x 1 Pano de limpeza de lentes x 1
(cartdao microSD inc.) x 1

Introducao

O Zenmuse L1 integra um médulo LIVOX™ LiDAR, uma IMU de alta precisao, e uma camara de
mapeamento RGB numa suspenséo carda de 3 eixos estabilizada. Quando utilizado com aeronaves
DJI compativeis especificadas e DJI TERRA™, o L1 oferece uma solugéo completa que fornece dados
3D em tempo real ao longo do dia, que capta de forma eficaz os detalhes de estruturas complexas

e modelos reconstruidos de alta precisao.
9



Viséao geral

Conector de suspensao carda
Motor de oscilagéo

LiDAR

Camara de Mapeamento RGB

Sensor de Vis&o de Posicionamento
Aucxiliar

. Ranhura para cartao MicroSD
. Motor de inclinagao
. Motor de rolagem

o s W

© N o

Instalagcao

1. Retire a tampa da suspensao carda e o protetor da lente

2. Prima o botao na aeronave usado para retirar a suspenséo carda e a camara. Rode a tampa da
suspensao carda na aeronave para remover.

3. Alinhe o ponto branco na suspensao cardad com o ponto vermelho na aeronave e insira a suspensao
carda.

4. Rode o bloqueio da suspensao carda para a posicao bloqueada, alinhando os pontos vermelhos.
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& * Certifique-se de que o conector da suspensao carda na aeronave esta posicionado

corretamente ao montar. Caso contrario, ndo é possivel montar a camara.

* Remova o L1 apenas depois de desligar a aeronave.

* Remova o L1, pressionando o botao na aeronave para retirar a suspensao carda e a
cémara

* Certifique-se de que a tampa da ranhura do cartdo microSD estéa firmemente
colocada para evitar a entrada de p6 ou humidade durante a utilizagao ou transporte.

« Para evitar queimaduras, NAO toque diretamente no estojo da camara ao ligar.

* Retire a suspensao carda da aeronave durante o transporte ou o armazenamento.
Caso contrario, a vida Util das bolas de amortecimento pode diminuir ou podem ser
danificadas.

Controlos da camara

Telecomando

O telecomando MATRICE™ 300 RTK é usado como exemplo abaixo. Ajuste a inclinagao da suspensao
carda utilizando o botdo esquerdo e ajuste o motor pan utilizando o botéo direito. Pressione o botdo do
obturador ou o botdo gravar para tirar fotografias ou gravar um video. Alterne o botdo 5D para ajustar
o valor EV. O bot&o personalizavel C1 pode ser utilizado para voltar a centrar a suspenséo carda e o
botdo personalizavel C2 pode ser utilizado para alternar entre o ecra principal e auxiliar

Bot&o esquerdo
Botdo de gravacao
Bot&o do obturador
Bot&o direito

Bot&o 5D

Botao personalizavel C2*

N o oA W N =

Botao personalizavel C1*

B o Jo

* A fungéo deste botao pode ser personalizada.
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Aplicagéo DJI Pilot
A interface tatil pode ser usada para capturar fotografias, gravar videos e reproduzir visualizagéo.
Também estao disponiveis configuracdes de fotografia profissional

ip  in-Flight (RTK)

Shuter

1/1000

op in-Fiight (RTK)

* A interface do software pode precisar de ser atualizada. Certifique-se de atualizar para a versédo mais
recente.

1. Video HD em direto
2. Tipo de camara

=

Definigdes da camara

~

Modo de gravagéo (obturador/video gravar/gravar
3. Parametros da cadmara nuvem de pontos)

4. Modo de foco Botao de gravagao (obturador/gravar video/gravar
5. Blogueio de exposigao automatica nuvem de pontos)
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9. Reprodugéo 13. Botéo de voo de calibragao

10. Definigbes de parametros 14. Paleta de cores

11. Seletor de camara/LiDAR 15. Botao de pré-visualizagdo do modelo
12. Seletor de vista Unica/lado a lado 16. Botao de pausa

Utilizacao

Os utilizadores podem criar uma missao de voo para gravar dados de nuvem de pontos no DJI Pilot e
importar os dados registados para o DJI Terra para reconstrugdo do modelo de alta preciséo.

Preparagédo
. Certifique-se de que o L1 esta instalado corretamente na aeronave e de que a aeronave e o telecomando

estéo ligados entre si, depois de ligar a alimentagéo de ambos.

N}

. Va para a vista da camara no DJ| Pilot, selecione eee, depois RTK, escolha o tipo de servico RTK, e
certifique-se de que o estado do posicionamento RTK e o indicador apresentam ambos “FIX".

@

Antes de gravar dados, é recomendado aquecer o L1 durante 3 a 5 minutos apds ligar. A confirmagao
sera recebida na aplicagdo quando a carga Util em INS IMU aquecer.

Definir os parametros da camara

1. V& para a vista da camara no DJI Pilot e selecione

2. Selecione E para ajustar os parametros da cdmara, de acordo com o ambiente a sua volta. Certifique-
se de que a foto sera bem exposta.

Gravacgéo de Dados de Nuvem de Pontos

Para gravar dados de nuvem de pontos, criar um Mapeamento ou Missao de Voo Linear ou comegar um

voo manual. Uma Missao de Mapeamento é usada como exemplo.

1. Entre no ecra de voo de miss&o no DJI Pilot, selecione Criar Missdo, e entdo "&3 para escolher uma
miss&o de Mapeamento.

I

Toque e arraste no mapa para ajustar a area que sera digitalizada.

@

Edite os parametros para uma missao de mapeamento LIDAR ou de fotogrametria. Uma missao de

Mapeamento LIDAR é usada como exemplo.

A. Selecione Zenmuse L1 e depois Mapeamento LiDAR.

B. Defina as Definicoes avangadas, Definicoes de carregamento e outros parametros. E recomendado
definir Sobreposigéo Lateral (LIDAR) para 50% ou mais, o modo de digitalizagdo para Repetitivo, a
altitude para 50-100 m, a velocidade de voo para 5-10 m/s, e ative 0 Modo de Calibragéo.

>

Selecione A para guardar a missao e selecione @ para carregar e executar a misséo de voo.

o

Desligue a aeronave depois de a misséo ser concluida e remova o cartdo microSD do L1. Ligue-o a um
computador e verifique os dados da nuvem de pontos, fotografias e outros ficheiros na pasta DCIM.
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Leia o manual do utilizador do Zenmuse L1 para obter mais informagdes sobre voo manual,
definir os pardmetros para uma misséo de fotogrametria e gravagao de dados de nuvem de
pontos por Missao de Voo Linear.

Reconstrugéao no DJI Terra
Siga os passos abaixo para reconstruir dados de nuvem de pontos no DJI Terra.

. Inicie o DJI Terra, selecione Nova Miss&o, e crie e guarde uma misséo de pds-processamento de nuvem
de pontos.

N

Selecione Il na vista de edigdo da misséo e importe o ficheiro do cartdo microSD. O nome da pasta
sera a hora ap6s a qual os dados de nuvem de pontos estao a ser gravados.

©@

Clique para iniciar a reconstrucao e aguarde até ser concluida.

e

Na pégina de reconstrugao, os utilizadores podem abrir a pasta de missao atual utilizando as teclas de
atalho “Ctrl+Alt+F" para encontrarem o ficheiro e verificarem o resultado da reconstrucao.

Leia 0 manual do utilizador do DJI Terra para obter mais informagdes sobre como configurar e
utilizar a reconstrucéo no DJI Terra.

Especificac6es

Geral

Nome do produto ZENMUSE L1
Dimensdes 1562x110x169 mm
Peso 930+10g

Energia Tipica: 30 W; Méx: 60 W
Classificagao IP P54

Drone suportado Matrice 300 RTK

Intervalo de temperaturas de funcionamento -20 °C a 50 °C (-4 °F a 122 °F)
0°a 50 °C (32 °F a 122 °F) (quando utiliza a camara de
mapeamento RGB)

Intervalo de temperatura de armazenamento -20 °C a 60 °C (-4 °F a 140 °F)

Desempenho do sistema

Faixa de detecao 450 m @ 80% refletividade, O kix
190 m @ 10% refletividade, 100 kix
Taxa de pontos Retorno Unico: max. 240 000 pts/s
Retorno multiplo: max. 480 000 pts/s
Precisao do sistema (RMS 10)* Horizontal: 10 cm a 50 m

Vertical: 5 cma 50 m
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Codificagao de cores de nuvem de pontos
em tempo real

LiDAR

Precisao de intervalo (RMS 10)*
Retornos maximos suportados
Modos de digitalizagao

FOV

Seguranga do laser

Sistema de navegagao de Inércia
Frequéncia de atualizagao da IMU

Intervalo do acelerémetro

Intervalo do medidor de velocidade angular
Precisao de guinada (RMS 10)*

Precisao de inclinagao/rotacao (RMS 10)*
Sensor de Visdo de Posicionamento Auxiliar
Resolugéo

FOV

Camara de Mapeamento RGB

Tamanho do sensor

Pixéis efetivos

Tamanho da fotografia

Distancia focal

Velocidade do obturador

1ISO

Intervalo de abertura

Sistema de ficheiros suportados
Formato de fotografia

Formato de video

Resolugéo de video

Refletividade, Altura, Distancia, RGB

3cmal00m

3

Padréo de digitalizagdo nao repetitivo, padréo de
digitalizagao repetitivo

Padrao de digitalizagéo néo repetitivo: 70,4° (horizontal) x
77,2° (vertical)

Padrao de digitalizagéo repetitivo: 70,4° (horizontal) x 4,5°
(vertical)

Classe 1 (IEC 60825-1:2014) (Seguranga ocular)

200 Hz

189

+2000 dps

Em tempo real: 0,3°, pds-processamento: 0,15°
Em tempo real: 0,05°, pés-processamento: 0,025°

1280x960
95°

1 polegada

20 MP

5472x3078 (16:9), 4864x3648 (4:3), 5472x3648 (3:2)
8,8/24 mm (equivalente)

Velocidade do obturador mecénico: 1/2000-8 s
Velocidade do obturador eletrénico: 1/8000-8 s
Video: 100-3200 (auto), 100-6400 (manual)
Fotografia: 100-3200 (auto), 100-12800 (manual)
/2,8 - /11

FAT (<32 GBY); exFAT (>32 GB)

JPEG

MOV, MP4

H.264, 4K: 3840x2160 30p
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Suspensao carda

Sistema estabilizado

Intervalo de vibragdo angular
Montagem

Amplitude controlavel

Modos de funcionamento
Armazenamento de dados
Armazenamento de dados brutos

Cartdes microSD suportados

3 eixos (inclinagao, rolo, panoramica)
+0,01°

DJI SKYPORT amovivel

Inclinag&o: -120° a +30°, oscilagao: +320°

Seguimento/Livre/Recentrar

Foto/IMU/Nuvem de pontos/GNSS/Ficheiros de calibracao
microSD: Velocidade de escrita sequencial de 50 MB/s ou

mais e classificagéo de grau 3 ou superior de velocidade
UHS-I; Capacidade max.: 256 GB

Classificag@o de grau 3 de velocidade UHS-I SanDisk
Extreme 128 GB

Classificagao de grau 3 de velocidade UHS-I SanDisk
Extreme 64 GB

Classificagéo de grau 3 de velocidade UHS-I SanDisk
Extreme 32 GB

Classificag@o de grau 3 de velocidade UHS-I SanDisk
Extreme 16 GB

Lexar 1066x 128GB U3

Samsung EVO Plus 128 GB

Cartbes microSD recomendados

Software de pds-processamento

Software suportado DJI Terra
Formato de dados O DJI Terra suporta a exportagao de modelos de nuvem de
pontos:

Formato de nuvem de pontos: PNTS/LAS/PLY/PCD/S3MB

* A preciséo foi medida nas seguintes condi¢des num ambiente de laboratério DJI: apds um aquecimento
de 5 minutos, utilizando a Missdo de mapeamento com o Voo de calibragdo ativado na aplicagao DJI
Pilot e com o RTK no estado FIX. A altitude relativa foi definida para 50 m, a velocidade do voo para 10
m/s, a inclinagdo da suspensao carda para -90° e cada segmento reto do itinerario do voo foi inferior a
1000 m. DJI Terra foi utilizada para o pds-processamento.

** Os cartdes microSD recomendados podem ser atualizados no futuro. Visite o website oficial da DJI para
obter informagoes atualizadas.

Transfira a versdo mais recente disponivel em
http://www.dji.com/zenmuse-I11

Este contetido esté sujeito a alteracdes.

DJI é uma marca comercial da DJI.
Copyright © 2021 DJI Todos os direitos reservados.
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Aviso de Isencao de Responsabilidade

Parabéns por ter adquirido o seu novo produto DJI™. As informagées contidas neste documento afetam a
sua seguranca e os seus direitos legais e responsabilidades. Leia com atengéo todo este documento e todas
as préticas seguras e legais fornecidas pela DJI. Visite o site oficial da DJI (http://www.dji.com) para baixar a
versao completa do Manual do Usudrio e leia atentamente todas as instrugdes e avisos aqui contidos antes de
montar, configurar e usar este produto. A ndo observancia das instrugdes e avisos contidos nos documentos
acima, ou 0 ndo cumprimento da seguranca durante a operagdo podem resultar em ferimentos graves a vocé
ou a terceiros, danos ao produto DJI ou a outros objetos. Este documento e todos os outros documentos
colaterais estdo sujeitos a alteragoes a critério exclusivo da SZ DJI Technology Co., Ltd. (DJI). Eles podem ser
atualizados, alterados ou encerrados sem aviso prévio. Para obter informacdes atualizadas sobre o produto,
visite http://www.dji.com e clique na pagina relativa a este produto.

DJI é uma marca comercial da SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. e de suas empresas afiliadas. Os nomes
de produtos, marcas etc., que aparecem neste documento sdo marcas comerciais ou marcas registradas
de suas respectivas empresas proprietarias.

Né&o altere o estabilizador e a camera

O ZENMUSE™ L1 foi calibrado especificamente para a camera e as lentes designadas antes de sair da
fabrica. N&o é necessaria nem recomendada nenhuma modificagao fisica, mecanica ou ajuste do estabilizador.
Né&o adicione nenhum outro componente ou dispositivo & cdmera, como filtro ou cobertura da lente.

O L1 é um instrumento delicado. N&do desmonte o estabilizador nem a camera, pois isso podera causar
danos permanentes.

Use somente aeronaves compativeis

Use o L1 apenas com aeronaves DJI compativeis e especificadas. O L1 serd compativel com mais
aeronaves no futuro. Consulte o Manual do Usuério do Zenmuse L1 para obter as informagdes mais
recentes sobre aeronaves compativeis. Para otimizar o desempenho do estabilizador, baixe a Ultima versdo
do aplicativo DJI Pilot e atualize o firmware mais recente da aeronave. Caso contrério, o L1 pode néo
funcionar corretamente.

Uso seguro
Certifique-se de operar a aeronave da maneira mais segura possivel. Observe os procedimentos contidos
no Manual do Usudrio e nos tutoriais on-line para montar e conectar o estabilizador a aeronave.

Ao usar este produto, vocé confirma que leu atentamente este Aviso de Isengéo de Responsabilidade e que
entende e concorda em cumprir todos os termos e condicdes contidos neste e em todos os documentos
relevantes deste produto. Vocé concorda que € o Unico responsavel pela sua conduta durante a utilizagdo
deste produto e pelas possiveis consequéncias dai resultantes. Vocé concorda em usar este produto
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apenas para finalidades que sejam apropriadas e de acordo com todas as leis, regras e regulamentagdes
vigentes, incluindo regulamentagdes do espago aéreo internacionais e nacionais, e todos os termos,
precaucdes, praticas, politicas e diretrizes que a DJI disponibilizou e podera disponibilizar.

A DJI nao assume nenhuma responsabilidade pelos danos, ferimentos ou quaisquer responsabilidades
legais decorrentes direta ou indiretamente da utilizagao deste produto. O usuério deve observar as praticas
seguras e legais, incluindo, entre outras, as apresentadas no Manual do Usuério.

Avisos

. Tenha cuidado ao usar o L1 em condi¢des de baixa visibilidade, como nevoeiro ou tempestade. Em tais

condigdes, o alcance de detecgédo pode ser reduzido.

N

NAO toque na janela dptica do L1. Poeira e manchas na janela 6ptica podem afetar negativamente o
desempenho. Use ar comprimido, &lcool isopropilico ou um pano para lentes para limpar a janela 6ptica
corretamente. Consulte o Manual do Usuério do L1 para obter mais informagdes sobre como limpar as
janelas épticas. NAO use substancias que contenham alcool, benzeno, solventes ou outras substancias
inflamaveis para limpar ou fazer manutencéo da “Camera de mapeamento em RGB” (RGB Mapping
Camera) ou do “Sensor de posicionamento visual auxiliar” (Auxiliary Positioning Vision Sensor).

. NAO deixe o L1 calir.

w

Incluido na embalagem

Estabilizador e camera Estojo de armazenamento x 1 Pano de limpeza da lente x 1
(incl. cartdo microSD) x 1

Introducao

O Zenmuse L1 integra um médulo LIVOX™ LIDAR, um UMI de alta precisao e uma camera de
mapeamento RGB em um estabilizador triaxial estabilizado. Quando usado com a aeronave DJI
compativel especificada e o DJI TERRA™, o L1 oferece uma solugao completa que fornece dados
3D em tempo real ao longo do dia, que captura com eficiéncia os detalhes de estruturas complexas
e fornece modelos reconstruidos de alta precisao.
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Viséao geral

Conector do estabilizador
Motor de varrimento horizontal
LiDAR

Camera de mapeamento RGB

Sensor de visdo de posicionamento
auxiliar

. Compartimento de cartdo microSD
Motor de inclinacao
Motor de rotacdo

oW

© N o

Instalacao

1. Remova a tampa do estabilizador e o protetor da lente.

2. Pressione o botéo na aeronave usado para separar o estabilizador e a camera. Gire a tampa do
estabilizador na aeronave para remové-la.
3. Alinhe o ponto branco no estabilizador com o ponto vermelho na aeronave e insira o estabilizador.

4. Gire a trava do estabilizador para a posigéo travada ao alinhar os pontos vermelhos.
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& * Certifique-se de que o conector do estabilizador na aeronave esteja posicionado
corretamente durante a montagem. Caso contrario, a cdmera nao podera ser montada.
* Somente remova o L1 apds desligar a aeronave.
* Remova o L1 pressionando o botdo na aeronave para separar o estabilizador e a camera.
* Coloque a tampa do compartimento de cartdo microSD firmemente no lugar para
evitar a entrada de poeira ou umidade durante o uso ou transporte.
« Para evitar queimaduras, NAO toque diretamente na caixa da camera ao liga-la.

* Retire o estabilizador da aeronave durante o transporte ou armazenamento. Caso
contrario, a vida util das esferas do amortecedor pode ser reduzida ou mesmo danificada.

Controles da camera

Controle remoto

O controle remoto MATRICE™ 300 RTK é usado como exemplo abaixo. Ajuste a inclinagao do
estabilizador usando o botao de rolagem esquerdo e ajuste o giro com o botdo de rolagem direito.
Pressione o botdo do obturador ou o botdo de gravacédo para capturar fotos ou gravar videos. Alterne
0 botdo 5D para ajustar o valor EV. O botédo personalizavel C1 pode ser usado para recentralizar o
estabilizador, e o botéo personalizavel C2 pode ser usado para alternar entre a tela principal e a auxiliar.

Botdo de rolagem esquerdo
Botdo de gravacao

Bot&o do obturador

Botao de rolagem direito
Bot&o 5D

Botao personalizavel C2*

N o oA W N =

Botao personalizavel C1*

@ oo o

* A fungao deste botdo pode ser personalizada.
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Aplicativo DJI Pilot

A interface sensivel ao toque pode ser usada para capturar fotos, gravar e reproduzir videos.
Configuragdes profissionais de fotografia também estao disponiveis.

ip  in-Flight (RTK)

Shuter

1/1000

op in-fiight (RTK)

*Pode ser necessério atualizar a interface do software. Certifique-se de atualizar para a versao mais
recente.

1. Video em HD em tempo real 6. Configuragdes da camera

2. Tipo de camera 7. Modo Gravag&o (obturador/gravagéo de video/
3. Parametros da camera gravagéo de nuvem de pontos)

4. Modo Foco 8. Botéao de disparo (obturador/gravagéao de video/

5. Blogueio da exposi¢do automatica gravagao de nuvem de pontos)
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9. Reprodugéo 13. Botéo de Voo de calibragao

10. Configuragbes de parametro 14. Paleta de cores

11. Camera/Interruptor LIDAR 15. Botéo de visualizagao do modelo
12. Interruptor de exibi¢&o Unica/lado a lado 16. Botdo de pausa

Uso

Usuérios podem criar missdes de voo para registrar dados da nuvem de pontos no DJI Pilot e importar os
dados registrados no DJI Terra para reconstrucéo de modelos com alta preciséo.

Preparativos
. Certifique-se de que a L1 esteja instalada corretamente na aeronave e de que a aeronave e o controle

remoto estejam vinculados quando ligados.

IS

. Abra a exibicdo da camera no DJI Pilot, selecione eee, entdo RTK, escolha o tipo de servico RTK e
certifique-se de que o status de posicionamento e orientacao do RTK ambos exibam “FIX” (“FIXO").

@

Antes de registrar os dados, recomenda-se aquecer a L1 de 3 a 5 minutos apds ligada. Uma
confirmag&o seré enviada ao aplicativo quando a carga INS da UMI estiver aquecida.

Configurando os parametros da camera
1. Abra a exibigao da camera no DJI Pilot e selecione .

2. Selecione = para definir os parametros da camera de acordo com o ambiente adjacente. Certifique-se
de que a exposigao da foto seja ampla.

Registrando dados da nuvem de pontos
Para registrar dados da nuvem de pontos, crie uma “Missao de mapeamento” ou “Missao de voo linear” ou
inicie um voo manual. Missdes de mapeamento sao usadas como no exemplo:

. Abra a tela da missao de voo no DJI Pilot, selecione Create Mission (“Criar miss&o”) e entdo "< para
escolher uma Missdo de mapeamento.

I

Toque e arraste no mapa para definir a &rea que sera escaneada.

@

Edite os parametros para “Missdes de mapeamento LIDAR” (LIDAR Mapping mission) ou “Missdes de
fotografia” (Photogrammetry mission). “Missdes de mapeamento LIDAR” (LIDAR Mapping mission) sé&o
usadas como no exemplo:

A. Selecione “Zenmuse L1" e entdo “Mapeamento LIDAR” (LIDAR Mapping).

B. Defina as “Configuragdes avancadas” (Advanced Settings), “Configuracdes de cargas” (Payload
Settings) e outros parametros. Recomenda-se definir a “Taxa de sobreposicao lateral LIDAR” (Side
Overlap LIDAR) em no minimo 50%, o “Modo de escaneamento” (Scanning Mode) em “Repetitivo”
(Repetitive), a altitude de 50 a 100 metros, a velocidade de voo de 5 a 10 m/s e habilitar “Voo de
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calibragao” (Calibration Flight).
4. Selecione A para salvar a miss&o e selecione © para carregar e executar a missao de voo.
5. Desligue a aeronave ap6s a miss&o ser concluida e remova o cartdo microSD da L1. Insira-o em um
computador e confira os dados da nuvem de pontos, fotos e outros arquivos na pasta DCIM.

Leia 0 Manual do Usudrio da Zenmuse L1 para obter mais informagdes sobre como configurar

parametros para missdes de captura de imagens e registrar dados da nuvem de pontos em
“Misses de voo lineares” e voos manuais.

Reconstrugéo no DJI Terra

Siga as etapas abaixo para reconstruir os dados da nuvem de pontos no DJI Terra.

. Abra o DJI Terra, selecione New Mission (“Nova missdo”) e crie e salve uma missao de pos-
processamento de nuvem de pontos.

S

Selecione W na exibicao de edigdo da missdo e importe a pasta do cartao microSD. A pasta serd
nomeada com base no horério em que os dados da nuvem de pontos foram registrados.

@

Clique para iniciar a reconstrucao e aguarde até que seja concluida.

e

Na pégina de reconstrugéo, usuarios podem abrir a pasta da misséo atual usando o atalho “Ctri+Alt+F"
no teclado para localizar o arquivo e verificar o resultado da reconstrugéo.

Leia 0 Manual do Usuério da Zenmuse L1 para obter mais informagdes sobre voos manuais,
como configurar parametros para missdes de fotogrametria e registrar dados da nuvem de
pontos em “Missdes de voo lineares” (Linear Flight Mission).

Especificacoes

Geral

Nome do produto ZENMUSE L1

Dimensdes 162 x 110 x 169 mm
Peso 930+ 10g

Alimentagao Tipica: 30 W; Méx.: 60 W
Classificacao IP P54

Aeronave compativel Matrice 300 RTK
Alcance da temperatura de -20°a50°C
funcionamento 0° a 50° C (ao usar uma camera de mapeamento em RGB)
Alcance da temperatura de -20°a 60 °C
armazenamento
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Desempenho do sistema
Alcance de deteccao

Taxa de pontos
Precisao do sistema (RMS 10)*

Codificagéo da coloragéo de nuvem de
pontos em tempo real

LiDAR

Precis@o de alcance (RMS 10)*
Retornos maximos compativeis

Modos de varredura

Campo de visdo

Seguranca do laser

Sistema de navegagcao inercial
Frequéncia de atualizacao da UMI
Alcance do acelerébmetro

Alcance do medidor de velocidade
angular

Precisao da guinada (RMS 10)*

450 m a 80% refletividade, O kix

190 m a 10% refletividade, 100 kix
Retorno Unico: méx. de 240.000 pts/s
Retorno mdiltiplo: méx. de 480.000 pts/s
Horizontal: 10 cm a 50 m

Vertical: 5 cm a 50 m

Refletividade, altura, distancia, RGB

3cma100m

3

Padrao de Digitalizagao Nao Repetitiva, padrao de Digitalizacao
Repetitiva

Padrao de Digitalizacdo Nao Repetitiva: 70,4° (horizontal) x
77,2° (vertical)

Padréao de Digitalizagéo Repetitiva: 70,4° (horizontal) x 4,5°
(vertical)

Classe 1 (IEC 60825-1:2014) (seguranca ocular)

200 Hz
+8g

+2.000 dps

Tempo real: 0,3°, Pés-processamento: 0,15°

Precisao de inclinagao/rotacao (RMS 10)* Tempo real: 0,05°, Pés-processamento: 0,025°

Sensor visual de posicionamento auxiliar

Resolugéo

Campo de visdo

Camera de mapeamento em RGB
Tamanho do sensor

Pixeis efetivos

Dimens&es da foto

Distancia focal

Velocidade do obturador

1ISO

Alcance de abertura

1280 x 960
95°

1 pol.

20 MP

5472x3078 (16:9); 4864x3648 (4:3); 5472x3648 (3:2)
8,8/24 mm (equivalente)

Velocidade do obturador mecénico: 1/2000-8 s
Velocidade do obturador eletrénico: 1/8000-8 s
Video: 100 a 3200 (automaético); 100 a 6400 (manual)
Foto: 100 a 3200 (automatico), 100 a 12800 (manual)
/2.8 af/11

106



Sistemas de arquivo suportados
Formato de fotografia

Formatos de video

Resolugao de video
Estabilizador

Sistema estabilizado

Alcance da vibragéo angular
Suporte

Alcance controlavel

Modos de operagéo
Armazenamento de dados
Armazenamento de dados brutos
Cartdes microSD compativeis

Cartdo microSD recomendado**

Software de pds-processamento
Software compativel
Formato dos dados

FAT (<32 GB); exFAT (>32 GB)
JPEG

MOV, MP4

H.264, 4K: 3840 x 2160 30p

Triaxial (inclinacéo, rotacao, giro)
+0,01°

DJI SKYPORT removivel

Inclinagéo: -120° a +30°, Giro: + 320°
Rastreio/Livre/Recentralizar

Arquivos de foto/UMI/Nuvem de pontos/GNSS/Calibragéao
microSD: Velocidade de gravacéo sequencial de 50 MB/s ou
superior e velocidade UHS-I Classe 3 ou superior; Capacidade
maéx.: 256 GB

SanDisk Extreme 128 GB velocidade UHS-I Classe 3

SanDisk Extreme 64 GB velocidade UHS-I Classe 3

SanDisk Extreme 32 GB velocidade UHS-I Classe 3

SanDisk Extreme 16 GB velocidade UHS-I Classe 3

Lexar 1066x 128 GB U3

Samsung EVO Plus 128 GB

DJI Terra

O DJI Terra é compativel com a exportagao de modelos de
nuvem de pontos de formato padrao:

Formato de nuvem de pontos: PNTS/LAS/PLY/PCD/S3MB

* A preciséo foi medida sob as seguintes condigdes em um ambiente de laboratério da DJI: apés 5
minutos de aquecimento, usando uma Mapping Mission (“Missdo de mapeamento”) com Calibration
Flight (“Voo de calibracdo”) habilitado no DJI Pilot e com RTK no status FIXO. A altitude relativa foi
definida como 50 metros, a velocidade de voo como 10 m/s, a inclinagao do estabilizador como -90°
e cada trecho em linha reta da rota de voo possuia menos de 1000 metros. O DJI Terra foi usado para

pbs-processamento.

** Os cartées microSD recomendados podem vir a ser atualizados no futuro. Acesse o site oficial da DJI
para obter as informacgdes mais recentes.

Este contetido esté sujeito a alteracdes.

DJI é uma marca comercial da DJI.

Baixe a versdo mais recente disponivel em
http://www.dji.com/zenmuse-I1

Copyright © 2021 DJI Todos os direitos reservados.
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OTKas OT OTBETCTBEHHOCTU U npeapynpexaeHve

Mosppasnsiem ¢ nprobpeTeHrem HOBOro npogdykta DJI™. HbopmMauus, cofepkaliascs B STOM AOKYMEHTe,
KacaeTcs Ballelt 6e30nacHOCTM, 3aKOHHbIX MPaB 1 0683aHHOCTEN. BHUMATENBHO 03HAKOMBTECH C AaHHBIM
AOKYMEHTOM 1 MpaBvinami TeXHKN 6e30nacHoCTH, npeaocTtasneqHbimv DJI. MoceTvite otvimanibHbin cait DJI
(http://www.dji.com), 4ToGbI 3arpyanTb MOJHYI0 BEPCKIO PYKOBOACTBA NO/L30BATENS, 11 BHUMATENBHO
npoYNTaiTe BCE MHCTPYKLMN 1 NPeaynpexaeHus nepef cO0PKOiA, HaCTPOMKOW 1 NCMOsb30BaHNEM
npogykTa. MpeHeBpexeHne COAePXIMbIM JaHHOMO AOKYMEHTA UM HEA0CTATOMHAs OCBEAOMIIEHHOCTL
0 6e30MacHOCTY BO BPeMsi PaboThl MOXET NPUBECTU K CEPbEe3HbIM TPaBMaM, NOBPEXASHMIO BaLlero
npogykta DJI vnn apyrvx o6bekTos. Komnanus SZ DJI Technology Co., Ltd. (DJI) Bnpase eanHONNYHO
BHOCUTb UBMEHEHVSI B COZIEPXKaHIe AaHHOTO 1 BCEX COMYTCTBYIOLNMX JOKYMEHTOB. OHW MOryT GbiTb
OGHOB/EHBI, M3MEHEHBI UM MPeKpaLLeHbl 63 NPeABapnTebHOro YBEAOMEHUS. NS nonyyYeHns
0BHOBNIEHHON MH(OPMaLMK O NPOAYKTe noceTuTe canT http://www.dji.com 1 BbibepuTe CTpaHuLy,
COOTBETCTBYIOLLYIO AAHHOMY NPOAYKTY.

DJI — aT0 TOBapHbIN 3Hak KomnaHum SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. 1 ee AO4EPHMX KOMMNAHWIA.
HassaHWs NPOAYKTOB, TOProBbIX MAPOK W T. f., COAEPXALUMECS B AaHHOM AOKYMEHTE, SBNSIOTCS
TOBAPHbIMU 3HaKaMu 1V 3aperncTpUpOBaHHbIMA TOBAPHbIMU 3HaKaMy COOTBETCTBYHOLLNX KOMMaHWI.

He nameHsaiite n He moanduumpyiiTe cTabunmsaTop u Kamepy

Mepepn oTnpaskoit ¢ 3aBofa ans ZENMUSE™ L1 6bina nposefeHa kanubposka, COOTBETCTBYIOLAs
AaHHOMY TWMy Kamepsl 1 06bekTvBa. He TpebyeTcs 1 He PEKOMEHAYETCS BbINOMHSTL (DUSMYHECKYIO Mn
MeXaHU4eCcKylo HaCcTPOVIKY UMW PerynvpoBky cTabunuaaTtopa. He ycTaHaBnmBaiTe Ha Kamepy Apyrne
AONONHUTE TbHbIE KOMMOHEHTbI N \/CTpOL;\CTEa, Takue Kak q}VIJ'Ipr v bnexpa.

L1 — xpynkoe ycTpoincTBo. 3anpeLlaetcs pa3bvipaTb CTabunmMaaTop Wav Kamepy, Tak Kak 3TO Bbl30BET
HeoGpaTUMbIE NOBPEXAEHS YCTPONCTBA

icnonb3yinTe TONbKO COBMECTUMbIE APOHbI

Vcnonbayiite L1 Tonbko ¢ coBMeCTUMbIMK ApoHamun DJI. L1 6yaeT coBmecTMa ¢ 6GNbLUIMM KONMMHYECTBOM
[ipoHOB B ByayleM. 18 nonyyYeHns NOCAeAHen H(OPMALMN O COBMECTUMbIX APOHAX 06paTUTECh
K pyKoBOACTBY nonbsosatens Zenmuse L1. [Ins fOCTUXEHUS MakcUManbHON addeKTUBHOCTN
cTabunusaTopa 3arpysuTte nocreaHion sepcuio npunoxenus DJI Pilot n o6HosuTe nporpammHoe
obecniedenue (MO) gpoHa.

BesonacHoe ncnonb3osaHne

Bcerga cobniofaiiTe MakC/MasisHyio OGTOPOXHOCTL MPU CMO/b30BaHIY NIETATe/bHOro annapata. ViayunTe
MP1BEEHHbIE B AAHHOM PYKOBOACTBE MOJIb30BATESS 11 B OH/alH-PYKOBOACTBAX UHCTPYKLWM MO KPEMIEHIIO
¥ NoAKoYeHo cTabunmaaropa k gpoHy. Cobntopaiite npasina 6eaonacHocT Ans apoHos AMA.

VIcronbays AaHHbIN MPOAYKT, Bbl MOATBEPXKAAETE, UTO BHUMATESILHO O3HAKOMIINCH C 3asiBfIeHeM 06 OTKase
OT OTBETCTBEHHOCTU 1 MPEAYNPEXASHUEM, 11 0BS3YETECh C/Ief0BaTL MOMb30BATENECKOMY COMALLEHIIO,
CcofiepXaLLeMycst B [JaHHOM [JOKyMEHTE 11 BCEX COOTBETCTBYIOLLMX [JOKYMEHTaX 3TOro MpoaykTa. Bel HeceTe
MOJHYIO OTBETCTBEHHOCTL 3@ SKCM/yaTaLMio [JaHHOTO MPOAYKTa 11 33 BCE BO3MOXHbIE MOCNEACTBUS €ro
1CMoNb30BaHMs. Bbl cornaliaeTeck MCnob3oBaTh AaHHbI NPOAYKT TOMKO B NPaBOMEPHbIX LENSX 1 B
MOJIHOM COOTBETCTBUM C MPYMEHNMbIM 3aKOHOAATENLCTBOM, NPaBUaM1 1 NPEANUCAHUSMU, BK/IOHast
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MeXaAyHapoaHble N HauMOHasIbHblE HOPMAaTMBHO-NPAaBOBbIE aKTbl B aSpOKOCMMHSCKOM OGNHCTM, a TaKkxe
BCEMW YCNOBUAMW, MepamMn NPeaoCTOPOXHOCTN, YCTaHOBKaMK, KypcaMu 1 PyKOBOACTBaMMW, KOTOPbIE Bblm
NpefocTaBeHs! U MOTYT BbiTb MpeAocTaBeHs! B Byayliem komnanuen DJI.

DJI He HeceT OTBETCTBEHHOCTU 3a MOBPEXAEHWS, TPaBMbl UM NOBYIO IOPUANHECKYIO OTBETCTBEHHOCTb,
NPAMO U KOCBEHHO BbI3BaHHYIO MCMOMb30BaHeM OaHHOro npoaykrta. Ha nonbsosatens sosnaraeTcs
06513aHHOCTb CO6ﬂDﬂaTb npasuna TeXHNKU 6e3onacHoCTN 1 A03BOJIEHHbIE 3aKOHOM MPAaKTUKK, B
YaCTHOCTW, N3NIOXKEHHbIE B AAHHOM PYKOBOACTBE NoJ1b30oBarens

MpenynpexaeHna

1. ByfbTe OCTOPOXHbI MPU UCMONL30BaHNM L1 B yCNIOBUSIX OrPaHUYEHHON BUANMOCTY, Hanpumep, npu
TYMaHe U1 B HEHACTHYIO norogly. B Takix yCoBursx ananasoH 0GHAPYXKEHMS: MOXKET CHUBWTLCS.

2. HE npukacaiTech K OkHy npospaqHocTy L1. Mblib 1 NSTHA HA OKHE MPO3PaYHOCTI MOTYT OTPULATENBHO
cKazaTbCsi Ha paboTe Kamepbl. YTO6bI 06eCneUnNTb NPaBULHBIM YXOZ 38 OKHOM MPO3PaYHOCTH,
MCNOSb3YNTE CXKATbIN BO3/YX, N3OMPONUIOBbIA CIMPT WAW TKaHb ANst OGbEeKTUBA. [N nosyyeHus
6onee nogpobHom nHhopmMaumm 06 yxoae 3a Kamepon 06paTnTeCh K PYKOBOACTBY MOsb3oBaTens
L1. HE ncnonb3yiiTe BeliecTsa, CoOAepXallme cnvpT, 6eH30s, pacTBOpUTENb WU APYrve Nerko
BOCMIaMEHSIIOLLMECS BELLECTBA [/181 YUCTKN CTaHOAPTHON Kamepbl As kapTorpaduposaHmns uin
Aarymka BCNoMoraTesibHOro No3vUMOHMPOBaHUS.

3. HE pongsiiTe L1.

KomnnekT nocrtaBku

Crabunusatop v kamepa Keiic ang xpaHeHus x 1 TkaHb Ans yxofa 3a
(c kapToW namsiTn microSD) x 1 06beKTMBOM X 1

BBEAEHME

B Zenmuse L1 uHTerpuposaH Moaynb nuaapa LIVOX™, BbicOKOTOUHbIM Moaynb IMU 1 cTaHaapTHas
Kamepa ana kaptorpacduposanus (RGB) Ha 3-ocesom ctabunuaatope. Mpu ucnonsdosanum L1
C coBMeCTUMbIM ApoHoMm DJI u TERRA™ DJI aTa kamepa CTAHOBUTCS KOMMIEKCHBIM PELUEHVEM,
NO3BONSIOLLYIM MOSyHaTh 3D-AaHHbIE B PeasbHOM BpeMeHN, athdeKTUBHO 3ane4aT/ieBarb [ETam CIOKHbIX

CTPYKTYP 11 CO3/aBaTh BbICOKOTOUHbIE MOLEM
109



O6wmn sBua

1. Pasbem gns crabunmsaropa
2. Motop nosopoTa

3. Jvpap

4. CraHpapTHaa Kamepa ans
KapTorpachvpoBaHns
[laTuvK BCNOMOratensHoro
MO3VILIVOHVPOBAHMS!

o

o

CnoT Ans kapTbl namstu microSD

-~

. MoTop HaknoHa
. MoTop kpeHa

®

YcTraHoBKa

1. CH/MWTE KPbILLKY C Kamepbl U 4exos ¢ 06beKTVBa.

2. Ha [JpOHe HaXXMuTe KHOMKY, UCTIONb3YEMYIO N1t OTCOBAVHEHIS CTabnMaaTopa 1 Kamepsl. MosepHUTe
KPbILLKY CTabumaaTopa Ha [jpoHe, YToBk! CHSATL ee.

3. CoBmecTvTe Benyto TOHKy Ha CTabUM3aTope C KPacHOW TOUKOM Ha APOHE U YCTaHoBUTE CTabUmM3aTop

4. ToBepHWTe rKcaTop cTabumnsatopa B 3abM0KVPOBaHHOE MOIOXKEHUE, YTOObI COBMECTUTL KpacHble
TOUKN.
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& * INpu ycTaHoBKe y6eanTeCh, Y4TO pa3bem Afs CTabunmsaTopa Ha APOHE PacloNoXeH

KOPPEKTHO. Haye kamepy HEBO3MOXHO GyAET YCTaHOBUTh.

® CHumaiiTe L1 ToNbKO Nocne BbIKNOYEHUS ApoHa.

® YT06bl CHATL L1, HAXXMUTE Ha APOHE KHOMKY ANs OTCOEAMHEHWS cTabunusaTopa u
Kamepbl

® Y6eamnTech, H4TO CNOT ANs KapTbl NamaTi microSD HagexXHO 3aKpbIT KPbILIKOWA,
4TO6bI npegoTBpaTtuTb NonagaHue Nbiin nAn Bnarn BO BPpeEMS NCNONb30BaHUS UK
TPaHCNOPTUPOBKM.

* HE npukacaiiTecb K KOpMycy KaMmepsbl, KOraa oHa BKoYeHa, 4Tobbl He 06XKeubcs

* OTCOEANHUTE CTABUNN3ATOP OT APOHA Nepes TPaHCNOPTUPOBKOM MU XPaHEHNeM.
B NpOTUBHOM Cry4ae CPOK CNYXObl aMOPTU3ATOPOB MOXET COKPATUTLCS WA OHI
MOryT NOBPEANTLCS.

YnpasneHune Kamepoii

MynbT ynpaenexHus

B npumepe Hike nokasaH nynbT ynpasneHus MATRICE™ 300 RTK. Otperynvpyite yron HaknoHa
CTab1NM3aTopa, MUCMOMb3Ysi SIEBOE KONECUKO, W OTPEryIMpYITe ero noBopoT G MOMOLLLI0 NPaBoro
Komecuka. [11s1 nosyueHmst hoTo UM BIYAEO VCTONb3YITE KHOMKY CMyCka 3aTBOPa Wil KHOMKY 3arvci.
Haxxmure kHonky 5D, 4ToBbI M3MeHNTL 3HadeHve EV. Hactpavsaemas kHonka C1 MOXeT Mcnonb3osarsca
[INSI LEHTPOBKY CTabnnmaaTopa, a C2 — [N NepeKsIioHeHNs MeX/y OCHOBHBIM 11 BCNIOMOraTesibHbiM
9KPAHOM.

1. JleBoe Konecuko

KHorka sarmcn

KHorka crnycka 3atsopa

Mpasoe konecuko

KHorka 5D

HacTtpavisaemas kHonka C2*

N o o~ ® N

HacTtpavisaemas kHonka C1*

B o Jo

* DYHKLMS AN5 STON KHOMKN MOXET BbITb HACTPOEHA.
m



MpunoxeHwne DJI Pilot

CEeHCOpHbIN HTEP(ENC MOXKET UCMONb30BaTLCS ANS (HOTOCHEMKM, 3aMUCK BUAEO U MPOCMOTPa
BOCMPOV3BEAEHMS. TaKKe AOCTYMHbI HACTPONKIA MPOECCHOHASBHON CEMK.

1 2 3 4 5

£l in-Flight (RTK) TK | 2% il

Shuter

1/1000

o in-Fiight (RTK) WRTK Wil

sBS

* MoxeT noTpe6oBaThest 06HOBMEHNE uHTepderica MO. YCTaHOBUTE MOCAEAHIO BEPCUIO.

1. TpaHcnsums sugeo HD 6. HacTtpoiikn kamepb!

2. Tvin Kameps! 7. Pexxum 3anucm (cnyck 3aTeopa / Biiaeosaniich / 3anvck obnaka

3. MapameTpbl Kamepb! TOHEK)

4. Pexwim chokyca 8. KHomka cbemkm (cnyck 3aTtBopa / B1uaeosanuch / 3aanuck obnaka
TO4eEK)

5. BIOKVMPOBKa aBTO3KCMO3ULINN
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9. BocnpovissefeHne 13. KHorka noneta kannbposku

10. HacTtpoiikn napameTpos 14. LigeToBas nanmtpa
11. MepekntoyaTens kamepsl/npapa 15. KHorka npeanpocmoTpa Mogenmv
12. Nepekntodatens «OavH BUA, / pasaeneHHbIi 16. KHorka naysb!
0630p»
WUcnonb3osaHue

Monb3oBatenn MOryT cosfaTtb NoneTHoe 3afaHve AN 3anucu AaHHbix obnaka Todek B DJI Pilot n
VMNopTUPOBaTL AaHHble B DJI Terra ans cospaHnst TOYHON PEKOHCTPYKLMM MOAEN.

MoprotoBka

. Y6egutechb, 4To L1 npaBuibHO ycTaHOBMEHA Ha APOH W YTO APOH W nynbT 1Y cBA3aHbl nocne
BKJIOHEHVS.

N}

. MNepeiawTe B BUA ¢ Kamepsl B DJI Pilot, BbiGepuTe e o o, 3aTem TUN cepauca RTK, nocne yero ybeautecs,
4YTO CTaTyc noauumoHvposaHys RTK 1 nHavkaTop Kypca nokasbiBatoT «FIX».

&)

. Mepep 3arMchio AaHHBIX PEKOMEHAYETCS NPorpeTh L1 B TeueHue 3-5 MUHYT nocsie BKIOUeHNs. Bol
nonyynTe NOATBEPXKAEHVE B MPUNOXEHWW, KOraa nonesHas Harpyaka INS IMU HarpeeTcs.

YcTaHoBKa napameTpoB Kamepbl

1. Mepenpute B BUA C kamepsl B DJI Pilot 1 BbiGepuTte

2. Boibepute E YTOBb! HACTPOUTL NapameTpbl Kamepsl B 3aBUCUMOCTU OT OKPYXKatoLLelt 06CTaHOBKM.
YBeaumTech, UTO YCTAHOBUM MPaBUIHYIO KCMOSVLMIO B COOTBETCTBUM G OCBELLEHNEM.

3anuck gaHHbIX 0611aK0B TOYeK
YT06bI 3anucaTb AaHHble obnaka To4ek, cospanTe KapTorpaduyieckoe 3aaaHvne wnn 3agaHne Ha
MPSIMO/IHENHBIN NONET UMM HAYHTE MONET BPYYHYIO. Mbl UCNONE30BA/M 3afaHMe MO CO3AaHMIO KapTbl B
KauecTse npumepa.
1. Beepute nonetHoe 3apaHue B DJI Pilot, Bbibepute Create Mission (cospaTb 3afaHue), a 3atem ”:;,
4TO6bI BbIOpPATL KapTOrpachryeckoe 3agaHme.
2. HaxwmuTe 1 nepeTaLmte KapTy, 4ToGbl HACTPOWTL 06/1ACTb, KOTOPas ByeT CKaHMPOBATLCS.
3. OTpefakTupyinTe napameTpbl 3agaHusa Mo CO34aHWMo KapTbl C NOMOLWY Augapa niau
(hOTOrPaMMETPHHECKOI 3aaq. Mbl CMONB30BANM 3a3aHNE MO CO3AAHMIO KapTbl G MOMOLLBIO Maapa
B Ka4eCTBe NpuMepa.
A. Bbibepute Zenmuse L1, a 3atem «CosgaHne kapTbl C MOMOLLbIO nuaapas.
B. 3apaiiTe pacluMpeHHble HaCTPOMKM, HACTPONMKIM MONE3HOM Harpy3ku 1 Apyrvue napameTpbl.
PekoMeHayeTcs yCTaHOBUTL CTeneHb HanoxeHus c6oky (nmpap) Ha 50% wnu Bbille, Pexum
CKaHMPOBaHUS Ha «MOBTOPSIOLLIEECS», BbICOTY A0 50-100 M, ckopocTk noneta Ha 5-10 M/c, a Takke
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BKJIO4IT MOSIET KaMBPOBKM.
4. Bbibepute B, 4TOBbI COXpaHWTb 3afaHue u Boibepute ©, YTOBbI 3arpy3nTb U HavaTb BbINOHEHVE
MONETHOrO 3aAaHus.
5. Bblk/oUnTE APOH NOCSIE OKOHYaHWSA 3a[aHnsa 1 13siekuTe kapTy microSD w3 L1. Mopknouute ee k
KOMMBIOTEPY, Bbl HaMAETE AaHHbIe 06naka To4ek, hoTorpadum v apyrvie chainel 8 nanke DCIM.

. [pouTute pykoBoACTBO Monb3oBaTens Zenmuse L1 Ans nonyyeHns JONONHUTENLHOM

"Q: UH(OPMALMI O HACTPOVIKE NapaMeTPOB A1 MCCUIA (POTOCHEMKI 1 3ar1CK [jaHHbIX obaKka
TOHEK C MOMOLLIBIO MPSIMOSIMHEIHOTO NONETa 1 NOoMeTa BPy4HYIO.

PekoHcTpykuwms B DJI Terra

BbinonHu1Te cnepytoLme AeVicTams, YToObl Co3MaTh PEKOHCTPYKLUMIO faHHbIX obnaka Todek B DJI Terra.

1. Banyctute DJI Terra, BbibepuTe «New Mission» (HoBas MMccus), co3panTe 1 coxpaHuTe 3apaHve no
0bpaboTke obaka ToueK.

2. Boibepute il Ha skpaHe 06paboTKy MACCUM U UMMOPTVPYIATE Manky ¢ KapTbl microSD. Marnka 6ynet
Ha3BaHa B COOTBETCTBIM C BPEMEHEM 3anicu AaHHbIX 06n1aka TOUek.

3. HaxmuTe, 4To6bl HauaTb PEKOHCTPYKLMIO, U [IOXK/VTECH €€ 3aBEPLLIEHNS.

4. Ha cTpaHyLie PEeKOHCTPYKLIMM Bbl CMOXKETE OTKPbITb Manky TEKYLLEro 3afaHusi, UCTIONb3yITe CoYeTaHne
knasuw «Ctrl + Alt + F», 4ToBbl HaTV haiin 1 yBUAETb Pe3ybTaT PEKOHCTPYKLWN.

,, [poutnte pykoBOACTBO nonb3osatens Zenmuse L1 Ans nonyyeHns AOMONHUTENLHON
:Q: MHOPMALIMM O HACTPOVKe NapamMeTPOB AS MUCCUI (DOTOrPAMMETPIM 1 3aMNCU AaHHBIX
o6naKka TOHeK C MOMOLLBIO MPSIMOSIMHENHOTO NoseTa.

TexHN4YecKne XxapakTepucTukin

O6wwe

HaszaHvie npoaykTa ZENMUSE L1

Paamepb! 152 x 110 x 169 Mm

Macca 930£10 1

MuTaHve XapakTepHoe 3HaueHue: 30 BT (mMakc.) 60 BT

CreneHb 3amTbl P54

MopaepkvBaemble APOHbI Matrice 300 RTK

[vanasoH pabounx Temnepatyp -20...+50 °C
0...+50 °C (npwv Ucnonb3oBaHU CTaHAAPTHOM KaMepbl 415
KapTorpadupoBaHs)

JvanasoH TemnepaTtyp XpaHeHus -20...60 °C
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XapaKTepucTukmn cucTemsl

[vanasoH pacnosHasaHus
CKOPOCTb M3/yHEHISt TOHEK
CucTemHasi TOYHOCTb (Cp. KB. 10)*

LIBeToBOE KOAMPOBaHME 0BNAKOB TOHEK
B peasibHOM BPEMEHI

JNnpap
TouHoCTb AnanasoHa (cp. k. 10)*

MaKc. KOMHeCTBO OTPaKEHHbIX
VIMMYNIbCOB

PexuMbl CKaHMpoBaHs

Yron o63opa

BesonacHocTb nasepa

VIHepuvasibHas cucTema HasuraLyn
YacTtota o6HoBneHus Moayns IMU
[lanasoH akcenepoMeTpa

[ana3oH u3MepeHI st yrioBoi CKOPOCTU
TouHoCTb noeopoTa (cp. KB. 10)*
TouHOCTb HakoHa/kpeHa (cp. kB. 10)*

450 M nNpu oTpakaTenbHo cnocoBHOCTM 80%, O Kk
190 M npw oTpaxkaTtensHoi cnocobHocT 10%, 100 KNk

OpuH OTpaKeHHbI rMMysbe: 240 000 Todek/c
Heckomnbko oTpaxkeHHbIX UMMyIbcoB: 480 000 To4ek/c

B ropuzoHTansHoi nnockoctv: 10 M npu 50 m
B BepTuKabHoi nnockocTu: 5 cM npu 50 M

OtpaxartesnibHasi Cnoco6HOCTb, BbicoTa, paccTosiHue, RGB

3 cMmHa 100 M
3

HeperynsipHasi cxema CKaH1poBaHIst / Cxema NOBTOPSIOLLErocst
CKaHNPOBaHMS!

HeperynsipHasi cxema ckaHupoBaHusi: 70,4° (Mo ropysoHTanm)
% 77,2° (No BepTvkanu)

CxemMa NoBTOPSIOLLErocs ckaHposanus: 70,4° (no
ropusoHTanm) x 4,5° (o BepTukanu)

Knacc 1 (IEC 60825-1:2014) (6e3onacHocTb Ans rna3
yenoseka)

200 Iy

+8r

+2000 rpafycoB B CeKyHay

B peansHom Bpemern: 0,3°, nocneaytolias obpabotka: 0,15°
B peansHom Bpemeru: 0,05°, nocnepytolast obpabotka: 0,025°

JMaTtuvk BCrioMoraTenbHoro No3vLVoOHNPOBaHNA

Paspeluervie
Yron o63opa

1280 x 960
95°

CranpapTHaa Kamepa A KapTorpachupoBaHna

Pasmep MaTpuLb!

Hueno achheTUBHbIX MMKcenen
Paamep doTo

DOKYCHOE PaccTosH1e
Bbigepxxka

1SO

[JvanasoH aradparmsl

1 foim

20 MAH

5472x3078 (16:9), 4864x3648 (4:3), 5472x3648 (3:2)
8,8/24 MM (aKBMBaNEHTHOE)

[anasoH BbigepkKN MexaHnieckoro 3atsopa: 1/2000-8 ¢
J1anasoH BblAep>KKW 3N1EKTPOHHOro 3aTeopa: 1/8000-8 ¢

Buaeo: 100-3200 (asT0), 100-6400 (py4HOwM)
®oto: 100-3200 (asT0), 100-12800 (py-HOI)

fl2,8-11

15



MopaepvBaemas anosas cuctema
Ddopmart hoTo

Dopmat B1AEO

PaspelueHiie Briaeo

Crabunusatop
CrabnnmanposaHHas cuctema
JlnanasoH yrioBeix BUGpaLMii
Kpennexve

Pabounii ananasoH yrios BpalleHns
Pexmbl paboTsl

XpaHeHu1e AaHHbIX

XpaHEHme HecxXaTblX AaHHbIX

COBMECTUMbIE KapTbl MamsTi microSD

CoBMeCTVIMble KapTbl NaMaTt microSD**

MO anA nocnenyiouieli 06paGoTKu
Cosmectumoe MO

®DopmaT AaHHbIX

FAT32 (<32 6anT); exFAT (>32 I6aiT)
JPEG

MOV, MP4

H.264, 4K: 3840x2160 30p

Mo 3 ocam (HakmoHa, KpeHa 1 MoBopoTa)
+0,01°

CnemHoe, SKYPORT DJI

HaknoH: —120°...+30°, nosopoT: +320°
CnepoBarie/cBOBOAHBIN/LEHTPOBKA

Doto/IMU/obnako ToHek/GNSS/haiinbl kanmbposkn

microSD: CkopocTb nocneaoBatensHon 3anuey 50 Mbait/
C VAW BbILLIE W PEVTUHI ckopocTy UHS-| knacca 3 nnm Bbilue;
MaKcHmasbHas BMeCTUMOCTb: 256 [Gaitta

SanDisk Extreme 128 6ant UHS-I, knacc ckopoctn 3
SanDisk Extreme 64 6aiit UHS-I, knacc ckopocTtu 3
SanDisk Extreme 32 M6ait UHS-I, knacc ckopoctu 3
SanDisk Extreme 16 M6anT UHS-I, knacc ckopoctn 3

Lexar 1066x 128 [6aiT U3

Samsung EVO Plus 128 Gait

DJI Terra

DJI Terra nogaep>XvBaeT aKCMopT CTaHAAPTHOro chopMarta
Mopenein 061aKkoB ToHEK
Dopmat obnakos Touek: PNTS/LAS/PLY/PCD/S3MB

* TouHocTb Gbina uamepeHa B nabopatopHoi cpeae DJI B cnefyiowmx ycnosusx: nocne nporpesa s
TeyeHne 5 MUHYT AN paGoTel Hafl 3aaHNeM No CO3AAHMIO KapTbl C BKIIKOYEHHbIM KasMGPOBOYHbIM
nonetom B DJI Pilot n co ctatycom FIX RTK. OTHocuTenbHas BeicoTa Bbina yctaHoBneHa Ha 50 M,

laknoHa cTabumaaropa — Ha —90°, a KaXKablA MPSIMOI y4acToK

CKOpPOCTL Noneta — Ha 10 M/ ¢, yron H

MapLupyTa rnoneta He npessiwan 1000 M. [ins 06paboTku ncnons3osanock npunoxervie DJI Terra.

** PekomeHfyemble kapTbl microSD MOryT 6biTb U3MeHeHb! B Byayliem. [ns nonydeHns akTyansHom

VHbopMaLmy noceTuTe ohuLmansHbii cait DJI.

http://www.dji.com/zenmuse-I1

B coaep>xaHue aaHHoro okymeHTa MoryT

AKTyalbHYIo BEPCUIO [IOKYMEHTa MOXHO 3arpy3iTk C BeG-CTPaHuLbl

ObITb BHECEHbI MBMEHEHUS.

DJI siBnseTcst TOBapHbIM 3HaKOM KomnaHuy DJI.
BawmieHo astTopckim npaeom © 2021 DJI. Bee npasa 3awuyiLieHs.
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Compliance

FCC Compliance Statement: Supplier's Declaration
of Conformity

Product name: ZENMUSE L1

Model Number: ZL1

Responsible Party: DJI Technology, Inc.

Responsible Party Address: 201 S. Victory Blvd.,
Burbank, CA 91502

Website: www.dji.com

We, DJI Technology, Inc., being the responsible party,
declares that the above mentioned model was tested
to demonstrate complying with all applicable FCC rules
and regulations.

This device complies with part 15 of the FCC Rules.
Operation is subject to the following two conditions: (1)
This device may not cause harmful interference, and
(2) this device must accept any interference received,
including interference that may cause undesired
operation.

Any changes or modifications not expressly approved
by the party responsible for compliance could void the
user’s authority to operate the equipment.

CAN ICES-003(B)/NMB-003(B)

UK
C€ca
EU Compliance Statement: SZ DJI TECHNOLOGY
CO., LTD. hereby declares that this device is in
compliance with the essential requirements and other
relevant provisions of the Directive 2014/30/EU.
A copy of the EU Declaration of Conformity is available
online at www.dji.com/euro-compliance
EU contact address: DJI GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Germany

GB Compliance Statement: SZ DJI TECHNOLOGY
CO., LTD. hereby declares that this device is in
compliance with the essential requirements and other
relevant provisions of Electromagnetic Compatibility
Regulations 2016.

A copy of the GB Declaration of Conformity is available
online at www.dji.com/euro-compliance

Declaracion de cumplimiento UE: SZ DJI
TECHNOLOGY CO., LTD. por la presente declara que
este dispositivo cumple los requisitos basicos y el resto
de provisiones relevantes de la Directive 2014/30/EU.
Hay disponible online una copia de la Declaracion de

conformidad UE en www.dji.com/euro-compliance
Direccion de contacto de la UE: DJI GmbH,
Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Germany

EU-verklaring van overeenstemming: SZ DJI
TECHNOLOGY CO., LTD. verklaart hierbij dat dit
apparaat voldoet aan de essentiéle vereisten en andere
relevante bepalingen van Richtlijn 2014/30/EU.

De EU-verklaring van overeenstemming is online
beschikbaar op www.dji.com/euro-compliance
Contactadres EU: DJI GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Germany

Declarag@o de conformidade da UE: A SZ

DJI TECHNOLOGY CO., LTD. declara, através

deste documento, que este dispositivo esta em
conformidade com os requisitos essenciais e outras
disposigoes relevantes da Diretiva 2014/30/EU.

Existe uma cépia da Declaragao de conformidade da
UE disponivel online em www.dji.com/euro-compliance
Enderego de contacto na UE: DJI GmbH,
Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Germany

Dichiarazione di conformita UE: SZ DJI
TECHNOLOGY CO., LTD. dichiara che il presente
dispositivo & conforme ai requisiti essenziali e alle altre
disposizioni rilevanti della direttiva 2014/30/EU.

Una copia della dichiarazione di conformita UE &
disponibile online all'indirizzo Web www.dji.com/euro-
compliance

Indirizzo di contatto UE: DJI GmbH, Industriestrasse
12, 97618, Niederlauer, Germany

Déclaration de conformité UE : Par la présente, SZ DJI
TECHNOLOGY CO., LTD. déclare que cet appareil est
conforme aux principales exigences et autres clauses
pertinentes de la directive européenne 2014/30/EU.
Une copie de la déclaration de conformité UE est
disponible sur le site www.dji.com/euro-compliance
Adresse de contact pour I'UE : DJI GmbH,
Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Germany

EU-Compliance: Hiermit erklart SZ DJI TECHNOLOGY
CO., LTD., dass dieses Gerét den wesentlichen
Anforderungen und anderen einschlégigen
Bestimmungen der EU-Richtlinie 2014/30/EU
entspricht.

Eine Kopie der EU-Konformitétserklarung finden Sie
online auf www.dji.com/euro-compliance
Kontaktadresse innerhalb der EU: DJI GmbH,
Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Germany
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[eknapauys 3a cbotBeTcTBUe Ha EC: SZ DJI
TECHNOLOGY CO., LTD. gexnapupa, e Tosa
YCTPOWCTBO OTrOBaPs HA OCHOBHITE M3VCKBaHS

Vi ipyrviTe MpUoK1My pasnopeadit Ha Jvpektisa
2014/30/EC.

Konwme ot [leknapauyisita 3a ceoTeTCTBIE HA EC
LLie HaMepwITe OHNaiH Ha aapec www.dji.com/euro-
compliance

Anpec 3a koHTakT 3a EC: DJI GmbH, Industriestrasse
12, 97618, Niederlauer, MepmaHvis

Prohlaseni o shodé pro EU: Spolecnost SZ DJI
TECHNOLOGY CO., LTD. timto prohlasuie, Ze tohle
zafizeni vyhowuje zakladnim pozadavkdim a dalsim
prisluSnym ustanovenim smérnice 2014/30/EU.

Kopie prohlaseni o shodé pro EU je k dispozici on-line
na webu www.diji.com/euro-compliance

Kontaktni adresa v EU: DJI GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Némecko

EU-overensstemmelseserklaering: SZ DJI
TECHNOLOGY CO., LTD. erkleerer hermed, at denne
enhed er i overensstemmelse med de vaesentlige krav
og andre relevante bestermelser i direktiv 2014/30/
EU.

Der er en kopi af EU-overensstemmelseserklaeringen
tilgeengelig online p& www.dji.com/euro-compliance
EU-kontaktadresse: DJI GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Tyskland

AnAwon Zuppdppwong EE: H SZ DJI TECHNOLOGY
CO., LTD. éia Tou apdvtog SnAwvet &Ti n CUOKELN]
QUTH CUHHOPPUVETAL LE TIG BAOIKEG ANAITAOELS KAl
ANeg oxeTikeg dlatagelg g Odnyiag 2014/30/EE.
Avtiypado g Anwong Zuppopdwong EE SiatiBetal
NAEKTPOVIKG TN SlevBuvon www.dji.com/euro-
compliance

AevBuvon erkovwviag oty EE: DJI GmbH,
Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, leppavia

ELi vastavuskinnitus Kaesolevaga teatab SZ DJI
TECHNOLOGY CO., LTD., et see seade on kooskdlas
direktiivi 2014/30/EL oluliste nduete ja muude
asjakohaste satetega.

ELi vastavusdeklaratsiooni koopia on kattesaadav
veebis aadressil www.dji.com/euro-compliance
Kontaktaadress ELis: DJI GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Saksamaa

Pranesimas deél atitikties ES reikalavimams Bendrové
,SZ DJITECHNOLOGY CO., LTD.“ tvirtina, kad Sis
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prietaisas atitinka pagrindinius 2014/30/ES direktyvos
relkalavimus i kitas susijusias nuostatas.

ES atitikties deklaracijos kopilg galite rasti adresu www.
dji.com/euro-compliance

ES kontaktinis adresas: ,DJI GmbH", Industriestrasse
12, 97618, Niederlauer, Germany (Vokietija)

ES atbilstibas pazinojums: SZ DJI TECHNOLOGY
CO., LTD. ar 8o apliecina, ka & ierice atbilst direktivas
2014/30/ES pamatprasibam un paréjiem batiskiem
nosacijumiem.

ES atbilstibas deklaracijas kopija pieejama tieSsaiste
vietné www.dji.com/euro-compliance

ES kontaktadrese: DJI GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Vacia

EU:n vaatimustenmukaisuusvakuutus: SZ DJI
TECHNOLOGY CO., LTD. iimoittaa taten, etta tama
laite on direktiivin 2014/30/EU olennaisten vaatimusten
ja sen muiden asiaankuuluvien ehtojen mukainen.
Kopio EU:n vaatimustenmukaisuusvakuutuksesta on
saatavana verkossa osoitteessa www.dji.com/euro-
compliance

Yhteystiedot EU:ssa: DJI GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Germany

RAITEAS Comhlionta an AE: Dearbhaonn SZ

DJI TECHNOLOGY CO., LTD. leis seo go bhfuil an
gléas seo de réir na gceanglas riachtanach agus na
bhforélacha abhartha eile sa Treoir 2014/30/AE.

Téa coip de Dhearbhti Comhréireachta an AE ar fail ar
line ag www.dji.com/euro-compliance

Seoladh teagmhala san AE: DJI GmbH, Industriestrasse
12, 97618, Niederlauer, Germany

Dikjarazzjoni ta’ Konformita tal-UE: SZ DJI
TECHNOLOGY CO., LTD. hawnhekk tiddikjara li dan
l-apparat huwa konformi mar-rekwiziti essenzjali u ma’
dispozizzjonijiet relevanti ohra tad-Direttiva 2014/30/
UE.

Kopja tad-Dikjarazzjoni ta’ Konformita tal-UE hija
disponibbli onlajn fis-sit www.dji.com/euro-compliance
Indirizz ta’ kuntatt tal-UE: DJI GmbH, Industriestrasse
12, 97618, Niederiauer, i-Germanja

Declaratia UE de conformitate: Prin prezenta, SZ

DJI TECHNOLOGY CO., LTD. declara faptul ca acest
dispozitiv este conform cu cerintele esentiale si celelalte
prevederi relevante ale Directivei 2014/30/UE.

Un exemplar al Declaratiei UE de conformitate

este disponibil online, la adresa www.dji.com/euro-



compliance
Adresa de contact pentru UE: DJI GmbH,
Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Germania

Izjava EU o skladnosti: Druzba SZ DJI TECHNOLOGY
CO., LTD. izjaviia, da ta naprava ustreza osnovnim
zahtevam in drugim ustreznim dolo¢bam Direktive
2014/30/EU.

Kopia iziave EU o skladnosti je na voljo na spletu na
www.dji.com/euro-compliance

Kontaktni naslov EU: DJI GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Nemcija

EU Izjava o sukladnosti: Tvrtka SZ DJI TECHNOLOGY
CO., LTD. izjiavijuje da je ovaj uredaj izraden u skladu s
osnovnim zahtjevima i ostalim relevantnim odredbama
Direktive 2014/30/EU.

Kopija EU Izjave o sukladnosti dostupna je na mreznoj
stranici www.dji.com/euro-compliance

Adresa EU kontakta: DJI GmbH, Industriestrasse 12
97618, Niederlauer, Niemacka

Vyhléasenie o zhode EU: SZ DJI TECHNOLOGY CO.,
LTD. tymto vyhlasuje, Ze toto zariadenie je v zhode

50 zakladnymi poziadavkami a dalsimi relevantnymi
ustanoveniami smernice 2014/30/EU.

Kopia tohto Vyhlasenia o zhode EU je k dispozicii online
na www.dji.com/euro-compliance

Kontaktna adresa v EU: DJ| GmbH, Industriestrasse
12, 97618, Niederlauer, Nemecko

Deklaracja zgodnosci UE: Firma SZ DJI
TECHNOLOGY CO., LTD. niniejszym o$wiadcza, ze
przedmiotowe urzadzenie jest zgodne z zasadniczymi
wymogami i innymi stosownymi postanowieniami
dyrektywy 2014/30/UE.

Kopie deklaracji zgodnosci UE mozna znalez¢ w
Internecie na stronie www.dji.com/euro-compliance
Adres do kontaktu w UE: DJI GmbH, Industriestrasse
12, 97618, Niederlauer, Niemcy

EU megfelel6ségi nyilatkozat: A SZ DJI
TECHNOLOGY CO., LTD. ezdton megerésiti, hogy ez
az eszkoz megfelel a 2014/30/EU Iranyelv alapvetd
kovetelményeinek és més vonatkozé rendelkezéseinek.
Az EU megfeleléségi nyilatkozat masolata elérheté a
www.dji.com/euro-compliance oldalon

EU kapcsolati cim: DJI GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Németorszag

EU-férsakran om efterlevnad: SZ DJI TECHNOLOGY
CO., LTD. harmed forklarar att denna enhet uppfyller de

vasentliga kraven och andra relevanta bestammelser i
direktivet 2014/30/EU

En kopia av EU-férsékran om efterlevnad finns att tilgé
online pé adressen www.dji.com/euro-compliance
Kontaktadress EU: DJI GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Tyskland

Yfirlysing um fylgni vié reglur ESB: SZ DJI
TECHNOLOGY CO., LTD. lysir hér med yfir ad petta
teeki hiti mikilvaegum kréfum og 68rum videigandi
akvaedum tilskipunar 2014/30/ESB.

Nalgast mé eintak af ESB-samraemisyfirlysingunni &
netinu & www.dji.com/euro-compliance

Heimilisfang ESB-tengilidar: DJI GmbH, Industriestrasse
12, 97618, Niederlauer, Germany

AB Uygunluk Beyani: SZ DJI TECHNOLOGY CO.,
LTD. bu belge ile bu cihazin temel gerekliliklere ve
2014/30/EU sayil Direktifin diger ilgili htikéimlerine
uygun oldugunu beyan eder.

AB Uygunluk Beyaninin bir kopyasina www.diji.
com/euro-compliance. adresinden gevrim igi olarak
ulasilabilir

AB igin iletigim adresi: DJI GmbH, Industriestrasse 12,
97618, Niederlauer, Aimanya

Environmentally friendly disposal

Old electrical appliances must not be disposed
E of together with the residual waste, but have to

be disposed of separately. The disposal at the
EE  communal collecting point via private persons
is for free. The owner of old appliances is responsible
to bring the appliances to these collecting points or to
similar collection points. With this little personal effort,

you contribute to recycle valuable raw materials and
the treatment of toxic substances.

Umweltfreundliche Entsorgung

Elektro-Altgeréte diirfen nicht mit gewdhnlichem Abfall
entsorgt werden und mssen separatentsorgt werden.
Die Entsorgung an kommunalen Sammelstellen ist

fur Privatpersonen kostenlos. Die Eigenttimer der
Altgerate sind flir den Transport zu den Sammelstellen
verantwortlich. Durch diesen geringen Aufwand
kénnen Sie zur Wiederverwertung von wertvollen
Rohmaterialien beitragen und dafir sorgen,

dass umweltschadliche und giftige Substanzen
ordnungsgemaB unschéadlich gemacht werden.

Tratamiento de residuos responsable con el medio
ambiente
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Los aparatos eléctricos viejos no pueden desecharse
junto con los residuos orgdnicos, sino que deben

ser desechados por separado. Existen puntos
limpios donde los ciudadanos pueden dejar estos
aparatos gratis. El propietario de los aparatos viejos
es responsable de llevarlos a estos puntos limpios

o similares puntos de recogida. Con este pequerio
esfuerzo estas contribuyendo a reciclar valiosas
materias primas y al tratamiento de residuos toxicos.

Mise au rebut écologique

Les appareils électriques usagés ne doivent pas étre
éliminés avec les déchets résiduels. lls doivent étre
éliminés séparément. La mise au rebut au point de
collecte municipal par I'intermédiaire de particuliers est
gratuite. Il incombe au propriétaire des appareils usagés
de les apporter a ces points de collecte ou a des points
de collecte similaires. Avec ce petit effort personnel,
vous contribuez au recyclage de matiéres premiéres
précieuses et au traitement des substances toxiques.

Smaltimento ecologico

I vecchi dispositivi elettrici non devono essere smattiti
insieme ai rifiuti residui, ma devono essere smalliti
separatamente. Lo smaltimento da parte di soggetti
privati presso i punti di raccolta pubblici & gratis. E
responsabilita del proprietario dei vecchi dispositivi
portarli presso tali punti di raccolta o punti di raccolta
analoghi. Grazie a questo piccolo impegno personale
contribuirete al riciclo di materie prime preziose e al
corretto trattamento di sostanze tossiche.

Milieuvriendelijk afvoeren

Oude elektrische apparaten mogen niet worden
weggegooid samen met het restafval, maar moeten
afzonderlijk worden afgevoerd. Afvoeren via het
gemeentelike inzamelpunt is gratis voor particulieren.
De eigenaar van oude toestellen is verantwoordelijk
voor het inleveren van de apparaten op deze

of vergelijkbare inzamelpunten. Met deze Kleine
persoonlijke inspanning lever je een bijdrage aan

de recycling van waardevolle grondstoffen en de
verwerking van giftige stoffen.

Eliminagao ecoldgica

Os aparelhos elétricos antigos ndo podem ser
eliminados juntamente com os materiais residuais.
Tém de ser eliminados separadamente. A eliminagao
no ponto de recolha publico através de entidades
particulares é gratuita. E da responsabilidade
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do proprietario de aparelhos antigos leva-los a

estes pontos de recolha ou a pontos de recolha
semelhantes. Com este pequeno esforgo pessoal,
contribui para a reciclagem de matérias-primas Uteis e
para o tratamento de substancias téxicas.

ViaxsbpnsiHe C orfiefl onassaHe Ha OKonHaTa cpefia
CrapyiTe enekTprYecKn ypeam He Tpsiosa aa

Ce VIBXBBPSAT 336/1HO C GUTOBUTE OTNAIbLK, &
OTAENHO. VI3XBBPISHETO B OBLUMHCKYS! MYHKT 3a
CbOVPaHe Ha OTNabLW OT YaCTHV LA & GeannaTHo.
COGCTBEHUKBT Ha CTapyITe YPe/au € OTFOBOPEH 3a
MPEHACSHETO Ha ypeayTe [0 Te3n U 40 NOAOGHM
cbupatenHn nyHkTose. C ToBa MasIko COBCTBEHO
YCUIVE [OMPUHACSTE 38 PELMKIMPAHETO Ha LIHH
CYPOBYHM 1 38 OBPABOTKATA Ha TOKCUYHM BELLIECTBA.

Ekologicky $etrna likvidace

Stara elektricka zarizeni nesmgji byt likvidovana spolu
se zbytkovym odpadem, ale musi byt likvidovana
samostatné. Likvidace na komundlnich sbérnych
mistech prostfednictvim soukromych osob je
bezplatna. Viastnik starych zafizeni odpovida za to, Ze
je donese do téchto sbérmych mist nebo na obdobna
sbérné mista. Timto mlzete prispét k recyklaci
hodnotnych surovin a zpracovani toxickych latek.

Miljgvenlig bortskaffelse

Gamle elektriske apparater ma ikke bortskaffes
sammen med restaffald, men skal bortskaffes separat.
Bortskaffelse pa et feelles indsamlingssted er gratis for
privatpersoner. Ejere af gamle apparater er ansvarlige
for at bringe apparater hen til disse indsamlingssteder
eller til lignende indsamlingssteder. Med denne lille
personlige indsats bidrager du til genanvendelse af
veerdifulde rédvarer og behandlingen af giftige stoffer.

Andppipn KN TIPOG To MEPIBANAOV

OLMONEG NAEKTPIKEG CUOKEVEG Sev MPEMEL va
aroppirtrovtat padi pe Ta UMOAEWUATIKG anoBANTa,
A EexwpioTd. H anoppipn oto SnpoTikd onpeio
OUNOYNG HEOW IBWTWY YiveTat xwpig xpéwon. O
KATOXOG TIANWV CUOKEUWV €ival UMEVBLVOG Yia TN
HETAPOPEG TWV CUCKELWY OE QUTA ) TIAPOHoIa oNpeia
OUNOYIG. MEow TNG ATOUIKIG 0aG TIPOoTIABEIAG,
OUHBGNAETE OTNV QVAKUKAWON TIOAUTIHWY TPWTWY
UMWV KAl TNV eMegepyacia Twv TOEKWY OUCIWV.

Keskkonnaséaastlik kasutuselt kdrvaldamine
Vanu elektriseadmeid ei tohi &ra visata koos
olmejaatmetega, vaid tuleb koguda ja kasutuselt



korvaldada eraldi. Kohaliku omavalitsuse
elektroonikaromude kogumispunktis on draandmine
eraisikutele tasuta. Vanade seadmete sellistesse

VOl sarnastesse kogumispunktidesse toimetamise
eest vastutavad seadmete omanikud. Selle véikese
isikliku panusega aitate kaasa vaértusliku toorme
ringlussevétule ja mirgiste ainete tootiemisele.

Utilizavimas nekenkiant aplinkai

Seny elektriniy prietaisy negalima iSmesti kartu su
buitinémis atliekomis; juos bitina utilizuoti atskirai. Tokiy
prietaisy utilizavimas per komunalinius atlieky surinkimo
punktus yra nemokamas. Elektriniy prietaisy savininkai
utilizuojamus prietaisus privalo priduoti j atitinkamus
arba analogiskus atlieky surinkimo punktus. Tokiu
badu, jdédami nedaug pastangy, prisidésite prie
vertingy medZiagy perdirbimo ir aplinkos apsaugojimo
nuo toksiniy medziagy.

Videi draudziga atkritumu likvidé$ana

Vecas elektriskas ierices nedrikst likvidét kopa ar
paréjiem atkritumiem, bet tas jalikvide atseviski.
Privatpersonam atkritumu likvidésana komunalaja
savaksanas punkta ir bez maksas. Veco iercu
Tpasnieks ir atbildigs par ieri¢u nogadasanu $ajos
savaksanas punktos vai lidzigos savaksanas punktos.
Ar §im nelielam personiskajam ptlem jus veicinat
veérfigu izejmaterialu parstradi un toksisko vielu apstradi.

Havittaminen ympaéristoystavéllisesti

Vanhoja sdhkolaitteita ei saa havittaa kaatopaikkajatteen
mukana, vaan ne on havitettéva erikseen. Kunnalliseen
kerdyspisteeseen vieminen on yksityishenkildlle
iimaista. Vanhojen laitteiden omistaja vastaa laitteiden
toimittamisesta kyseisiin kerdyspisteisiin tai vastaaviin.
Talla véhaisella henkilokohtaisella vaivalla edistét omalta
osaltasi arvokkaiden raaka-aineiden kierrétysta ja
myrkyliisten aineiden késittelya.

Ditiscairt neamhdhiobhalach don chomhshaol

Nior cheart seanghléasanna leictreacha a dhitiscairt
leis an dramhail iarmharach, ach caithfear iad a

chur de laimh astu féin. Ta an diGscairt ag an ionad
bailitichéin pobail ag daoine priobhaideacha saor

in aisce. Ta freagracht ar Ginéir seanghléasanna na
gléasanna a thabhairt chuig na hionaid bhailitichain
sin né chuig ionaid bhailiich&in den chinedl céanna.
Le hiarracht bheag phearsanta mar sin, cuidionn tu le
hamhabhair luachmhara a athchirséil agus le substainti
tocsaineacha a chéiredil

Rimi li jirrispetta I-ambjent

L-apparat elettriku gadim ma ghandux jintrema flimkien
ma’ skart residwu, izda ghandu jintrema b’mod
separat. Ir-rimi fil-post tal-gbir komunali minn persuni
privati huwa b’xejn. Is-sit ta’ apparat gadim huwa
responsabbli biex igib I-apparat f'dawn il-postijiet tal-
gbir jew f'postijiet tal-gbir simili. B'dan I-isforz personali
zghir, inti tikkontribwixxi ghar-riciklagg ta’ materja prima
prezzjuza u ghat-trattament ta’ sustanzi tossici.

Eliminarea ecologica

Aparatele electrice vechi nu trebuie aruncate odata

cu deseurile reziduale, ci trebuie eliminate separat.
Eliminarea in cadrul punctului de colectare local de
catre persoane fizice este gratuita. Proprietarii de
aparate vechi sunt responsabili pentru transportul
acestora la respectivele puncte de colectare sau la alte
puncte de colectare similare. Prin acest efort personal
nesemnificativ, puteti contribui la reciclarea materillor
prime valoroase si la tratarea substantelor toxice.

Okolju prijazno odlaganje

Starih elektri¢nih aparatov ne smete odvreci skupaj

z ostanki odpadkov, temvec loceno. Odlaganje na
komunalnem zbirem mestu je za fizicne osebe
brezpla¢no. Lastnik starih naprav je odgovoren, da jih
pripelie do teh ali podobnih zbirnih mest. S tako malo
osebnega truda prispevate k recikliranju dragocenih
surovin in obdelavi strupenih snovi.

Ekolo$ko odlaganje

Stari elektri¢ni uredaji ne smiju se odlagati zajedno

s kuénim otpadom, ve¢ ih treba odlagati odvojeno.
Odlaganje na komunalnom sabirnom mijestu od strane
privatnih osoba je besplatno. Viasnik starih uredaja
duzan je donijeti uredaje do tih sabirnih mjesta ili
sliénih sabirnih mjesta. Ovim malim osobnim naporom
doprinosite recikliranju vrijiednih sirovina i pravilnoj
obradi otrovnih tvari,

Ekologicka likvidacia

Staré elektrospotrebice sa nesmd likvidovat spolu

50 zvy8kovym odpadom, ale musia sa zlikvidovat
samostatne. Likvidécia v komunélnom zbernom mieste
prostrednictvom stkromnych oséb je bezplatna.
Majitel' starych spotrebicov je zodpovedny za
prinesenie spotrebiGov na tieto zberné miesta alebo
na podobné zberné miesta. Tymto malym osobnym
Usilim prispievate k recyklovaniu cennych surovin a
spracovaniu toxickych latok
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Utylizacja przyjazna dla $rodowiska

Nie mozna usuwa¢ starych urzadzen elektrycznych
wraz z pozostalymi odpadami. Wymagaja one
oddzielnej utylizacii. Utylizacja przez osoby prywatne w
punkcie zbiorki odpaddw komunalnych jest darmowa.
Wiasciciel starych urzadzen jest odpowiedzialny za
dostarczenie ich do takich lub podobnych punktow
zbiorki. Zadajac sobie tak niewielki trud, przyczyniasz
sie do recyklingu cennych surowcow i odpowiedniego
postepowania z substancjami toksycznymi

Kérnyezetbarat hulladékkezelés

A régi elektromos készllékeket nem szabad a

nem szelektiven gyCijtott hulladékkal egydtt kidobni,
hanem a hulladékkezeléstiket elkulonitve kell végezni
A kdzdsségi gylijtépontokon a maganszemélyek
ingyenesen leadhatjak ezeket. A régi készilékek
tulajdonosai felelnek azért, hogy e készlilékeket ezekre
a gy(jtépontokra, vagy mas gy(ijtépontokra elhozzak.
Ezzel a kis személyes erdfeszitéssel On is hozzajarul
az értékes nyersanyagok Ujrahasznositasahoz és a
mérgezd anyagok kezeléséhez.

Miljvanlig hantering av avfall

Gamla elektriska apparater far inte kasseras
tilsammans med restavfallet utan maste kasseras
separat. Kassering pa den lokala insamlingsplatsen

f6r privatpersoner ar gratis. Agaren av gamla

apparater ansvarar for att ta apparaterna till dessa
insamlingsplatser eller till liknande insamlingsplatser.
Med denna lila personliga insats bidrar du till
tervinning av vérdefulla révaror och hantering av giftiga
&mnen.

Umhverfisvaen forgun

Ekki mé farga gémlum rafteekjum med Grgangsleifum,
heldur parf ad farga peim sérstaklega. Forgun

& almennum sofnunarstédum er okeypis fyrir
einstaklinga. Eigandi gamalla taekja ber abyrgd a ad
koma med taekin & pessa séfnunarstadi eda & svipada
soéfnunarstadi. Med pessu litla persénulega ataki studlar
pu ad endurvinnslu verdmeaetra hraefna og medferd
eitrurefna.

Gevre dostu bertaraf

Eski elektrikli cihazlar, diger atiklarla birlikte bertaraf
edimemeli, ayrica atimalidrr. Ozel Kisiler araciiglyla
genel toplama noktasina bertaraf islemi ticretsiz

olarak yaplimaktadir. Eski cihazlann sahibi, cihazlan bu
toplama noktalarina veya benzer toplama noktalarina
getirmekten sorumludur. Bu az miktardaki kisisel
cabayla, degerli ham maddelerin geri donUsturiimesine
ve toksik maddelerin isleme alinmasina katkida
bulunmus olursunuz.
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/N Caution
Use of controls and adjustments or
performance of procedures other than
those specified herein may result in
hazardous radiation exposure
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